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การประเมินความเสี่ยงที่อาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 

 

 มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิไดมีการประเมินความเสี่ยงที่อาจเกิดการใหหรือรับ
สินบนในประเด็นที ่เกี ่ยวของกับสินบนของการดำเนินงานหรือการปฏิบัติหนาที ่ตามภารกิจของหนวยงาน  
ตามเกณฑการประเมินคุณธรรมและความโปรงใสในการดำเนินงานของหนวยงานภาครัฐ ประจำปงบประมาณ 
พ.ศ. 2568 ภายใตเครื่องมือการประเมินการเปดเผยขอมูลสาธารณะ (Open Data Integrity and Transparency 
Assessment : OIT) โดยอยางนอยประกอบดวยประเด็นการประเมิน ดังตอไปน้ี 
 (1) การอนุมัติ อนุญาตตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวกในการพิจารณาอนุญาต 
ของทางราชการ พ.ศ. 2558 
  (2) การใชอำนาจตามกฎหมาย/การใหบริการตามภารกิจ 
  (3) การจัดซื้อจัดจาง 
  (4) การบริหารงานบุคคล 
 
 มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ ประเมินความเสี่ยงที่อาจเกิดการใหหรือรับสินบน
จากการดำเนินงาน มีข้ันตอนหลัก 5 ข้ันตอน ดังน้ี 
  ข้ันตอนที่ 1 การคัดเลือกกระบวนงาน หรือโครงการที่มีความเสี่ยงการทุจริต 
  ข้ันตอนที่ 2 การกำหนดประเด็นความเสี่ยงการทุจริต 
  ข้ันตอนที่ 3 การกำหนดเกณฑการประเมินความเสี่ยงการทจุริต 
  ข้ันตอนที่ 4 การประเมินระดับความรุนแรงของความเสี่ยงการทุจริต 
  ข้ันตอนที่ 5 การจัดทำมาตรการควบคุมความเสี่ยงการทุจรติ 
  



ขั้นตอนท่ี 1 การคัดเลือกกระบวนงาน หรือโครงการท่ีมีความเสี่ยงการทุจริต 
 
ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 1 การอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวกในการพิจารณา
อนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 
 จากการพิจารณาภารกิจของมหาวิทยาลัย พบวา ไมมีความเสียงการทุจริตในประเด็นการรับ
สินบนในกระบวนงานอนุมัติ อนุญาต เนื่องจากมหาวิทยาลัยไมมีภารกิจการอนุมัติ อนุญาตตามพระราชบัญญติั 
การอำนวยความสะดวกในการพิจารณาอนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 
 
ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 2 การใชอำนาจตามกฎหมาย/การใหบริการตามภารกิจ 
  ชื่อความเสี่ยง การรับนักศึกษาใหมในบางหลักสูตรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
 
ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 3 การจัดซื้อจัดจาง 
  ชื่อความเสี่ยง (กระบวนงาน/โครงการ) การทุจริตดานการจัดซื้อจัดจางในมหาวิทยาลัยอาจเกิด 
การใหหรือรับ สินบน ชุดฝกบูรณาการทักษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสดวยเทคโนโลยีอัจฉริยะ เพื่อสงเสริม 
การเปลี่ยนผานสูอุตสาหกรรมยุคใหม ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบุรี จังหวัดนนทบุรี 1 ชดุ 
 
ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 4 การบรหิารงานบุคคล 
  ชื่อความเสี่ยง การสรรหาบุคลากรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
  



ขั้นตอนท่ี 2 การกำหนดประเด็นความเสี่ยงการทุจริต 

ลำดับ
ท่ี 

ขั้นตอน ประเด็นความเสีย่ง 

Risk Score (L x I) ประเภทความเสี่ยง 

Likelihood Impact 
Risk 

Score 

ระดับ 
ความ
เสี่ยง 

Known 
Factor 

Unknown 
Factor 

ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 1 การอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวกในการพิจารณาอนุญาตของทางราชการ  
พ.ศ. 2558 
จากการพิจารณาภารกิจของมหาวิทยาลัย พบวา ไมมีความเสียงการทจุริตในประเด็นการรับสินบนในกระบวนงาน
อนุมัติ อนุญาต เน่ืองจากมหาวิทยาลัยไมมีภารกิจการอนุมัต ิอนุญาตตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวกใน
การพิจารณาอนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 

- - 

ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 2 การใชอำนาจตามกฎหมาย/การใหบริการตามภารกิจ 
ชื่อความเสีย่ง การรับนักศึกษาใหมในบางหลักสูตรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 

1 การคัดเลือกนักศึกษาใหม  
บางหลักสูตรที่มีความตองการ  
ในการสมัครสูง  
และจำนวนหองทีร่องรบัเต็ม 

การรบันักศึกษาใหม 
ในบางหลักสูตรอาจเกิด
การใหหรือรับ สินบน 

1 5 5 สูง -  

ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 3 การจัดซื้อจัดจาง 
ชื่อความเสีย่ง การทุจริตดานการจัดซื้อจัดจางในมหาวิทยาลัยอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
ชุดฝกบูรณาการทักษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสดวยเทคโนโลยีอัจฉริยะ เพ่ือสงเสริมการเปลี่ยนผานสูอุตสาหกรรมยุคใหม  
ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบุรี จงัหวัดนนทบุรี 1 ชุด 

2 การพิจารณาผล 
การประกวดราคา ดำเนินการ
พิจารณาผลตามระเบียบฯ 
ขอ 55 (3-7 วันทำการ) 

ความลาชาในการกอหน้ี
ผูกพันอาจเกิดการให 
หรือรับ สนิบน 

2 5 10 สูงมาก  - 

3 การตรวจรับพัสดุ ตรวจรับ
ครุภัณฑ 
 

คณะกรรมการไมตรวจรับ
พัสดุหรือคุรภัณฑ 
อาจเกิดการฟองรองจากผูขาย  
หรืออาจเกิดการใหหรือรับ 
สินบน 

2 5 10 สูงมาก  - 

ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 4 การบรหิารงานบุคคล 
ชื่อความเสีย่ง การสรรหาบุคลากรอาจเกิดการใหหรอืรบั สนิบน 

4 การดำเนินการสรรหาและ
เลือกสรรตามวิธีทีป่ระกาศรับ
สมัครกำหนด 
การสมัครเขาทำงาน 
ในมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราช
มงคลสุวรรณภูม ิ
มีจำนวนมาก บางตำแหนงอาจ
เกิดการซือ้ขายขอสอบ 

การใหหรือรับสินบน  
เพ่ือแลกกับการพิจารณา 
เขารับตำแหนงงาน 
ในมหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 
ราชมงคลสุวรรณภูมิ 
 

1 5 5 สูง -  



ขั้นตอนท่ี 3 การกำหนดเกณฑการประเมินความเสี่ยงการทุจริต 
เกณฑการวัดระดับความเสี่ยงการทุจริต 

Risk Score 
โอกาส 

(Likelihood) 
ผลกระทบ (Impact) 

1 2 3 4 5 
5 สูง สูง สูงมาก สูงมาก สูงมาก 
4 ปานกลาง สูง สูง สูงมาก สูงมาก 
3 ต่ำ ปานกลาง สูง สูง สูงมาก 
2 ต่ำ ต่ำ ปานกลาง สูง สูงมาก 
1 ต่ำ ต่ำ ปานกลาง สูง สูง 

 
ระดับความรุนแรงของความเสี่ยงการทุจริต 
สีเขียว หมายถึง ความเสี่ยงระดับต่ำ  สีเหลือง หมายถึง ความเสี่ยงระดับปานกลาง 
สีสม หมายถึง ความเสี่ยงระดับสูง   สีแดง หมายถึง ความเสี่ยงระดับสูงมาก 
 
ชื่อความเสี่ยง การรับนักศึกษาใหมในบางหลักสูตรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 

เกณฑ โอกาส (Likelihood) 
1 2 3 4 5 

ความหมาย โอกาสเกิด 
การกระทำทุจริต  
0-1 คร้ังตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
2 ครั้งตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
3 ครั้งตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
4 คร้ังตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตมากกวา  
5 คร้ังตอป 

 
เกณฑ ผลกระทบ (Impact) 

1 2 3 4 5 
ความหมาย 0-1 คร้ัง 

หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ตั้งแต 
รอยละ 91 - 100 

2 ครั้ง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ต้ังแต 
รอยละ 81 - 90 

3 ครั้ง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ต้ังแต 
รอยละ 71 - 80 

4 คร้ัง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ตั้งแต 
รอยละ 61 - 70 

มากกวา 5 ครั้ง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
นอยกวาหรือ
เทากับ 
รอยละ 60 

 
  



ชื่อความเสีย่ง (กระบวนงาน/โครงการ) การทุจริตดานการจัดซื้อจัดจางในมหาวิทยาลัยอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
ชุดฝกบูรณาการทกัษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสดวยเทคโนโลยีอัจฉริยะ เพือ่สงเสรมิการเปลี่ยนผาน 
สูอุตสาหกรรมยุคใหม ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบรุี จังหวัดนนทบุรี 1 ชุด 

เกณฑ โอกาส (Likelihood) 
1 2 3 4 5 

ความหมาย โอกาสเกิด 
การกระทำทุจริต  
0-1 คร้ังตอป/ 
เหตุการณ 
ไมนามีโอกาส 
เกิดข้ึน  
(ไมเกิดขึ้นเลย) 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
2 ครั้งตอป/ 
เหตุการณ 
ท่ีอาจเกิดข้ึน 
นอยมาก  
(นอยกวารอยละ 3) 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
3 ครั้งตอป/ 
เหตุการณ 
ท่ีอาจเกิดข้ึน 
บางคร้ัง  
(รอยละ 5) 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
4 คร้ังตอป/ 
เหตุการณ 
ท่ีอาจเกิดไดสูง 
(รอยละ 30) 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตมากกวา  
5 คร้ังตอป/ 
เหตุการณ 
ที่อาจเกิด 
ไดสูงมาก  
(รอยละ 30 ขึ้นไป) 

 
เกณฑ ผลกระทบ (Impact) 

1 2 3 4 5 
ความหมาย ความเสียหาย 

100,000 บาท  
หรือนอยกวา/ 
แทบจะไมมี 

ความเสียหาย 
ตั้งแต  
100,001 บาท  
ถึง 1,000,000บาท/ 
- ปรากฏขาวลือ 
ที่อาจพาดพิง 
คนภายในหนวยงาน  
มีคนรองเรียน  
แจงเบาะแส 
- เร่ิมมีความกังวล
และสอบถามขอมูล 

ความเสียหาย 
ตั้งแต  
1,000,001 บาท  
ถึง 1,500,000บาท/ 
- หนวยตรวสอบ 
ของหนวยงาน  
หรือหนวยตรวจสอบ 
จากภายนอก 
เขาตรวจสอบ
ขอเท็จจริง 
- มีการสงหนังสือ
รองเรียน 
และตั้งคำถาม 
ตอการทำงาน 
โตยไมไดรับคำตอบ 
ที่ชัดเจน 

ความเสียหาย 
ตั้งแต  
1,500,001 บาท  
ถึง 2,000,000บาท/ 
- ภาพลักษณ 
ของหนวยงาน 
ติดลบเรื่องความโปรงใส 
สื่อมวลซน สื่อสังคม
ออนไลนลงขาว 
อยางตอเนื่อง  
และสังคม 
ใหความสนใจ 
- รองเรียน 
ตอสื่อมวลชน 
และมีการออกขาว 

ความเสียหายตัง้แต  
2,000,001 บาท  
ขึ้นไป/ 
- เกิดความเสียหาย 
ตอรัฐเจาหนาที่ 
ถูกลงโทษน้ี 
มูลความผิดเขาสู
กระบวนการ 
ทางยตุิธรรม 
- เกิดการฟองรอง 
ตอศาล หรือหนวยงาน 
กำกับดูแล  
องคกรตรวจสอบ 
ทำการตรวจสอบ 
ความเสียหายที่เกิดขึ้น 

 
  



ชื่อความเสี่ยง การสรรหาบุคลากรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
เกณฑ โอกาส (Likelihood) 

1 2 3 4 5 
ความหมาย โอกาสเกิด 

การกระทำทุจริต  
0-1 คร้ังตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
2 ครั้งตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
3 ครั้งตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
4 คร้ังตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตมากกวา  
5 คร้ังตอป 

 
เกณฑ ผลกระทบ (Impact) 

1 2 3 4 5 
ความหมาย 0-1 คร้ัง 

หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ตั้งแต 
รอยละ 91 - 100 

2 ครั้ง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ต้ังแต 
รอยละ 81 - 90 

3 ครั้ง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ต้ังแต 
รอยละ 71 - 80 

4 คร้ัง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ตั้งแต 
รอยละ 61 - 70 

มากกวา 5 ครั้ง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
นอยกวาหรือ
เทากับ 
รอยละ 60 

 
  



ขั้นตอนท่ี 4 การประเมินระดับความรุนแรงของความเสี่ยงการทุจริต 

ลำดับ
ที่ 

ขั้นตอน ประเด็นความเสีย่ง 
Risk Score (L x I) 

Likelihood Impact 
Risk 

Score 
ระดับ 

ความเสี่ยง 
ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 1 การอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวกในการพิจารณาอนุญาต 
ของทางราชการ พ.ศ. 2558 
 จากการพิจารณาภารกิจของมหาวิทยาลัย พบวา ไมมีความเสียงการทจุรติในประเด็นการรบัสนิบนในกระบวนงาน
อนุมัติ อนุญาต เน่ืองจากมหาวิทยาลัยไมมีภารกิจการอนุมัติ อนุญาตตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวกในการพิจารณา
อนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 
ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 2 การใชอำนาจตามกฎหมาย/การใหบริการตามภารกิจ 
ชื่อความเสีย่ง การรับนักศึกษาใหมในบางหลักสูตรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 

1 การคัดเลือกนักศึกษาใหม  
บางหลักสูตรที่มีความตองการ  
ในการสมัครสูง  
และจำนวนหองทีร่องรบัเตม็ 

การรบันักศึกษาใหม 
ในบางหลักสูตรอาจเกิดการให
หรือรับ สนิบน 

1 5 5 สูง 

ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 3 การจัดซื้อจัดจาง 
ชื่อความเสีย่ง การทุจริตดานการจัดซื้อจัดจางในมหาวิทยาลัยอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
ชุดฝกบูรณาการทักษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสดวยเทคโนโลยีอัจฉริยะ เพ่ือสงเสริมการเปลี่ยนผานสูอุตสาหกรรมยุคใหม  
ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบุรี จงัหวัดนนทบุรี 1 ชุด 

2 การพิจารณาผล 
การประกวดราคา ดำเนินการ
พิจารณาผลตามระเบียบฯ ขอ 55  
(3-7 วันทำการ) 

ความลาชาในการกอหนี้
ผูกพันอาจเกิดการให 
หรือรับ สนิบน 
 

2 5 10 สูงมาก 

3 การตรวจรับพัสดุ ตรวจรับ
ครุภัณฑ 
 

คณะกรรมการไมตรวจรับ
พัสดุหรือคุรภัณฑ 
อาจเกิดการฟองรองจากผูขาย  
หรืออาจเกิดการใหหรือรับ 
สินบน 

2 5 10 สูงมาก 

ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 4 การบรหิารงานบุคคล 
ชื่อความเสีย่ง การสรรหาบุคลากรอาจเกิดการใหหรอืรบั สนิบน 

4 การดำเนินการสรรหาและ
เลือกสรรตามวิธีทีป่ระกาศรับ
สมัครกำหนด 
การสมัครเขาทำงาน 
ในมหาวิทยาลัยเทคโนโลยรีาช
มงคลสุวรรณภูมิ 
มีจำนวนมาก บางตำแหนงอาจเกิด
การซื้อขายขอสอบ 

การใหหรือรับสินบน  
เพ่ือแลกกับการพิจารณา 
เขารับตำแหนงงาน 
ในมหาวิทยาลัยเทคโนโลย ี
ราชมงคลสุวรรณภูมิ 
 

1 5 5 สูง 

 



ขั้นตอนท่ี 5 การจัดทำมาตรการควบคุมความเสี่ยงการทุจริต 

ลำดับ
ท่ี 

ขั้นตอน ประเด็นความเสีย่ง 
ระดับ 
ความ
เสี่ยง 

มาตรการควบคุมหรือปองกัน
ความเสี่ยงการทุจริต 

วิธีดำเนินการ ระยะเวลา ผูรับผิดชอบ 

ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 1 การอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวกในการพิจารณาอนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 
 จากการพิจารณาภารกิจของมหาวิทยาลัย พบวา ไมมีความเสียงการทจุริตในประเด็นการรับสินบนในกระบวนงานอนุมัต ิอนุญาต เน่ืองจากมหาวิทยาลัยไมมีภารกิจ 
การอนุมัติ อนุญาตตามพระราชบญัญัติการอำนวยความสะดวกในการพิจารณาอนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 
ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 2 การใชอำนาจตามกฎหมาย/การใหบริการตามภารกิจ 
ช่ือความเสีย่ง การรับนักศึกษาใหมในบางหลักสูตรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 

1 การคัดเลือกนักศึกษาใหม  
บางหลักสูตรที่มีความตองการ  
ในการสมัครสูง  
และจำนวนหองทีร่องรบัเตม็ 

การรบันักศึกษาใหม 
ในบางหลักสูตรอาจเกิดการ
ใหหรอืรบั สินบน 

1x5=5 
สูง 

การคัดเลือกตามระบบ 
การคัดเลือกของมหาวิทยาลัย 
โดยคณะดำเนินการคัดเลือก
เปนไปตามเกณฑที่คณะกำหนด
ในแตละสาขาวิชา ของประเภท
การรบั แตละรอบ และสงผล
การคัดเลือกไปยังสำนักสงเสริม
วิชาการและงานทะเบียน 

1. จัดทำคำสั่งแตงตัง้
คณะกรรมการดำเนินการ
คัดเลือกบุคคลเขาศึกษา 
เพ่ือตรวจสอบคุณสมบัต ิ
ของนักศึกษา 
2. จัดทำปฏิทินการ
คัดเลือกบุคคลเขาศึกษา 

เดือน
สิงหาคม 
2567  

ถึงเดือน
กรกฎาคม 

2568 

สำนัก
สงเสริม
วิชาการ 

และ 
งานทะเบียน 

ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 3 การจัดซื้อจัดจาง 
ช่ือความเสีย่ง การทุจริตดานการจัดซื้อจัดจางในมหาวิทยาลัยอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
ชุดฝกบูรณาการทักษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสดวยเทคโนโลยีอัจฉริยะ เพ่ือสงเสริมการเปลี่ยนผานสูอุตสาหกรรมยุคใหม ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบรุี จังหวัดนนทบุรี 1 ชดุ 

2 การพิจารณาผล 
การประกวดราคา ดำเนินการ
พิจารณาผลตามระเบียบฯ ขอ 
55  
(3-7 วันทำการ) 

ความลาชาในการกอหน้ี
ผูกพันอาจเกิดการให 
หรือรับ สนิบน 
 
 

2x5=10 
สูงมาก 

เจาหนาที่พสัดุ ทำการตรวจสอบ
รายละเอียดคุณลักษณะเฉพาะ 
ของพัสดุ (ราง) TOR  
กอนนำเสนอผูมีอำนาจอนุมัติ 
ใหเปนไปตามระยะเวลา 
ที่กำหนด 

1. เจาหนาที่พัสดุ      
จะตรวจสอบคุณสมบัติ 
ของคณะกรรมการ 
2. เจาหนาที่พัสดุให
ความรูกับคณะกรรมการ
ฯ ในสวนของระเบียบฯ 
เพ่ือจะไดนำไปปฏิบัติได
อยางถูกตอง 

ภายในเดือน
มีนาคม
2568 

หนวยพัสดุ 
กองบริหาร
ทรัพยากร
นนทบุร ี



ลำดับ
ท่ี 

ขั้นตอน ประเด็นความเสีย่ง 
ระดับ 
ความ
เสี่ยง 

มาตรการควบคุมหรือปองกัน
ความเสี่ยงการทุจริต 

วิธีดำเนินการ ระยะเวลา ผูรับผิดชอบ 

3 การตรวจรับพัสดุ ตรวจรับ
ครุภัณฑ 
 

คณะกรรมการไมตรวจรับ
พัสดุหรือคุรภัณฑ 
อาจเกิดการฟองรองจากผูขาย  
หรืออาจเกิดการใหหรือรับ 
สินบน 

2x5=10 
สูงมาก 

คณะกรรมการตรวจรบัพัสดุ 
จะตองตรวจสอบชุดครุภัณฑ
กอนตรวจรับพัสดุใหเปนไปตาม
รายละเอียดของครุภัณฑและ
สัญญาซื้อขาย 

1. เจาหนาที่พัสดุจะชวย
ตรวจสอบครุภัณฑและ
เอกสารสัญญาซื้อขาย
และแค็ตตาล็อกตาง ๆ 
วาตรงตามสญัญาหรือไม 
2. เจาหนาที่พัสดุให
ความรูกับคณะกรรมการ
ฯ ในสวนของระเบียบฯ 
เพ่ือจะไดนำไปปฏิบัติได
อยางถูกตอง 

ภายในเดือน
สิงหาคม 
2568 

หนวยพัสดุ 
กองบริหาร
ทรัพยากร
นนทบุร ี

ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 4 การบรหิารงานบุคคล 
ช่ือความเสี่ยง การสรรหาบุคลากรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 

4 การดำเนินการสรรหาและ
เลือกสรรตามวิธีทีป่ระกาศรับ
สมัครกำหนด 
การสมัครเขาทำงาน 
ในมหาวิทยาลัยเทคโนโลยรีาช
มงคลสุวรรณภูมิ 
มีจำนวนมาก บางตำแหนงอาจ
เกิดการซือ้ขายขอสอบ 

การใหหรือรับสินบน  
เพื่อแลกกับการพิจารณา 
เขารับตำแหนงงาน 
ในมหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 
ราชมงคลสุวรรณภูมิ 
 

1x5=5 
สูง 

1. คณะกรรมการสรรหาและ
เลือกสรรดำเนินการตรวจสอบ
ตามประกาศรับสมัครกำหนด 
2. ตรวจสอบผลการสรรหาและ
เลือกสรรจากคณะกรรมการ 
ดวยบุคลากรของกองบริหาร 
งานบุคคล 
3. ดำเนินการจัดประชุม  
เมือ่พบสิง่ผิดปกติจากการสรรหา
และเลือกสรร หรอืพบขอรองเรียน 

1. กำหนดและประกาศ
นโยบายตอตานการให
และรบัสินบนอยางเปน
ทางการ 
2. อบรมใหความรูเรื่อง
การตอตานสินบนใหกับ
บุคลากรของ
มหาวิทยาลัย 
3. จัดทำคำสั่งแตงตัง้
คณะกรรมการดำเนินการ
สรรหาและเลือกสรร 

เดือน
มกราคม 
2568  

ถึงเดือน
มีนาคม 
2568 

กองบริหาร 
งานบุคคล 

 



ลำดับ
ท่ี 

ขั้นตอน ประเด็นความเสีย่ง 
ระดับ 
ความ
เสี่ยง 

มาตรการควบคุมหรือปองกัน
ความเสี่ยงการทุจริต 

วิธีดำเนินการ ระยะเวลา ผูรับผิดชอบ 

4. จัดทำคำสั่งแตงตัง้
คณะกรรมการดำเนินการ
สอบ 
5. ประชุมคณะกรรมการ
ดำเนินการสรรหาและ
เลือกสรร/คณะกรรมการ
ดำเนินการสอบ 
เพ่ือสรุปประกาศรายช่ือผู
ผานการสรรหาและ
เลือกสรร และพิจารณา
ตรวจสอบคุณสมบัติของ
ผูสมัคร 

 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 1 
การอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวกในการพิจารณาอนุญาตของทางราชการ  

พ.ศ. 2558 
 

  



แบบรายงานที่ 1 แบบรายงานการกำหนดเกณฑการประเมินความเสี่ยงการทุจริต 
 

แผนบริหารความเสีย่งการทุจริต ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ชื่อความเสี่ยง (กระบวนงาน/โครงการ) ไมมีความเสี่ยงการทุจริตในประเด็นการรับสินบนในกระบวนงานอนุมัติ 
อนุญาต เน่ืองจากหนวยงานไมมีภารกิจการอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวก 
ในการพิจารณาอนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 
ชื่อหนวยงาน มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ  
ศปท.กระทรวง การอุดมศึกษา วิทยาศาสตร วิจัยและนวัตกรรม 
ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 1 การอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวกในการพิจารณา
อนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 
 

การกำหนดเกณฑการประเมินความเสี่ยงการทุจริต 
เกณฑ โอกาส (Likelihood) 

1 2 3 4 5 
ความหมาย โอกาสเกิด 

การกระทำทุจริต  
0-1 ครั้งตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
2 คร้ังตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
3 คร้ังตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
4 ครั้งตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตมากกวา  
5 คร้ังตอป 

 
เกณฑ ผลกระทบ (Impact) 

1 2 3 4 5 
ความหมาย ไดผลงานตาม

เปาหมาย 
ตั้งแต 
รอยละ 91 - 100 

ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ตั้งแต 
รอยละ 81 - 90 

ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ตั้งแต 
รอยละ 71 - 80 

ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ตั้งแต 
รอยละ 61 - 70 

ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
นอยกวาหรือ
เทากับ 
รอยละ 60 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



เกณฑการวัดระดับความเสี่ยงการทุจริต 
Risk Score 

โอกาส 
(Likelihood) 

ผลกระทบ (Impact) 
1 2 3 4 5 

5 สูง สูง สูงมาก สูงมาก สูงมาก 
4 ปานกลาง สูง สูง สูงมาก สูงมาก 
3 ต่ำ ปานกลาง สูง สูง สูงมาก 
2 ต่ำ ต่ำ ปานกลาง สูง สูงมาก 
1 ต่ำ ต่ำ ปานกลาง สูง สูง 

 
ระดับความรุนแรงของความเสี่ยงการทุจริต 
สีเขียว หมายถึง ความเสี่ยงระดับต่ำ  สีเหลือง หมายถึง ความเสี่ยงระดับปานกลาง 
สีสม หมายถึง ความเสี่ยงระดับสูง   สีแดง หมายถึง ความเสี่ยงระดับสูงมาก 
 
 
 
 
 
  



แบบรายงานที่ 2 แบบรายงานการระบุประเด็นความเสี่ยงการทุจริต  
 

การประเมินความเสี่ยงการทุจริต ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ชื่อความเสีย่งการทุจริต กระบวนงาน/โครงการ ไมมีความเสี่ยงการทจุริตในประเด็นการรับสินบนในกระบวนงาน
อนุมัติ อนุญาต เน่ืองจากหนวยงานไมมีภารกิจการอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวก 
ในการพิจารณาอนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 
ท่ี ขั้นตอนการดำเนินงาน ประเด็น 

ความเสี่ยงการทุจริต 
Risk Score (L x I) 

Likelihood Impact Risk Score 
- - ไมม ี - - - 

 
 
 

  



แบบรายงานท่ี 3 แบบรายงานแผนบริหารจัดการความเสีย่งการทุจริต 
 

ชื่อกระบวนงาน/โครงการ ไมมีความเสี่ยงการทุจริตในประเด็นการรับสินบนในกระบวนงานอนุมัติ อนุญาต 
เน่ืองจากหนวยงานไมมีภารกิจการอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวกในการพิจารณา
อนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 

แผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ท่ี มาตรการควบคุม 

ความเสี่ยงการทุจริต 
วิธีดำเนินการ ระยะเวลา

ดำเนินการ 
งบประมาณ ผูรับผิดชอบ 

- ชื่อความเสีย่งการทุจริต  
-ไมม ี

ระดับความเสี่ยง -  

- - - - - 
 
 
 
 

ลายมือช่ือ .......................................................................... 
(รองศาสตราจารยประมุข อุณหเลขกะ) 

อธิการบดีมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูม ิ
วันที ่31 เดือนมีนาคม พ.ศ. 2568 

 
ระบุ URL ที่อยูของไฟล บนเว็ปไซตที่ทำการเผยแพร https://plan.rmutsb.ac.th/content/102 
 

 
 

  



แบบรายงานท่ี 4 แบบรายงานประมาณการงบประมาณโครงการจัดซื้อจัดจาง 
 

แบบแสดงรายละเอียดประมาณการงบประมาณโครงการจัดซื้อจัดจาง ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ศูนยปฏิบัติการตอตานการทุจริต........-.......................................... 
หนวยงาน.......-.............................................................................. 
งบพัฒนาจังหวัด/กลุมจังหวัด (เฉพาะจังหวัด) จังหวัด......-........... 
สวนราชการท่ีดำเนินการจัดซื้อจัดจาง......-.................................... 

 

โครงการจัดซื้อจัดจางประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ชื่อโครงการ..ไมม.ี................................................................................................... 
งบประมาณ..-.........................บาท วิธีจัดซื้อจัดจาง..-........................ ระยะเวลาดำเนินการ..-........................ 

 เงินงบประมาณ   เงินนอกงบประมาณ 
สวนราชการที่ดำเนินการจัดซือ้จัดจาง..............................................(กรณีงบพฒันาจงัหวัด/กลุมจังหวัด) 

 เขารวมโครงการ IP   มีแผนเขารวมโครงการ IP 
 เขารวมโครงการ CoST   มีแผนเขารวมโครงการ Cost 
 

ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost Breakdown) 

รวมงบประมาณ 
(บาท) 

- - - - - 
     
     
     
     

รวมงบประมาณทั้งสิ้น - 
 
 
 
 

  



แบบรายงานที่ 5 แบบรายงานผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริต 

ชื่อกระบวนงาน/โครงการ ไมมีความเสี่ยงการทจุริตในประเด็นการรับสินบนในกระบวนงานอนุมัติ อนุญาต 
เน่ืองจากหนวยงานไมมีภารกิจการอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัตกิารอำนวยความสะดวกในการพิจารณา
อนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 

ผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริต ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
- ชื่อความเสีย่งการทุจริต  

- 
ระดับความเสี่ยง - 

 มาตรการควบคุมความเสีย่งการทุจริต ผลการดำเนินการ 
 - - 
 

 

 

 

ลายมือช่ือ .......................................................................... 
(รองศาสตราจารยประมุข อุณหเลขกะ) 

อธิการบดีมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูม ิ
วันที ่31 เดือนมีนาคม พ.ศ. 2568 

 
ระบุ URL ที่อยูของไฟล บนเว็ปไซตที่ทำการเผยแพร https://plan.rmutsb.ac.th/content/102 
  



แบบรายงานท่ี 6 แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบรหิารจัดการความเสีย่งการทุจริต 
(สำหรับใชในหนวยงานในกำกับ ติดตามการบริหารจัดการความเสีย่งการทุจริตขององคกร) 

 
แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต ณ วันท่ี 25 มีนาคม 2568 
หนวยงานที่ประเมิน..มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ..................................................... 
ชื่อความเสีย่ง - 
โอกาส/ความเสี่ยง - 
สถานะ 
ของการดำเนินการ 
จัดการความเสี่ยง 

 ยังไมไดดำเนินการ 
 เฝาระวัง และติดตามตอเนื่อง 
 เริ่มดำเนินการไปบาง แตยังไมครบถวน 
 ตองการปรบัปรุงแผนบริหารความเสี่ยงใหมใหเหมาะสม 
 เหตุผลอ่ืน (โปรดระบุ) 
...................................................................................................................................... 

ผลการดำเนินงาน ไมมีความเสี่ยงการทุจริตในประเด็นการรับสินบนในกระบวนงานอนุมัติ อนุญาต 
เน่ืองจากหนวยงานไมมีภารกิจการอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการ 
อำนวยความสะดวกในการพิจารณาอนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 

 
 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 2 
การใชอำนาจตามกฎหมาย/การใหบริการตามภารกิจ 

  



แบบรายงานท่ี 1 แบบรายงานการกำหนดเกณฑการประเมินความเสี่ยงการทุจริต  
 

ชื่อความเสี่ยง (กระบวนงาน/โครงการ) การรับนักศึกษาใหมในบางหลักสูตรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
ชื่อหนวยงาน มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ  
ศปท.กระทรวง การอุดมศึกษา วิทยาศาสตร วิจัยและนวัตกรรม 
ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 2 การใชอำนาจตามกฎหมาย/การใหบริการตามภารกิจ 
 

การกำหนดเกณฑการประเมินความเสี่ยงการทุจริต 
เกณฑ โอกาส (Likelihood) 

1 2 3 4 5 
ความหมาย โอกาสเกิด 

การกระทำทุจริต  
0-1 ครั้งตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
2 คร้ังตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
3 คร้ังตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
4 ครั้งตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตมากกวา  
5 คร้ังตอป 

 
เกณฑ ผลกระทบ (Impact) 

1 2 3 4 5 
ความหมาย 0-1 ครั้ง 

หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ต้ังแต 
รอยละ 91 - 100 

2 คร้ัง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ตั้งแต 
รอยละ 81 - 90 

3 คร้ัง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ตั้งแต 
รอยละ 71 - 80 

4 ครั้ง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ต้ังแต 
รอยละ 61 - 70 

มากกวา 5 คร้ัง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
นอยกวาหรือ
เทากับ 
รอยละ 60 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
. 
 
 
 
 
  



เกณฑการวัดระดับความเสี่ยงการทุจริต 
Risk Score 

โอกาส 
(Likelihood) 

ผลกระทบ (Impact) 
1 2 3 4 5 

5 สูง สูง สูงมาก สูงมาก สูงมาก 
4 ปานกลาง สูง สูง สูงมาก สูงมาก 
3 ต่ำ ปานกลาง สูง สูง สูงมาก 
2 ต่ำ ต่ำ ปานกลาง สูง สูงมาก 
1 ต่ำ ต่ำ ปานกลาง สูง สูง 

 
ระดับความรุนแรงของความเสี่ยงการทุจริต 
สีเขียว หมายถึง ความเสี่ยงระดับต่ำ  สีเหลือง หมายถึง ความเสี่ยงระดับปานกลาง 
สีสม หมายถึง ความเสี่ยงระดับสูง   สีแดง หมายถึง ความเสี่ยงระดับสูงมาก 
 
 
  



แบบรายงานที่ 2 แบบรายงานการระบุประเด็นความเสี่ยงการทุจริต  
ชื่อความเสี่ยงการทุจริต กระบวนงาน/โครงการ การรับนักศึกษาใหมในบางหลักสูตรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
ท่ี ขั้นตอนการดำเนินงาน ประเด็น 

ความเสี่ยงการทุจริต 
Risk Score (L x I) 

Likelihood Impact Risk Score 
1 การคัดเลือกนักศึกษาใหม 

บางหลักสูตรทีมี่ความตองการ 
ในการสมัครสูง  
และจำนวนหองทีร่องรบัเต็ม 

การรบันักศึกษาใหม 
ในบางหลักสูตรอาจเกิด
การใหหรือรับ สินบน 

1 5 สูง 



แบบรายงานที่ 3 แบบรายงานแผนบริหารจัดการความเสีย่งการทุจริต 

 

ชื่อกระบวนงาน/โครงการ การรับนักศึกษาใหมในบางหลักสูตรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 

แผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ท่ี มาตรการควบคุม 

ความเสี่ยงการทุจริต 
วิธีดำเนินการ ระยะเวลา

ดำเนินการ 
งบประมาณ ผูรับผิดชอบ 

1 ชื่อความเสีย่งการทุจริต  
การรบันักศึกษาใหมในบางหลกัสูตรอาจเกิดการใหหรือรบั สินบน 

ระดับความเสี่ยง 1 x 5 สูง 

การคัดเลือกตามระบบ 
การคัดเลือกของมหาวิทยาลัย 
โดยคณะดำเนินการคัดเลือก
เปนไปตามเกณฑที่คณะกำหนด
ในแตละสาขาวิชา ของประเภท
การรบั แตละรอบ และสงผล
การคัดเลือกไปยังสำนักสงเสริม
วิชาการและงานทะเบียน 

1. จัดทำคำสั่งแตงต้ัง
คณะกรรมการดำเนินการ
คัดเลือกบุคคลเขาศึกษา 
เพ่ือตรวจสอบคุณสมบัติ 
ของนักศึกษา 
2. จัดทำปฏิทินการคัดเลอืก 
บุคคลเขาศึกษา 

เดือน
สิงหาคม 
2567  

ถึงเดือน
กรกฎาคม 

2568 

- สำนักสงเสรมิ
วิชาการ 

และ 
งานทะเบียน 

 
 
 
 

ลายมือช่ือ .......................................................................... 
(รองศาสตราจารยประมุข อุณหเลขกะ) 

อธิการบดีมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
วันที ่31 เดือนมีนาคม พ.ศ. 2568 

 
ระบุ URL ที่อยูของไฟล บนเว็ปไซตที่ทำการเผยแพร https://plan.rmutsb.ac.th/content/102 
  



แบบรายงานท่ี 4 แบบรายงานประมาณการงบประมาณโครงการจัดซ้ือจัดจาง 
 

แบบแสดงรายละเอียดประมาณการงบประมาณโครงการจัดซ้ือจัดจาง ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ศูนยปฏิบัติการตอตานการทุจริต........-.......................................... 
หนวยงาน.......-.............................................................................. 
งบพัฒนาจังหวัด/กลุมจังหวัด (เฉพาะจังหวัด) จังหวัด......-........... 
สวนราชการท่ีดำเนินการจัดซ้ือจัดจาง......-.................................... 

 

โครงการจัดซ้ือจัดจางประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ชื่อโครงการ..ไมมีการจัดซื้อจัดจางในความเสี่ยงน้ี.............................................................................................. 
งบประมาณ..-.........................บาท วิธีจัดซ้ือจัดจาง..-........................ ระยะเวลาดำเนินการ..-........................ 

 เงินงบประมาณ   เงินนอกงบประมาณ 
สวนราชการที่ดำเนินการจัดซือ้จัดจาง..............................................(กรณีงบพฒันาจงัหวัด/กลุมจังหวัด) 

 เขารวมโครงการ IP   มีแผนเขารวมโครงการ IP 
 เขารวมโครงการ CoST   มีแผนเขารวมโครงการ Cost 
 

ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost Breakdown) 

รวมงบประมาณ 
(บาท) 

- - - - - 
     
     
     
     

รวมงบประมาณทั้งสิ้น - 
 
 
 
 

  



แบบรายงานท่ี 5 แบบรายงานผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริต 

ชื่อกระบวนงาน/โครงการ การรับนกัศึกษาใหมในบางหลักสูตรอาจเกิดการใหหรือรบั สินบน 

ผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริต ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
1 ชื่อความเสีย่งการทุจริต  

การรบันักศึกษาใหมในบางหลกัสูตรอาจเกิดการให
หรือรับ สนิบน 

ระดับความเสี่ยง 1 x 5 สูง 

 มาตรการควบคุมความเสีย่งการทุจริต ผลการดำเนินการ 
 การคัดเลือกตามระบบการคัดเลอืกของมหาวิทยาลัย 

โดยคณะดำเนินการคัดเลือกเปนไปตามเกณฑ 
ที่คณะกำหนดในแตละสาขาวิชา ของประเภทการรับ 
แตละรอบ และสงผลการคัดเลือกไปทีส่ำนักสงเสรมิ
วิชาการและงานทะเบียน 

มีการตรวจสอบการคัดเลือกนักศึกษาทุกเดือน 
ต้ังแตเดือนสงิหาคม 2567  
ตามระบบการคัดเลอืกนักศึกษา 
ซึ่งจะแลวเสรจ็ในเดือนกรกฎาคม 2568 
 

 

 

 

 

ลายมือช่ือ .......................................................................... 
(รองศาสตราจารยประมุข อุณหเลขกะ) 

อธิการบดีมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
วันที ่31 เดือนมีนาคม พ.ศ. 2568 

 
ระบุ URL ที่อยูของไฟล บนเว็ปไซตที่ทำการเผยแพร https://plan.rmutsb.ac.th/content/102 
 
 
  



แบบรายงานท่ี 6 แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบรหิารจัดการความเสีย่งการทุจริต 
(สำหรับใชในหนวยงานในกำกับ ติดตามการบริหารจัดการความเสีย่งการทุจริตขององคกร) 

 
แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต ณ วันท่ี 25 มีนาคม 2568 
หนวยงานที่ประเมิน..มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ..................................................... 
ชื่อความเสีย่ง การรบันักศึกษาใหมในบางหลกัสูตรอาจเกิดการใหหรอืรบั สินบน 
โอกาส/ความเสี่ยง 1 x 5 สูง 
สถานะ 
ของการดำเนินการ 
จัดการความเสี่ยง 

 ยังไมไดดำเนินการ 
 เฝาระวัง และติดตามตอเน่ือง 
 เริ่มดำเนินการไปบาง แตยังไมครบถวน 
 ตองการปรบัปรุงแผนบริหารความเสี่ยงใหมใหเหมาะสม 
 เหตุผลอ่ืน (โปรดระบุ) 
...................................................................................................................................... 

ผลการดำเนินงาน มีการตรวจสอบการคัดเลือกนักศึกษาทุกเดือน 
ตั้งแตเดือนสงิหาคม 2567  
ตามระบบการคัดเลอืกนักศึกษา 
ซึ่งจะแลวเสรจ็ในเดือนกรกฎาคม 2568 

 
 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 3 
การจัดซื้อจัดจาง 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

  



แบบรายงานท่ี 1 แบบรายงานการกำหนดเกณฑการประเมินความเสี่ยงการทุจริต  
 

ชื่อความเสีย่ง (กระบวนงาน/โครงการ) การทุจริตดานการจัดซื้อจัดจางในมหาวิทยาลัยอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
ชุดฝกบูรณาการทกัษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสดวยเทคโนโลยีอัจฉริยะ เพือ่สงเสรมิการเปลี่ยนผาน 
สูอุตสาหกรรมยุคใหม ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบรุี จังหวัดนนทบุรี 1 ชุด 
ชื่อหนวยงาน มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ ศูนยนนทบุร ี
ศปท.กระทรวง การอุดมศึกษา วิทยาศาสตร วิจัยและนวัตกรรม 
ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 3 การจัดซื้อจัดจาง 
 

การกำหนดเกณฑการประเมินความเสี่ยงการทุจริต 
เกณฑ โอกาส (Likelihood) 

1 2 3 4 5 
ความหมาย โอกาสเกิด 

การกระทำทุจริต  
0-1 ครั้งตอป/ 
เหตุการณ 
ไมนามีโอกาส 
เกิดขึ้น  
(ไมเกิดขึ้นเลย) 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
2 คร้ังตอป/ 
เหตุการณ 
ท่ีอาจเกิดขึ้น 
นอยมาก  
(นอยกวารอยละ 3) 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
3 คร้ังตอป/ 
เหตุการณ 
ที่อาจเกิดข้ึน 
บางครั้ง  
(รอยละ 5) 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
4 ครั้งตอป/ 
เหตุการณ 
ท่ีอาจเกิดไดสูง 
(รอยละ 30) 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตมากกวา  
5 คร้ังตอป/ 
เหตุการณ 
ท่ีอาจเกิด 
ไดสูงมาก  
(รอยละ 30 ข้ึนไป) 

 
เกณฑ ผลกระทบ (Impact) 

1 2 3 4 5 
ความหมาย ความเสียหาย 

100,000 บาท  
หรือนอยกวา/ 
แทบจะไมม ี

ความเสียหาย 
ตั้งแต  
100,001 บาท  
ถึง 1,000,000บาท/ 
- ปรากฏขาวลือ 
ที่อาจพาดพิง 
คนภายในหนวยงาน  
มีคนรองเรียน  
แจงเบาะแส 
- เริ่มมีความกังวล
และสอบถามขอมูล 

ความเสียหาย 
ตั้งแต  
1,000,001 บาท  
ถึง 1,500,000บาท/ 
- หนวยตรวสอบ 
ของหนวยงาน  
หรือหนวยตรวจสอบ 
จากภายนอก 
เขาตรวจสอบ
ขอเท็จจริง 
- มีการสงหนังสือ
รองเรียน 
และตั้งคำถาม 
ตอการทำงาน 
โตยไมไดรับคำตอบ 
ที่ชัดเจน 

ความเสียหาย 
ตั้งแต  
1,500,001 บาท  
ถึง 2,000,000บาท/ 
- ภาพลักษณ 
ของหนวยงาน 
ติดลบเร่ืองความโปรงใส 
ส่ือมวลซน ส่ือสังคม
ออนไลนลงขาว 
อยางตอเน่ือง  
และสังคม 
ใหความสนใจ 
- รองเรียน 
ตอส่ือมวลชน 
และมีการออกขาว 

ความเสียหายตัง้แต  
2,000,001 บาท  
ขึ้นไป/ 
- เกิดความเสียหาย 
ตอรัฐเจาหนาที่ 
ถูกลงโทษน้ี 
มูลความผิดเขาสู
กระบวนการ 
ทางยุติธรรม 
- เกิดการฟองรอง 
ตอศาล หรือหนวยงาน 
กำกับดูแล  
องคกรตรวจสอบ 
ทำการตรวจสอบ 
ความเสียหายที่เกิดข้ึน 

 
 
 
 
 



เกณฑการวัดระดับความเสี่ยงการทุจริต 
Risk Score 

โอกาส 
(Likelihood) 

ผลกระทบ (Impact) 
1 2 3 4 5 

5 สูง สูง สูงมาก สูงมาก สูงมาก 
4 ปานกลาง สูง สูง สูงมาก สูงมาก 
3 ต่ำ ปานกลาง สูง สูง สูงมาก 
2 ต่ำ ต่ำ ปานกลาง สูง สูงมาก 
1 ต่ำ ต่ำ ปานกลาง สูง สูง 

 
ระดับความรุนแรงของความเสี่ยงการทุจริต 
สีเขียว หมายถึง ความเสี่ยงระดับต่ำ  สีเหลือง หมายถึง ความเสี่ยงระดับปานกลาง 
สีสม หมายถึง ความเสี่ยงระดับสูง   สีแดง หมายถึง ความเสี่ยงระดับสูงมาก 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  



แบบรายงานที่ 2 แบบรายงานการระบุประเด็นความเสี่ยงการทุจริต  
ชื่อความเสี่ยงการทุจริต กระบวนงาน/โครงการ การทุจริตดานการจัดซื้อจัดจางในมหาวิทยาลัยอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
ชุดฝกบูรณาการทกัษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ดวยเทคโนโลยีอัจฉริยะ เพ่ือสงเสรมิการเปลี่ยนผาน 
สูอุตสาหกรรมยุคใหม ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบรุ ีจังหวัดนนทบุรี 1 ชุด 
ท่ี ขั้นตอนการดำเนินงาน ประเด็น 

ความเสี่ยงการทุจริต 
Risk Score (L x I) 

Likelihood Impact Risk Score 
1 การพิจารณาผล 

การประกวดราคา 
ดำเนินการพิจารณาผล
ตามระเบียบฯ ขอ 55  
(3-7 วันทำการ) 

ความลาชาในการกอหน้ี
ผูกพันอาจเกิดการให 
หรือรับ สนิบน 
 
 

2 5 สูงมาก 

2 การตรวจรับพัสดุ ตรวจรับ
ครุภัณฑ 
 

คณะกรรมการไมตรวจรับ
พัสดุหรือคุรภัณฑ 
อาจเกิดการฟองรองจากผูขาย  
หรืออาจเกิดการใหหรือรับ 
สินบน 

2 5 สูงมาก 

 

 
 
 
 

  



แบบรายงานที่ 3 แบบรายงานแผนบริหารจัดการความเสีย่งการทุจริต 
ชื่อกระบวนงาน/โครงการ การทุจริตดานการจัดซื้อจัดจางในมหาวิทยาลัยอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
ชุดฝกบูรณาการทักษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสดวยเทคโนโลยีอัจฉริยะ เพ่ือสงเสริมการเปลี่ยนผาน 
สูอุตสาหกรรมยุคใหญ ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบุรี จังหวัดนนทบุรี 1 ชุด  
แผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 

ที่ มาตรการควบคุม 
ความเสี่ยงการทุจริต 

วิธีดำเนินการ ระยะเวลา
ดำเนินการ 

งบประมาณ ผูรับผิดชอบ 

1 ชื่อความเสีย่งการทุจริต  
ความลาชาในการกอหนี้ผูกพันอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 

ระดับความเสี่ยง 2 x 5 สูงมาก 

 เจาหนาที่พัสดุ ทำการ
ตรวจสอบรายละเอียด
คุณลักษณะเฉพาะ 
ของพัสดุ (ราง) TOR 
กอนนำเสนอ 
ผูมีอำนาจอนุมัติ 
ใหเปนไปตามระยะเวลา
ที่กำหนด 

1. เจาหนาทีพั่สดุ      
จะตรวจสอบคุณสมบัติ 
ของคณะกรรมการ 
2. เจาหนาที่พัสดุใหความรู 
กับคณะกรรมการฯ ในสวนของ
ระเบียบฯ เพือ่จะไดนำไปปฏิบัติ
ไดอยางถูกตอง 

ภายใน
เดือน

มีนาคม
2568 

- หนวยพัสดุ 
กองบริหาร
ทรัพยากร
นนทบุร ี

2 ชื่อความเสีย่งการทุจริต  
คณะกรรมการไมตรวจรับพัสดุหรือครุภัณฑ 
อาจเกิดการฟองรองจากผูขาย หรืออาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 

ระดับความเสี่ยง 2 x 5 สูงมาก 

คณะกรรมการตรวจรบั
พัสดุ จะตองตรวจสอบ 
ชุดครุภัณฑกอนตรวจรบั
พัสดุใหเปนไปตาม
รายละเอียดของครุภัณฑ
และสญัญาซือ้ขาย 

1. เจาหนาที่พัสดุจะชวย
ตรวจสอบครุภัณฑและเอกสาร
สัญญาซื้อขายและแค็ตตาลอ็ก
ตาง ๆ วาตรงตามสญัญาหรือไม 
2. เจาหนาที่พัสดุใหความรู 
กับคณะกรรมการฯ ในสวนของ
ระเบียบฯ เพือ่จะไดนำไปปฏิบัติ
ไดอยางถูกตอง 

ภายใน
เดือน

สิงหาคม 
2568 

- หนวยพัสดุ 
กองบริหาร
ทรัพยากร
นนทบุร ี

 
 
 
 

ลายมือช่ือ .......................................................................... 
(รองศาสตราจารยประมุข อุณหเลขกะ) 

อธิการบดีมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
วันที ่31 เดือนมีนาคม พ.ศ. 2568 

 
ระบุ URL ที่อยูของไฟล บนเว็ปไซตที่ทำการเผยแพร https://plan.rmutsb.ac.th/content/102 
 



แบบรายงานท่ี 4 แบบรายงานประมาณการงบประมาณโครงการจัดซ้ือจัดจาง 
 

แบบแสดงรายละเอียดประมาณการงบประมาณโครงการจัดซ้ือจัดจาง ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ศูนยปฏิบัติการตอตานการทุจริต........-.......................................... 
หนวยงาน.......-.............................................................................. 
งบพัฒนาจังหวัด/กลุมจังหวัด (เฉพาะจังหวัด) จังหวัด......-........... 
สวนราชการท่ีดำเนินการจัดซ้ือจัดจาง......-.................................... 

 

โครงการจัดซ้ือจัดจางประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ชื่อโครงการ ชุดฝกบูรณาการทักษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสดวยเทคโนโลยีอัจฉริยะ เพื่อสงเสริมการเปลี่ยน
ผานสูอุตสาหกรรมยุคใหม ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบุรี จงัหวัดนนทบุรี 1 ชุด 
งบประมาณ 15,447,800 บาท วิธีจัดซ้ือจัดจาง  ประกวดราคาอิเล็กทรอนิกส e-bidding  
ระยะเวลาดำเนินการ  150 วัน 

 เงินงบประมาณ   เงินนอกงบประมาณ 
สวนราชการที่ดำเนินการจัดซือ้จัดจาง มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ (กรณีงบพัฒนาจังหวัด/กลุม
จังหวัด) 

 เขารวมโครงการ IP   มีแผนเขารวมโครงการ IP 
 เขารวมโครงการ CoST   มีแผนเขารวมโครงการ Cost 
 

ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

1 ชุดฝกบูรณาการทักษะทาง
วิศวกรรมกรรมแมคคาทรอนิกส
ดวยเทคโนโลยีอัจฉรยิะ 
เพ่ือสงเสริมการเปล่ียนผาน 
สูอุตสาหกรรมยุคใหม  
ตำบลสวนใหญ อำเภอเมือง
นนทบุรี จังหวัดนนทบุรี  

คุณลักษณะพ้ืนฐาน 
1. ชุดฝกบูรณาการทักษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ดวย
เทคโนโลยีอัจฉริยะเพ่ือสงเสริมการเปล่ียนผาน 
สูอุตสาหกรรมยุคใหม ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบุรี 
จังหวดันนทบุรี จำนวน 1 ชุด ประกอบดวย  
 1. ชุดฝกปฏบัิติการควบคุมระบบหุนยนตอตุสาหกรรม
อัจฉริยะและเทคโนโลยีจักรกลวิทัศน จำนวน 1 ชุด 
 2. ชุดฝกปฏบัิติการขับเคลื่อนรถลำเลียงสินคาอตัโนมัติ
ดวยระบบสมองกลฝงตัวและปญญาประดิษฐ จำนวน 1 ชุด 
 

รายละเอียดที่ 1 ชุดฝกปฏิบตัิการควบคุมระบบหุนยนต
อุตสาหกรรมอัจฉริยะและเทคโนโลยีจักรกลวิทัศน 
รายละเอียดทั่วไป 
1. เปนชุดฝกสำหรับการปฏิบัติการควบคุมระบบหุนยนต
อุตสาหกรรมอัจฉริยะและเทคโนโลยีจักรกลวิทัศน 
2. รับประกันสินคาอยางนอย 1 ป 
 
 
 

15,447,800.00 15,447,800.00 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

รายละเอียดทางเทคนิค 
1. ชุดปฏบัิติการวัดและตรวจสอบดวยจักรกลวิทัศน จำนวน 
15 ชุด 

1.1 ชุดกลองจับภาพพรอมเลนส จำนวน 1 ตัว 
1.1.1 เปนกลองท่ีใชในงานอุตสาหกรรม  

สามารถตรวจสอบแบงขาวดำและสีได 
1.1.2 ความละเอยีดของกลอง มีขนาดไมนอยกวา 

2,250 × 1,800 พิกเซล  
1.1.3 หนวยวัดการจัดเก็บภาพไมนอยกวา 13 FPS  
1.1.4 กลองสามารถตรวจสอบสีได 
1.1.5 Lens Mount เปนแบบ C-mount  
1.1.6 การเชื่อมตอ : 1 opto-isolated input + 1 

opto-isolated output + 1 GPIO 
1.2 ชุดโครงฐานยดึกลองทำจากโลหะมีความแข็งแรง

ทนทานสามารถยึดติดกับอลูมิเนียมโปรไฟลได 
1.3 มี Power Supply 24VDC กระแสไมนอยกวา 3A 

จำนวน 1 ตัว 
1.4 โครงสรางโดยรวมทำจากโลหะปลอดสนิม 

มีความแขง็แรงทนทาน มีขนาดโดยรวม กวางxลึกxสงู  
ไมนอยกวา 150x250x500 มม. 

1.5 สามารถปรับระยะกลองไดท้ังแนวตั้ง และแนวนอน 
1.6 แผงควบคุมทำจากวัสดุท่ีเปนฉนวนทางไฟฟา 

พรอมพิมพสัญลักษณหรือกัดสัญลักษณลงบนผิว 
1.7 มี Safety Socket ขนาด 4 มม. เขากับตัวอุปกรณ 

ติดตั้งบนแผงควบคุม 
1.8 มีชองเชื่อมตอ Ethernet RJ45 จำนวน 1 ชอง 
1.9 มีชิ้นงานทดสอบตางรูปแบบ จำนวน ไมนอยกวา 4 ช้ิน 
1.10 มีถาดรองรับการทดสอบการตรวจจับช้ินงาน 

จำนวน 1 ถาด 
1.11 มีแหลงจายไฟฟาแบบสวติชช่ิง DC 24V ท่ีมีระบบ

ปองกันการลัดวงจรหากเกิดการลดัวงจร แหลงจายไฟ 
จะตัดการทำงานทันที จำนวน 1 ตัว 

1.12 มีคูมือการใชงานเปนภาษาไทยหรือภาษาอังกฤษ  
ไมนอยกวา 1 ชุด 
2. ชุดปฏบัิติการจำลองระบบอตัโนมัตดิวยเทคโนโลยีวีอาร
ในงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส จำนวน 1 ชุด 

2.1 อุปกรณแสดงผลความเปนจริงเสมือน พรอมขาตัง้



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

อุปกรณตรวจจับ จำนวน 5 ชุด 
2.1.1 จอแสดงผลเปนแบบคูชนิด LCD 
2.1.2 ความละเอยีดจอแสดงผลขนาดไมนอยกวา 

2400x2400 Pixels ตอหน่ึงดวงตา ความละเอียดรวม 
ไมนอยกวา 4800 x 2400 Pixels 

2.1.3 อตัรารีเฟรชไมนอยกวา 60/120 Hz 
2.1.4 มุมมองแนวนอนไมนอยกวา 100 องศา 
2.1.5 มีไมโครโฟนในตัว 
2.1.6 รองรับการเชื่อมตอ Bluetooth หรือ USB-C 
2.1.7 อุปกรณตรวจจับแบบ G-Sensor, 

Gyroscope, Proximity, IPD Sensor, Steam VR 
Tracking 

2.1.8 สามารถใชงานไดไมนอยกวา 4 ช่ัวโมง 
ตอการชารจเต็ม 

2.1.9 อุปกรณควบคุมแบบมือจบั ซายและขวา 
จำนวนขางละ 1 ตัว 

2.1.10 ขาตัง้อุปกรณตรวจจับ จำนวน 2 ตัว 
2.1.10.1 ขาตัง้ยดืไดสูงสุดไมนอยกวา  

1.8 เมตร หดไดต่ำสุดไมนอยกวา 1 เมตร 
2.1.10.2 มีลักษณะเปนแบบกางขาตั้ง 

หรือแบบมีลอเล่ือน 
2.2 ชุดประมวลผลข้ันสูงพรอมชุดประมวลภาพอุปกรณ

แสดงผลความเปนจริงเสมือน จำนวน 5 เคร่ือง 
2.2.1 มีหนวยประมวลผลกลาง (CPU) ไมนอยกวา 

16 แกนหลัก (16 core) และ 24 แกนเสมือน (24 Thread) 
และมีเทคโนโลยีเพ่ิมสัญญาณนาิกาไดในกรณีท่ีตองใช
ความสามารถในการประมวลผลสงู (Turbo Boost หรือ 
Max Boost) โดยมีความเร็วสัญญาณนาิกาสูงสุด  
ไมนอยกวา 5.2 GHz จำนวน 1 หนวย 

2.2.2 หนวยประมวลผลกลาง (CPU)  
มีหนวยความจําแบบ Cache Memory รวมในระดับ 
(Level) เดยีวกันขนาดไมนอยกวา 20 MB 

2.2.3 มีหนวยประมวลผลเพ่ือแสดงภาพ โดยมี
คุณลักษณะอยางใดอยางหน่ึง หรือดีกวา ดงันี ้

 
 

2.2.3.1 เปนแผงวงจรเพื่อแสดงภาพแยก 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

จากแผงวงจรหลักที่มีหนวยความจําขนาดไมนอยกวา 6 GB 
เพ่ือรองรับการตอแยกจอแสดงภาพ ไมนอยกวา 2 จอ 

2.2.4 มีหนวยความจําหลัก (RAM) ชนิด DDR4  
หรือดีกวา มขีนาดไมนอยกวา 16 GB 

2.2.5 มีหนวยจัดเก็บขอมูล ชนดิ SATA หรือดีกวา 
ขนาดความจุไมนอยกวา 2 TB หรือ ชนิด Solid State 
Drive ขนาดความจุไมนอยกวา 500 GB จำนวน 1 หนวย 

2.2.6 มีชองเชื่อมตอระบบเครือขาย (Network 
Interface) แบบ 10/100/1000 Base-T หรือดีกวา  
จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 

2.2.7 มีชองเชื่อมตอ (Interface) แบบ USB 2.0 
หรือดีกวา ไมนอยกวา 3 ชอง 

2.2.8 มีระบบปฏิบัติการ Windows 11 หรือดีกวา 
2.2.9 มีแปนพิมพและเมาส 
2.2.10 มีชุดประมวลภาพขนาดไมนอยกวา 23 น้ิว 

จำนวน 1 หนวย 
2.2.10.1 ความละเอียดของจอภาพไมนอย

กวา 1920 × 1080 pixels 
2.2.10.2 อัตราการรีเฟรช ไมนอยกวา 120Hz 
2.2.10.3 แสดงสีบนจอภาพไดไมนอยกวา 

16 ลานสี 
2.3 โตะสำหรับวางชุดประมวลผลขั้นสูงพรอมรางปล๊ักไฟ 

จำนวน 5 ตัว 
2.3.1 แผน Top ปดดวยผิวเมลามีน 
2.3.2 ขนาดไมนอยกวา (กวางxลึกxสูง) 

800x600x750 มิลลิเมตร 
2.3.3 มลีอเล่ือนท่ีขาท้ัง 4 จุด 
2.3.4 มีรางปล๊ักไฟ 220 V ที่มีเตารับไมนอยกวา 4 ชอง 

3. ชุดปฏบัิติระบบควบคุมและแสดงผลการปฏิบัติการ
จัดการผลติ จำนวน 1 ชุด 

3.1 ชุดแสดงภาพการปฏิบตัิการจดัการผลิต จำนวน 6 ตวั 
3.1.1 เปนจอรับสัญญาณภาพ TFT LCD หรือ LED 

หรือดีกวา 
3.1.2 ขนาดจอภาพไมนอยกวา 42 น้ิว (วัดตามเสน

ทแยงมุม) 
3.1.3 ความละเอยีดของการแสดงผล (Resolution) 

ไมนอยกวา 3800 x 2100 จดุ 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

3.1.4 อตัราการรีเฟรช ไมนอยกวา 50Hz 
3.1.5 มีชองตอสัญญาณ HDMI อยางนอย 1 ชองสัญญาณ 
3.1.6 มีชองตอสัญญาณ USB อยางนอย 1 ชองสัญญาณ 
3.1.7 มีชองตอสัญญาณ LAN อยางนอย 1 ชองสัญญาณ 
3.1.8 รองรับการเชื่อมตอไรสาย Wi-Fi หรือ Bluetooth 
3.1.9 ม ีsupport สำหรับตดิตั้งบนผนัง หรือติดตัง้ 

ใหเหมาะสมกับพื้นท่ี 
3.1.10 พรอมงานติดตัง้ระบบไฟฟาและสายสญัญาณ 

3.2 ชุดประมวลผลข้ันสูงพรอมชุดประมวลภาพแสดงผล 
การปฏิบัติการ จำนวน 1 ตัว 

3.2.1 มหีนวยประมวลผลกลาง (CPU) ไมนอยกวา 
16 แกนหลัก (16 core) และ 24 แกนเสมือน (24 Thread) 
และมีเทคโนโลยีเพ่ิมสัญญาณนาิกาไดในกรณีท่ีตองใช
ความสามารถในการประมวลผลสงู (Turbo Boost หรือ 
Max Boost) โดยมีความเร็วสัญญาณนาิกาสูงสุด  
ไมนอยกวา 5.2 GHz จำนวน 1 หนวย 

3.2.2 หนวยประมวลผลกลาง (CPU)  
มีหนวยความจําแบบ Cache Memory รวมในระดับ 
(Level) เดยีวกันขนาดไมนอยกวา 20 MB 

3.2.3 มหีนวยประมวลผลเพ่ือแสดงภาพ  
โดยมคุีณลักษณะอยางใดอยางหนึ่ง หรือดีกวา ดงัน้ี 

3.2.3.1 เปนแผงวงจรเพ่ือแสดงภาพแยก 
จากแผงวงจรหลักที่มีหนวยความจําขนาดไมนอยกวา 6 GB 
เพ่ือรองรับการตอแยกจอแสดงภาพ ไมนอยกวา 2 จอ 

3.2.4 มหีนวยความจําหลัก (RAM) ชนิด DDR4  
หรือดีกวา มขีนาดไมนอยกวา 16 GB 

3.2.5 มหีนวยจดัเก็บขอมูล ชนิด SATA หรือดีกวา 
ขนาดความจุไมนอยกวา 2 TB หรือ ชนิด Solid State 
Drive ขนาดความจุไมนอยกวา 500 GB จำนวน 1 หนวย 

3.2.6 มชีองเช่ือมตอระบบเครือขาย (Network 
Interface) แบบ 10/100/1000 Base-T หรือดีกวา  
จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 

3.2.7 มชีองเช่ือมตอ (Interface) แบบ USB 2.0 
หรือดีกวา ไมนอยกวา 3 ชอง 

3.2.8 มีระบบปฏิบัติการ Windows 11 หรือดีกวา 
3.2.9 มแีปนพิมพและเมาส 
3.2.10 มีชุดประมวลภาพขนาดไมนอยกวา 23 น้ิว 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

จำนวน 1 หนวย 
3.2.10.1 ความละเอียดของจอภาพไมนอยกวา 

1920 × 1080 pixels 
3.2.10.2 อัตราการรีเฟรช ไมนอยกวา 120Hz 
3.2.10.3 แสดงสีบนจอภาพไดไมนอยกวา  

16 ลานสี 
3.3 โตะสำหรับวางชุดประมวลผลขั้นสูง 

พรอมชุดประมวลภาพ พรอมแหลงจายไฟ จำนวน 1 ตัว 
3.3.1 โตะมีขนาดไมนอยกวา 1500 x 600 x 750 

มิลลิเมตร 
3.3.2 โครงสรางโดยรวมมีความแข็งแรงทนทาน 
3.3.3 มเีตารับ ขนาด 220 โวลต 10 แอมป  

สามารถรองรับอุปกรณไดไมนอยกวา 6 ชุด 
3.3.4 มเีซอรกิตเบรกเกอร ปองกันการลัดวงจร 

ขนาดไมนอยกวา 10 แอมป 
3.4 โตะปฏบัิติการ จำนวน 7 ตวั 

3.4.1 ลักษณะโตะสามารถพับเก็บได 
3.4.2 มีลอเล่ือน 4 ลอ เคล่ือนยายได และสามารถ 

ล็อกใหคงท่ีได 
3.4.3 ขนาดไมนอยกวา (กวางxยาวxสงู) 

500x1500x700 มิลลิเมตร 
3.4.4 โครงสรางทำจากเหล็ก  
3.4.5 มีแผนบังตาดานหนาโตะ 
3.4.6 หนาท็อปผลิตจากไมปารติเกิลปดผิวเมลามีน 

หรือดีกวา 
3.5 เกาอี้ปฏิบตัิการ จำนวน 16 ตัว 

3.5.1 โครงขา 5 แฉก พรอมลอเล่ือน สามารถเคลื่อนที่ได 
3.5.2 ขนาดโดยรวมไมนอยกวา (กวางxลึกxสูง) 

500x500x600 มิลลิเมตร 
3.5.3 มีพนักพิง บุหนังสีดำ หรือ กรุผาตาขายหลังเน็ต 
3.5.4 โชคแกสปรับระดับเบาะน่ัง สูง-ต่ำ ได 

3.6 ชุดบันทึกวีดิโอปฏบิัติระบบควบคุม จำนวน 1 ชดุ 
3.6.1 อุปกรณบันทึกวีดิโอ จำนวน 3 ตัว 

3.6.1.1 ระยะโฟกัสของกลองไมนอยกวา  
2.5 มิลลิเมตร 

3.6.1.2 รูรับแสงมีขนาดไมนอยกวา F1.3 
3.6.1.3 ระยะการบันทึกของกลอง ไมนอยกวา 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

20 เมตร 
3.6.1.4 ความเร็วในการจัดเก็บขอมูลไมนอยกวา 

28 Kbps ถึง 6 Mbps 
3.6.1.5 ความละเอียดภาพสูงสุดไมนอยกวา 

1920x1080 pixels อัตราการรีเฟรช 50 Hz 25 fps 
3.6.1.6 ชองเชื่อมตอสญัญาณอินเตอรเน็ต 

RJ45 จำนวน 1 ชอง 
3.6.1.7 ไมโครโฟนในตัว 
3.6.1.8 มาตรฐานการปองกันฝุนและน้ำ 

ระดับการปองกันไมนอยกวา IP55 
3.6.1.9 รองรับการเช่ือมตอ Wi-Fi 

3.6.2 อุปกรณจัดเก็บวีดิโอ จำนวน 1 ตัว 
3.6.2.1 รองรับชองรับสญัญาณวีดิโอ ไมนอยกวา  

6 ชอง 
3.6.2.2 ความละเอียดในการแสดงผล HDMI/VGA 

1-ch 1920 x 1080/60Hz 
3.6.2.3 รองรับความละเอียดวีดิโอ ไมนอยกวา 4MP 
3.6.2.4 ชองเชื่อมตอสัญญาณอินเตอรเน็ต RJ45 
3.6.2.5 คล่ืนความถ่ีการรับสงสญัญาณ 2.4 GHz 
3.6.3 พรอมงานตดิตัง้ระบบไฟฟาและสายสัญญาณ 

3.7 เคร่ืองพิมพเลเซอร หรือ LED สีชนิด Network  
แบบท่ี 2 จำนวน 1 เครื่อง 

3.7.1 มีความละเอียดในการพิมพไมนอยกวา 
600x600 dpi 

3.7.2 ความเร็วในการพิมพขาวดำสำหรับกระดาษ A4 
ไมนอยกวา 27 หนาตอนาที (ppm) 

3.7.3 มีความเร็วในการพิมพสีสำหรับกระดาษ A4 
ไมนอยกวา 27 หนาตอนาที (ppm) 

3.7.4 สามารถพิมพเอกสารกลับหนาอตัโนมัติได 
3.7.5 มีหนวยความจำ (Memory) ขนาดไมนอยกวา 

512 MB 
3.7.6 มีชองเชื่อมตอ (Interface) แบบ USB 2.0 

หรือดีกวา จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 
 
3.7.7 มีชองเชื่อมตอระบบเครือขาย (Network 

Interface) แบบ 10/100/1000 Base-T หรือดีกวา  
จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง และสามารถใชงานผานเครือขาย



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

ไรสาย Wi-Fi (IEEE 802.11b, g, n) ได 
3.7.8 มถีาดใสกระดาษไดรวมกันไมนอยกวา 250 แผน 
3.7.9 สามารถใชไดกับ A4, Letter, Legal  

และสามารถกำหนดขนาดของกระดาษเองได 
3.7.10 สามารถใชไดกับระบบปฏิบัติการ windows 

8.1, Windows 10 และ Mac OS เปนอยางนอย 
3.8 เคร่ืองพิมพเลเซอร หรือ LED ขาวดำชนิด Network 

แบบท่ี 2  จำนวน 1 เครื่อง 
3.8.1 มคีวามละเอียดในการพิมพไมนอยกวา 

1,200x1,200 dpi 
3.8.2 มคีวามเร็วในการพิมพสำหรับกระดาษ A4  

ไมนอยกวา 38 หนาตอนาที (ppm) 
3.8.3 สามารถพิมพเอกสารกลับหนาอตัโนมัติได 
3.8.4 มหีนวยความจำ (Memory) ขนาดไมนอยกวา 

256 MB 
3.8.5 มชีองเช่ือมตอ (Interface) แบบ USB 2.0 

หรือดีกวา จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 
3.8.6 มชีองเช่ือมตอระบบเครือขาย (Network 

Interface) แบบ 10/100/1000 Base-T หรือดีกวา  
จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง หรือสามารถใชงานผานเครือขาย
ไรสาย Wi-Fi (IEEE 802.11b, g, n) ได 

3.8.7 มีถาดใสกระดาษไดรวมกันไมนอยกวา 250 แผน 
3.8.8 สามารถใชไดกับ A4, Letter, Legal  

และสามารถกำหนดขนาดของกระดาษเองได 
3.8.9 สามารถใชไดกับระบบปฏิบัติการ windows 

8.1, Windows 10 และ Mac OS เปนอยางนอย 
3.8.10 วัสดุอุปกรณทุกชิ้นเปนของใหม สภาพสมบูรณ 

ยังไมผานการใชงาน 
3.8.11 ผลิตภัณฑผลิตจากโรงงานใตมาตรฐาน 

ดานระบบบริหารงานคุณภาพ IS0 9001 หรือ มอก. 9001 
3.8.12 ผลิตภัณฑไดรับมาตรฐานความปลอดภยั  

เชน UL หรือ CE หรือ TUV หรือ ETL หรือ มอก. 1561 
เปนอยางนอย 

3.8.13 รับประกันพรอมบริการและอะไหลฟรี 1 ป 
นับตั้งแตวันท่ีทำการสงมอบ 

3.9 อุปกรณโปรแกรมแสดงผล สัง่งาน ระบบควบคุม 
และแสดงผลการปฏิบตัิการ จำนวน 1 ตัว 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

3.9.1 อุปกรณเช่ือมตอระบบขอมูลอตุสาหกรรม 
เขากับอินเทอรเน็ต จำนวน 1 ตัว 

3.9.1.1 หนวยประมวลผล Quad-Core 
3.9.1.2 หนวยความจำสำหรับเก็บขอมูล

ช่ัวคราว RAM DDR4 8GB 
3.9.1.3 หนวยความจำหลัก M.2 SSD  

ไมนอยกวา 128GB 
3.9.1.4 รองรับระบบ Wi-Fi, Bluetooth,  

4G LTE 
3.9.1.5 พอรตเช่ือมตอ HDMI  

จำนวนไมนอยกวา 2 ชอง 
3.9.1.6 พอรตเช่ือมตอ Ethernet  

จำนวนไมนอยกวา 2 ชอง 
3.9.1.7 รองรับระบบ Automatic power-on, 

PXE booting 
3.9.1.8 พอรตเช่ือมตอ RS-232  

จำนวนไมนอยกวา 3 ชอง 
3.9.1.9 พอรตเช่ือมตอ RS-485  

จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 
3.9.1.10 พอรตเชื่อมตอ USB3.0  

จำนวนไมนอยกวา 5 ชอง 
3.9.1.11 พอรตเชื่อมตอ USB2.0  

จำนวนไมนอยกวา 3 ชอง 
3.9.1.12 สามารถใชกับแรงดันไฟฟา 24VDC 
3.9.1.13 ระบบปฏิบตัิการเปนแบบ Window 

10 IoT 
3.9.1.14 Built-in Programming Node Red 

3.9.2 โปรแกรมสามารถทำงานรวมกับ
ระบบปฏิบัติการ Windows ได 

3.9.3 โปรแกรมสามารถตดิตั้งเขาสูอุปกรณ 
โดยไมตองตอคอมพิวเตอรจากภายนอก 

3.9.4 มหีนาตางโปรแกรม Auto Mode แสดงคา
สถานะดังน้ี 

3.9.4.1 หนาตาง Machine Information 
แสดงสถานะ มีรายละเอียดดงัน้ี 

3.9.4.1.1 สถานะ MO.START 
3.9.4.1.2 สถานะ MO.FINISH 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

3.9.4.1.3 สถานะ MO.QTY 
3.9.4.1.4 สถานะ Cycle Time 

3.9.5 หนาตาง Machine Status แสดงสถานะ 
3.9.5.1 RUNNING 
3.9.5.2 STOP 
3.9.5.3 ALARM 

3.9.6 หนาตางแสดงประสิทธิผลโดยรวม Overall 
Equipment Efficiency (OEE) มีรายละเอยีดดังน้ี 

3.9.6.1 อัตราเดินเคร่ือง (Availability) 
3.9.6.2 ประสิทธิภาพการเดินเคร่ือง 

(Performance Efficiency) 
3.9.6.3 อัตราคุณภาพ (Quality Rate) 
3.9.6.4 ขอมูลการทำงาน (Auto Running) 

3.9.6.4.1 Plan จำนวนท่ีส่ังผลิต 
3.9.6.4.2 Actual จำนวนท่ีผลิตไดจริง 
3.9.6.4.3 OK ผลิตภัณฑด ี
3.9.6.4.4 NG ผลิตภัณฑเสีย 
3.9.6.4.5 Cycle Time ระยะเวลา

การผลิตตอหนึ่งช้ิน 
3.9.7 มหีนาตางโปรแกรม Manual Mode แสดงคา

สถานะดังน้ี 
3.9.7.1 มีกราฟฟกแสดงผล Input เซ็นเซอร

รูปแบบหลอดไฟแสดงผล หรือแบบ ON/OFF 
3.9.7.2 มีกราฟฟกปุมกดส่ังงาน Output 

อุปกรณทำงาน 
3.9.7.3 มีหนาตาง JOG MODE ที่มีแกนนำเล่ือน 

3.9.7.3.1 สามารถกด แกนนำเล่ือน 
เปนคา + หรือ – ใหเคลื่อนที่ตามแตละแกนได 

3.9.7.3.2 มีกราฟฟกปุมกดส่ังงาน 
Home Position เพ่ือกลับสูตำแหนงเร่ิมตน 

3.9.8 มหีนาตางโปรแกรมแสดงผล Alarm 
3.9.9 พรอมงานตดิตัง้ระบบไฟฟาและสายสัญญาณ 

3.10 ชุดเครื่องเสียงพรอมไมค จำนวน 1 ชดุ 
3.10.1 ลำโพงชนดิฝงฝาเพดาน จำนวน 2 ตัว 

3.10.1.1 เปนลำโพงชนิดตดิเพดานแบบ 2 ทาง 
หรือดีกวา 

3.10.1.2 ดอกลำโพงเสียงต่ำขนาดไมนอยกวา 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

8 น้ิวและดอกลำโพงเสียงสูงขนาดไมนอยกวา 1 นิ้ว 
3.10.1.3 มีขนาดเสนผานศูนยกลางไมนอยกวา 

27.3 ซม. 
3.10.1.4 สามารถตอลำโพงได 2 รปูแบบ 
3.10.1.5 สวนหนากากตะแกรงเปนโลหะ 
3.10.1.6 เปนลำโพงชนิดตดิเพดานแบบ 2 ทาง 
3.10.1.7 ลำโพงทนกำลังเสียงไดไมนอยกวา 

30 วตัต และสูงสดุ 60 วัตต (Max Power)  
สามารถเลือกปรบัไดเปน 1W, 3W, 10W และ 30W  
ท่ี 100V สามารถเลือกปรับไดเปน 0.5W, 1.5W, 5W, 
15W, 30W ท่ี 70W 

3.10.1.8 สามารถตอลำโพงได 2 รปูแบบ 
100V, 70V LINE และ 8Ω 

3.10.1.9 มีคาความไวของลำโพงที ่(sensitivity) 
ท่ี 1 วัตต/1เมตร ไมนอยกวา 92 dB 

3.10.1.10 มีคาความดังสูงสุดของลำโพงท่ี (SPL) 
ท่ี 1 เมตร ไมนอยกวา 105 dB 

3.10.1.11 มีคาความถ่ีตอบสนองไมนอยกวา 
50 Hz ถึง 20,000 Hz หรือดีกวา 

3.10.1.12 สวนหนากากตะแกรงเปนโลหะ 
หรือดีกวา 

3.10.2 ลำโพงติดผนัง จำนวน 2 ตัว 
3.10.2.1 ลำโพงมีกำลังขับ 60 วัตต 

และสามารถขับไดสงูสุด 100 วตัต 
3.10.2.2 เปนลำโพงตูแขวนตดิผนัง 

แบบมีหมอแปลง 70v, 100v และ 8Ω 
3.10.2.3 สามารถตอบสนองความถ่ี 

ไดไมนอยกวา 70Hz – 20kHz 
3.10.2.4 ประกอบดวยดอกลำโพงเสียงทุม

ขนาด 8 น้ิว เสยีงแหลมขนาด 2.5 น้ิว 
3.10.2.5 มีคาความไวของลำโพงท่ี (Sensitivity) 

ท่ี 1วตัต/1 เมตร ไมนอยกวา  91dB ±2dB 
3.10.2.6 มีคาความดังสูงสดุของลำโพงท่ี (SPL) 

ท่ี 1 เมตร ไมนอยกวา  108dB ±2dB 
3.10.2.7 มีขาสำหรับยดึตดิผนังในตัว 
3.10.2.8 ทำจากพลาสติก ABS พรอมฝา 

ตระแกรงกันลำโพงแบบเหล็ก 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

3.10.2.9 มีหนังสือการสำรองอะไหล
ระยะเวลาไมนอยกวา 5 ป ออกจากบริษัทผูผลิต  
หรือ ตัวแทนจำหนายในประเทศไทย เพ่ือประโยชน 
ในการบริการหลังการขาย 

3.10.3 เคร่ืองขยายเสยีง จำนวน 1 ตัว 
3.10.3.1 เปนเครื่องขยายเสียงและผสมสัญญาณ 

เสียงกำลังขยายไมนอยกวา 250 วัตต 
3.10.3.2 มีชองเช่ือมตอสัญญาณขาเขา แบบ MIC 

ไมนอยกวา 3 ชอง  
3.10.3.3 มีตำแหนงของชองเช่ือมตอสัญญาณ 

ขาเขาแบบ MIC อยูท่ีดานหนาเคร่ือง 1 ชองเปนอยางนอย 
เพ่ือความสะดวกในการใชงานจากดานหนาเคร่ือง 

3.10.3.4 มีชองเช่ือมตอสัญญาณขาเขาแบบ AUX 
ไดไมนอยกวา 2 ชอง 

3.10.3.5 มีชองเช่ือมตอสัญญาณขาออก
สำหรับเคร่ืองบันทึกเสียงไดไมนอยกวา 1 ชอง (AUX OUT) 

3.10.3.6 มีคาความไวขาเขาท่ี MIC1,2,3  
ท่ี 600 โอหม นอยกวาหรือเทากับ 3mV, แบบ unbalanced 
หรือดีกวา    

3.10.3.7 มีคาความไวขาเขาท่ี AUX1,2  
ท่ี 10,000 โอหม นอยกวาหรือเทากับ 300mV,  
แบบ unbalanced หรือดีกวา    

3.10.3.8 สามารถเช่ือมตอกับลำโพงได 
ท้ังแบบ 100V, 70V และแบบ P1 ( 4-16 โอหม) ได 

3.10.3.9 มีวอลุมปรบัระดับเสียงอิสระแตละชอง 
3.10.3.10 มีวอลุมปรบัเสียงทุมและเสียงแหลม 
3.10.3.11 มีวอลุม Mute เพ่ือปรับระดบั

สัญญาณเสียงขาเขาชองอ่ืนๆ สำหรบัชอง MIC 1  
3.10.3.12 ตอบสนองความถ่ีไมนอยกวา  

50-20,000 Hz +/-3dB 
3.10.3.13 มีคาความเพีย้น (THD) ท่ี 1 kHz, 

1/3 rated power นอยกวา 0.5%    
3.10.3.14 มีไฟแสดงสถานการทำงาน 

แบบ Five-element LED อยูท่ีหนาเครื่อง เพ่ือแสดงระดับ
สัญญาณ 

3.10.3.15 มีระบบการปองกันแบบ AC 
fuse, DC voltage, overload, มีเสียงสญัญาณเตือน 



ที่ รายการ รายละเอียด 
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ในกรณี short-circuit เปนอยางนอย 
3.10.3.16 ชองสัญญาณไมโครโฟนตัวแรก

สามารถพดูทับ (Override) สัญญาณเสียงจากชองสัญญาณ
เขาอ่ืนได 

3.10.3.17 มีพัดลมระบายความรอน  
โดยจะทำงานอัตโนมัติเม่ือมีอุณหภูมิสงู 

3.10.3.18 ผูเสนอราคาตองไดรับการแตงตัง้
ใหเปนตัวแทนจำหนายจากผูผลิตหรือตัวแทนจำหนาย 
ในประเทศไทย 

3.10.4 ไมโครโฟนไรสายคล่ืนความถี่ UHF จำนวน 1 ชุด 
3.10.4.1 เคร่ืองรับสัญญาณ 

3.10.4.1.1 เปนชุดไมโครโฟนไรสาย 
ประกอบดวย เคร่ืองรับ 1 เคร่ือง และไมโครโฟนไรสาย 
แบบมือถือ 2 ตัว 

3.10.4.1.2 เปนไมโครโฟนไรสาย
ยานความถ่ี UHF 803.3-805.7 MHz ท่ีไดรับอนุญาต 
จาก สำนักงาน กสทช. 

3.10.4.1.3 เคร่ืองรับสามารถ 
รับสัญญาณแบบ True Diversity และมีจอ OLED Screen 
แสดงสถานะเครื่อง 

3.10.4.1.4 สามารถ Scan  
หาความถี่อัตโนมตัิได (Automatic Frequency Scanning) 
พรอมแสดงสถานะคลื่นท่ีมีการใชงานแลว 

3.10.4.1.5 สามารถเลือกชองความถี ่
ใชงานไดไมนอยกวา 49 ชอง 

3.10.4.1.6 มีชองสัญญาณแบบ Preset 
ใหใชงานไดไมตำ่กวา 22(11x2) ชอง 

3.10.4.1.7 ระยะการใชงานไมนอยกวา 
90 เมตร 

3.10.4.1.8 มีเสารับสญัญาณ 2 ตน
ท่ีสามารถถอดเก็บได 

 
3.10.4.1.9 ตอบสนองความถ่ี 

ไมนอยกวา 45Hz-18kHz +/-1dB 
3.10.4.1.10 มีคา Total 

harmonic distortion นอยกวา 0.7% หรือดีกวา 
3.10.4.1.11 รองรับการ Sync 
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คลื่นความถ่ีผาน IR ที่หนาเคร่ืองในระยะ 10 เซนติเมตร 
3.10.4.1.12 มีปุม เปด/ปด การใชงาน 

และ MUTE เสียงที่ปลายดามจบัไมโครโฟน 
3.10.4.2 ไมโครโฟน 

3.10.4.2.1 เปนไมโครโฟนแบบไรสาย 
จำนวน 2 ตัว 

3.10.4.2.2 ใชแบตเตอรีข่นาด AA 
2 กอน 

3.10.4.2.3 มีจอ OLED Screen 
แสดงผลสถานะแบตเตอร่ีไมโครโฟน 

3.10.4.2.4 เปนไมโครโฟนชนิดคาดิออย 
3.10.5 พรอมตดิตัง้และเดินระบบไฟใหพรอมใชงาน 

3.11 เครื่องปรบัอากาศแบบแยกสวน ขนาด 20,000 บทีีย ู
จำนวน 1 ตัว 

3.11.1 ผูขายจะตองจัดหาและตดิตัง้
เคร่ืองปรับอากาศชดุใหม โดยตองเปนของใหมไมเคยผาน
การใชงานมากอน 

3.11.2 เคร่ืองปรับอากาศชนิดแยกสวน  
เปนเครื่องปรับอากาศท่ีประกอบสำเร็จรูปท้ังชุด  
หนวยสงความเย็น และหนวยระบายความรอน  
เปนผลิตภัณฑภายใตเคร่ืองหมายการคาเดยีวกัน หรือดีกวา 

3.11.3 เคร่ืองปรับอากาศเปนแบบตั้ง หรือ แขวน 
ขนาดไมตำ่กวา 20,000 บีทียตูอช่ัวโมง หรือดีกวา 

3.11.4 ตองไดรับสลากประหยดัเบอร 5  
จากการไฟฟาฝายผลิตแหงประเทศไทย (กฟผ.) หรือดีกวา 

3.11.5 รับประกันสินคาอยางนอย 1 ป 
4. ชุดปฏบัิติการบูรณาการระบบหุนยนตอุตสาหกรรมดวย
เทคโนโลยีจักรกลวิทัศน จำนวน 1 ชุด 
รายละเอียดทั่วไป 

ชุดปฏิบัติการน้ีสามารถใหนักศึกษาไดศึกษาเรียนรู
เก่ียวกับระบบการทำงานท่ีสามารถควบคุมดวยโปรแกรม 
เมเบิลลอจิกคอนโทรลและส่ังงานดวยหนาจอทัชสกริน 
เพ่ือควบคุมตัวแกนกลหุนยนตท่ีมีอุปกรณดูดช้ินงาน 
(Suction) สามารถส่ือสารดวยคอมพิวเตอรไดโดยผานซอฟตแวร 
ของตัวแขนกล สามารถเรียนรูและประยุกตใชงาน 
ดานหุนยนตอุตสาหกรรมดวยเทคโนโลยีจักรกลวิทัศน 
เหมาะสำหรับผูเรียนในทุกกลุมวิชาชีพท่ีเก่ียวของ 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

กับเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
4.1 ชุดการเรียนรูระบบคัดแยกสินคาบนสายพานลำเลียง

ดวยเทคโนโลยีจักรกลวิทัศนโดยใชแขนกลแบบ 6 แกน 
จำนวน 1 ชุด  

4.1.1 แขนหุนยนตเปนชนิด Collaborative 
สามารถทำงานรวมกับมนุษยไดอยางปลอดภัย 

4.1.2 มแีกนในการเคล่ือนท่ีของแขนกล 6 แกน  
โดยแตละแกน มีรายละเอียดดงัตอไปน้ี 

4.1.2.1 แกนท่ี 1 สามารถเคลื่อนท่ีเชงิมุม 
ไมนอยกวา -360 ถงึ 360 องศา และมีความเร็ว 
ของการเคลื่อนท่ีของแกน 180 องศาตอวินาทีเปนอยางนอย 

4.1.2.2 แกนท่ี 2 สามารถเคลื่อนท่ีเชงิมุม 
ไมนอยกวา -360 ถงึ 360 องศา และมีความเร็ว 
ของการเคลื่อนท่ีของแกน 180 องศาตอวินาทีเปนอยางนอย 

4.1.2.3 แกนท่ี 3 สามารถเคลื่อนท่ีเชงิมุม 
ไมนอยกวา -155 ถงึ 155 องศา และมีความเร็ว 
ของการเคลื่อนท่ีของแกน 223 องศาตอวินาทีเปนอยางนอย 

4.1.2.4 แกนท่ี 4 สามารถเคลื่อนท่ีเชงิมุม 
ไมนอยกวา -360 ถงึ 360 องศา และมีความเร็ว 
ของการเคลื่อนท่ีของแกน 223 องศาตอวินาทีเปนอยางนอย 

4.1.2.5 แกนท่ี 5 สามารถเคลื่อนท่ีเชงิมุม 
ไมนอยกวา -360 ถงึ 360 องศา และมีความเร็ว 
ของการเคลื่อนท่ีของแกน 223 องศาตอวินาทีเปนอยางนอย 

4.1.2.6 แกนท่ี 6 สามารถเคลื่อนท่ีเชงิมุม 
ไมนอยกวา -360 ถงึ 360 องศา และมีความเร็ว 
ของการเคลื่อนท่ีของแกน 223 องศาตอวินาทีเปนอยางนอย 

4.1.3 รองรับการยกน้ำหนักได (Payload) 3 กิโลกรัม 
หรือมากกวา 

4.1.4 มีระยะเอ้ือมของแขนกล (Reach) อยางนอย 
620 มิลลิเมตร 

4.1.5 ความแมนยำของการเคลื่อนที่ 
(Repeatability) ±0.02 มิลลิเมตรหรือดีกวา  

4.1.6 มชีองทางการสื่อสาร (Communication 
Interface) แบบ TCP/IP, Modbus TCP เปนอยางนอย 

4.1.7 มชีองสัญญาณดิจติอลอินพุต (Digital Input) 
อยางนอย จำนวน 24 ชองสัญญาณ 

4.1.8 มชีองสัญญาณดิจติอลเอาตพุต (Digital 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 
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รวม
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Output) อยางนอย จำนวน 24 ชองสญัญาณ 
4.1.9 มีจุดเช่ือมตออินพุตแบบดิจติอลจากอุปกรณ 

End Effectors จำนวนอยางนอย 2 ชอง 
4.1.10 มีจุดเช่ือมตอเอาตพุตแบบดิจิตอลจากอุปกรณ 

End Effectors จำนวนอยางนอย 2 ชอง 
4.1.11 มีจุดเชื่อมตอแบบ RS-485 จำนวนอยางนอย 

1 ชอง 
4.1.12 ตัวแขนกลมีพิกัดการปองกัน IP54 หรือดีกวา 
4.1.13 ใชแหลงจายแรงดันไฟฟากระแสตรง 48 VDC  
4.1.14 มีสวิตชหยดุฉุกเฉินการทำงานแขนกลอยางนอย 

จำนวน 1 ตัว 
4.1.15 มีความสามารถในการหยดุการทำงาน 

ของแขนกล ในขณะที่แขนกลนั้นไปชนกับสิง่กีดขวาง 
4.1.16 วัสดุโครงสรางของแขนกลทำจากอะลูมิเนียม 

อัลลอยและพลาสติก ABS 
4.1.17 ชุดสายพานลำเลียงชิ้นงาน จำนวน 1 ชุด  

4.1.17.1 สามารถรับน้ำหนักชิ้นงาน 
(Payload) ไดอยางนอย 200 กรัม 

4.1.17.2 มีระยะทางในการลำเลียงชิ้นงาน 
ไมนอยกวา 400 มิลลิเมตร 

4.1.17.3 ใชมอเตอรในการขับสายพาย
ลำเลยีง จำนวนอยางนอย 1 ตัว 

4.1.17.4 มตีัวเขารหัสแบบแกนหมุน 
(Encoder) จำนวนอยางนอย 1 ตัว   

4.1.17.5 มีช้ินงานทรงส่ีเหลีย่มอยางนอย  
2 ช้ินจำนวนอยางนอย 2 สี 

4.1.17.6 มีช้ินงานทรงกระบอกอยางนอย  
2 ช้ินจำนวนอยางนอย 2 สี 

4.1.18 ชุดประมาณผลภาพ จำนวน 1 ชุด  
4.1.18.1 มีคาความละเอียดไมนอยกวา 5 ลาน

พิกเซล 
 
4.1.18.2 สามารถบันทึกภาพของภาพ 

การเคลื่อนไหวจำนวน 31 ภาพตอวินาทีเปนอยางนอย 
4.1.18.3 มีความละเอียดในการแสดงผล 

ของภาพขนาดไมนอยกวา 2,592x1,944 พิกเซล 
4.1.18.4 สามารถติดตั้งเปนแบบ C-Mount 
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4.1.18.5 สามารถรับสงขอมูลผาน USB3.0 
หรือดีกวา 

4.1.18.6 มีระยะโฟกัสไมมากกวา 12 มิลลเิมตร 
4.1.18.7 มีแหลงกำเนิดแสงเปน LED 

4.1.19 ชุดโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร 
(PLC) จำนวน 1 ชุด  

4.1.19.1 มีชองสำหรบัเช่ือมตอสญัญาณ
อินพุตและเอาตพุตรวมกัน ไมนอยกวา 24 ชองสัญญาณ 

4.1.19.2 มีชองเช่ือมตอสัญญาณอินพุต
ดิจิตอล (Digital Input) ไมนอยกวา 14 ชองสัญญาณ 

4.1.19.3 มีชองเช่ือมตอสัญญาณอินพุต
ดิจิตอลท่ีรับสัญญาณไฮสปดเคาทติง้ (HSC) ไมนอยกวา  
6 ชองสัญญาณ 

4.1.19.4 มีชองเช่ือมตอสัญญาณเอาตพุต
ดิจิตอล (Digital Output) ไมนอยกวา 10 ชองสัญญาณ 

4.1.19.5 มีชองเช่ือมตอสัญญาณเอาตพุต
ดิจิตอลท่ีจายสญัญาณไฮสปดพลัส (PTO) ไมนอยกวา  
4 ชองสัญญาณ 

4.1.19.6 มีชองเช่ือมตอสัญญาณอินพุต
อนาล็อก (Analog Input) 0-10 VDC ไมนอยกวา  
2 ชองสัญญาณ 

4.1.19.7 รองรับการใชงานในการสื่อสาร 
ผานพอรท ETHERNET 

4.1.19.8 รองรับการเช่ือมตอชนิด Profinet 
4.1.20 ชุดควบคุมหนาจอแบบสัมผัส (HMI) จำนวน 

1 ชุด  
4.1.20.1 มีหนาจอแบบสัมผัสท่ีใชสำหรับ

ส่ือสารกับอุปกรณภายนอก ชนิด TFT ขนาดไมนอยกวา  
7 น้ิว  

4.1.20.2 จำนวนสีท่ีแสดงได (Number of 
colors) ไมนอยกวา 65,536 สี  

4.1.20.3 ความละเอียดของหนาจอสัมผสั 
(Resolution) ไมนอยกวา 800 x 480 pixels  

4.1.20.4 มีหนวยความจำในการใชงาน 
(Memory) ขนาดไมนอยกวา 10 Mbyte  

4.1.20.5 มีหนวยความจำแบบ Flash 
4.1.20.6 มีเอาตพุตชนิด Buzzer 
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4.1.21 มีชุดปมลมไฟฟา จำนวน 1 ชุด  
4.1.21.1 มีขนาดไมนอยกวา 160x140x50 

มิลลิเมตร 
4.1.21.2 ใชแรงดันไฟฟา 24 VDC 
4.1.21.3 มีความดันลมใชไมนอยกวา -70  

ถึง 110 kPa 
4.1.21.4 ควบคุมการทำงานแบบดิจิตอล

อินพุต (I/O) 
4.1.21.5 ใชกับทอลมขนาด 4 มิลลิเมตร 

เปนอยางนอย 
4.1.21.6 น้ำหนักไมเกิน 900 กรัม 
4.1.21.7 มีระดับเสียงไมเกิน 70 dB 

4.1.22 ชุดโครงสราง จำนวน 1 ชุด  
4.1.22.1 ชุดโครงสรางขนาดไมนอยกวา 

600x900 มิลลเิมตร 
4.1.22.2 มีหลอดไฟแสดงสถานะ จำนวน

อยางนอย 1 หลอด 
4.1.22.3 มีสวติช จำนวนอยางนอยกวา 3 ตัว 
4.1.22.4 มีสวติช กดหยดุฉุกเฉิน จำนวน

อยางนอย 1 ตัว 
4.1.23 ซอฟตแวรสำหรับควบคุมการทำงานแขนกล

อุตสาหกรรม (Industrial Robotics) แบบ 6 แกน  
4.1.23.1 มีฟงกชัน Script ใชสำหรับ 

ในการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมแขนกลแบบภาษา Script 
4.1.23.2 มีฟงกชัน Blockly ใชสำหรบั 

ในการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมแขนกลแบบภาษาบล็อก  
4.1.23.3 มีฟงกชัน Jog ใชสำหรับควบคุม

แขนกลแบบ Manual และแสดงตำแหนงของแขนกล  
4.1.23.4 มีฟงกชัน System ใชสำหรับ 

เซ็ตพารามิเตอรตาง ๆ ของตัวแขนกล  
4.1.23.5 ซอฟตแวรสามารถตั้งคาการหยุด

การทำงานของแขนกล (Collision Detection) ในขณะที ่
แขนกลน้ันไปชนกับส่ิงกีดขวางหรือมนุษย เพ่ือปองกัน 
การไดรับบาดเจ็บ ไดอยางนอย 5 ระดับ 

4.2 เครื่องมัลติมิเดียโปรเจคเตอรพรอมฉากรับ จำนวน 1 ชุด 
4.2.1 เครื่องมัลติมิเดยีโปรเจคเตอร ระดบั XGA 

ขนาด 4000 ANSI Lumens จำนวน 1 เคร่ือง 
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4.2.1.1 เปนเครื่องฉายชนิด 3LCD Projector 
มีขนาด LCD Panel ไมนอยกวา 0.59 นิ้ว ความละเอียด
ภาพระดับ True WXGA (1,280x800 จดุ) 

4.2.1.2 คาความสองสวางของแสงขาว (White 
Light Output) และแสงส ี(Color Light Output)  
ไมนอยกวา 4,000 lumen 

4.2.1.3 ใชหลอดภาพชนิด UHE อายุการใชงาน 
ไมนอยกวา 6,000 ช่ัวโมงในโหมดปกติ และไมนอยกวา 
15,000 ชั่วโมง ในโหมดประหยดัพลังงาน 

4.2.1.4 มีอัตราสวน Contrast Ratio  
ไมนอยกวา 16,000:1 

4.2.1.5 มีชองตอสัญญาณอยางนอยดงัน้ี 
4.2.1.5.1 Computer port (D-Sub 

15 pin) ขาเขาไมนอยกวา 2 ชอง 
4.2.1.5.2 Composite (RCA) ขาเขา

ไมนอยกวา 1 ชอง 
4.2.1.5.3 HDMI ขาเขาไมนอยกวา  

2 ชอง 
4.2.1.5.4 Audio ขาเขา แบบ RCA  

(สีขาว 1 ชอง และสีแดง 1 ชอง) ไมนอยกวา 1 ชุด 
4.2.1.5.5 USB Port Type A  

และ Type B อยางละไมนอยกวา 1 ชอง ใชสำหรับ Update 
โปรแกรมเทานั้น 

4.2.1.6 รับประกันตัวเครื่อง 2 ป  
และรับประกันหลอดภาพ 1 ป หรือ 1,000 ชั่วโมง  
ส้ินสุดระยะเวลารับประกันเม่ือระยะอยางใดอยางหน่ึงถึงกอน 

4.2.1.7 ผูเสนอราคาตองไดรับการแตงตัง้ 
ใหเปนตัวแทนจำหนายจากผูผลิตหรือตัวแทนจำหนาย 
ในประเทศไทย 

4.2.2 ฉากรับภาพแบบแขวน จำนวน 1 ตัว 
4.2.2.1 เปนจอรับภาพแบบแขวนมือดึงขนาด

เสนผานศูนยกลางไมนอยกวา 120 น้ิว สามารถตดิตัง้ 
กับผนังหรือเพดานได 

4.2.2.2 Video Format (16:10) 
4.2.2.3 เนื้อผาเปน MATT WHITE 
4.2.2.4 เนื้อจอสีขาวทำจากวัสดุชนิด FIBER 

ดานหลงัเคลือบสีดำ ทนตอการฉีกขาด ปองกันการตดิไฟ 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

และสามารถทำความสะอาดได 
4.2.2.5 มีสวิตชเพื่อควบคุมการข้ึนลงและหยดุ

ของจอภาพไดทุกตำแหนง 
4.2.2.6 มีระบบปองกันการ Overload การตัดไฟ 

อัตโนมัติ เพ่ือปองกันความเสยีหายของมอเตอร 
4.2.2.7 สามารถใชกับไฟฟา 220 VAC, 50-60 Hz 
4.2.2.8 กระบอกจอออกแบบใหสามารถตดิตัง้

กับผนังหรือเพดานได 
4.3 ชุดเคร่ืองเสียงพรอมไมค จำนวน 1 ชุด 

4.3.1 ลำโพงชนิดฝงฝาเพดาน จำนวน 2 ตัว 
4.3.1.1 เปนลำโพงชนิดตดิเพดานแบบ 2 ทาง 

หรือดีกวา 
4.3.1.2 ดอกลำโพงเสียงต่ำขนาดไมนอยกวา  

8 น้ิวและดอกลำโพงเสียงสูงขนาดไมนอยกวา 1 นิ้ว 
4.3.1.3 มีขนาดเสนผานศูนยกลางไมนอยกวา 

27.3 ซม. 
4.3.1.4 สามารถตอลำโพงได 2 รูปแบบ 
4.3.1.5 สวนหนากากตะแกรงเปนโลหะ 
4.3.1.6 เปนลำโพงชนิดตดิเพดานแบบ 2 ทาง 
4.3.1.7 ลำโพงทนกำลงัเสียงไดไมนอยกวา  

30 วัตต และสงูสุด 60 วตัต (Max Power) สามารถเลือกปรับ
ไดเปน 1W, 3W, 10W และ 30W ท่ี 100V สามารถเลือกปรับ
ไดเปน 0.5W, 1.5W, 5W, 15W, 30W ท่ี 70W 

4.3.1.8 สามารถตอลำโพงได 2 รูปแบบ 
100V, 70V LINE และ 8Ω 

4.3.1.9 มีคาความไวของลำโพงที่ (sensitivity) 
ท่ี 1 วัตต/1เมตร ไมนอยกวา 92 dB 

4.3.1.10 มีคาความดงัสูงสุดของลำโพงท่ี 
(SPL) ท่ี 1 เมตร ไมนอยกวา 105 dB 

4.3.1.11 มีคาความถ่ีตอบสนองไมนอยกวา 
50 Hz ถึง 20,000 Hz หรือดีกวา 

4.3.1.12 สวนหนากากตะแกรงเปนโลหะ  
หรือดีกวา 

4.3.2 ลำโพงตดิผนัง จำนวน 2 ตัว 
4.3.2.1 ลำโพงมีกำลังขับ 60 วตัต 

และสามารถขับไดสงูสุด 100 วตัต 
4.3.2.2 เปนลำโพงตูแขวนติดผนังแบบมีหมอแปลง 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

70v, 100v และ 8Ω 
4.3.2.3 สามารถตอบสนองความถ่ีไดไมนอยกวา 

70Hz – 20kHz หรือดีกวา 
4.3.2.4 ประกอบดวยดอกลำโพงเสียงทุม

ขนาด 8 น้ิว เสยีงแหลมขนาด 2.5 น้ิว 
4.3.2.5 มีคาความไวของลำโพงที่ (Sensitivity) 

ท่ี 1วตัต/1 เมตร ไมนอยกวา  91dB ±2dB 
4.3.2.6 มีคาความดังสูงสุดของลำโพงท่ี (SPL) 

ท่ี 1 เมตร ไมนอยกวา  108dB ±2dB 
4.3.2.7 มีขาสำหรับยึดติดผนังในตัว 
4.3.2.8 ทำจากพลาสติก ABS พรอมฝาตระแกรง 

กันลำโพงแบบเหล็ก 
4.3.2.9 มีหนังสือการสำรองอะไหลระยะเวลา

ไมนอยกวา 5 ป ออกจากบรษิัทผูผลิต หรือ ตัวแทน
จำหนายในประเทศไทย เพ่ือประโยชนในการบริการ 
หลังการขาย 

4.3.3 เครื่องขยายเสียง จำนวน 1 ตัว 
4.3.3.1 เปนเครื่องขยายเสียงและผสมสัญญาณ 

เสียงกำลังขยายไมนอยกวา 250 วัตต 
4.3.3.2 มีชองเชื่อมตอสญัญาณขาเขา แบบ MIC 

ไมนอยกวา 3 ชอง  
4.3.3.3 มีตำแหนงของชองเชื่อมตอสญัญาณ

ขาเขาแบบ MIC อยูท่ีดานหนาเคร่ือง 1 ชองเปนอยางนอย 
เพ่ือความสะดวกในการใชงานจากดานหนาเคร่ือง 

4.3.3.4 มีชองเชื่อมตอสัญญาณขาเขาแบบ AUX 
ไดไมนอยกวา 2 ชอง 

4.3.3.5 มีชองเช่ือมตอสัญญาณขาออกสำหรับ
เคร่ืองบันทึกเสียงไดไมนอยกวา 1 ชอง (AUX OUT) 

 
4.3.3.6 มีคาความไวขาเขาท่ี MIC1, 2, 3  

ท่ี 600 โอหม นอยกวาหรือเทากับ 3mV, แบบ unbalanced 
หรือดีกวา    

4.3.3.7 มีคาความไวขาเขาท่ี AUX1, 2  
ท่ี 10,000 โอหม นอยกวาหรือเทากับ 300mV,  
แบบ unbalanced หรือดีกวา    

4.3.3.8 สามารถเช่ือมตอกับลำโพงไดทัง้แบบ 
100V, 70V และแบบ P1 ( 4-16 โอหม) ได 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.3.3.9 มีวอลุมปรับระดับเสียงอิสระแตละชอง 
4.3.3.10 มีวอลุมปรับเสียงทุมและเสยีงแหลม 
4.3.3.11 มีวอลุม Mute เพื่อปรับระดับ

สัญญาณเสียงขาเขาชองอ่ืนๆ สำหรบัชอง MIC 1  
4.3.3.12 ตอบสนองความถี่ไมนอยกวา  

50-20,000 Hz +/-3dB 
4.3.3.13 มีคาความเพี้ยน (THD) ท่ี 1 kHz, 

1/3 rated power  นอยกวา 0.5%    
4.3.3.14 มีไฟแสดงสถานการทำงาน 

แบบ Five-element LED อยูท่ีหนาเครื่อง เพ่ือแสดงระดับ
สัญญาณ 

4.3.3.15 มีระบบการปองกันแบบ AC fuse, 
DC voltage, overload, มีเสียงสัญญาณเตือนในกรณี 
short-circuit เปนอยางนอย 

4.3.3.16 ชองสัญญาณไมโครโฟนตัวแรก
สามารถพดูทับ (Override) สัญญาณเสียงจากชองสัญญาณ
เขาอ่ืนได 

4.3.3.17 มีพดัลมระบายความรอน  
โดยจะทำงานอัตโนมัติเม่ือมีอุณหภูมิสงู 

4.3.3.18 ผูเสนอราคาตองไดรับการแตงตั้ง 
ใหเปนตัวแทนจำหนายจากผูผลิตหรือตัวแทนจำหนาย 
ในประเทศไทย 

4.3.4 ไมโครโฟนไรสายคล่ืนความถี ่UHF จำนวน 1 ชุด 
4.3.4.1 เคร่ืองรับสัญญาณ 

4.3.4.1.1 เปนชุดไมโครโฟนไรสาย 
ประกอบดวย เคร่ืองรับ 1 เคร่ือง และ ไมโครโฟนไรสาย
แบบมือถือ 2 ตัว 

 
 
4.3.4.1.2 เปนไมโครโฟนไรสาย 

ยานความถ่ี UHF 803.3-805.7 MHz ท่ีไดรับอนุญาต 
จาก สำนักงาน กสทช. 

4.3.4.1.3 เครื่องรับสามารถรับ
สัญญาณแบบ True Diversity และมีจอ OLED Screen 
แสดงสถานะ 

4.3.4.1.4 สามารถ Scan หาความถ่ี
อัตโนมัติได (Automatic Frequency Scanning)  



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 
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การงบประมาณ 
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รวม
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(บาท) 

พรอมแสดงสถานะคลื่นท่ีมีการใชงานแลว 
4.3.4.1.5 สามารถเลือกชองความถี ่

ใชงานไดไมนอยกวา 49 ชอง 
4.3.4.1.6 มีชองสัญญาณแบบ Preset 

ใหใชงานไดไมตำ่กวา 22(11x2) ชอง 
4.3.4.1.7 ระยะการใชงานไมนอยกวา 

90 เมตร 
4.3.4.1.8 มีเสารับสัญญาณ 2 ตน 

ท่ีสามารถถอดเก็บได 
4.3.4.1.9 ตอบสนองความถ่ีไมนอยกวา 

45Hz-18kHz +/-1dB 
4.3.4.1.10 มีคา Total harmonic 

distortion นอยกวา 0.7% หรือดีกวา 
4.3.4.1.11 รองรับการ Sync  

คลื่นความถ่ีผาน IR ที่หนาเคร่ืองในระยะ 10 เซนติเมตร 
4.3.4.1.12 มีปุม เปด/ปด การใชงาน

และ MUTE เสียงที่ปลายดามจบัไมโครโฟน 
4.3.4.2 ไมโครโฟน 
4.3.4.2.1 เปนไมโครโฟนแบบไรสายจำนวน 2 ตวั 
4.3.4.2.2 ใชแบตเตอรี่ขนาด AA 2 กอน 
4.3.4.2.3 มีจอ OLED Screen แสดงผล

สถานะแบตเตอรี่ไมโครโฟน 
4.3.4.2.4 เปนไมโครโฟนชนิดคาดิออย 

5. ชุดโปรแกรมประมวลผลภาพสำหรับเทคโนโลยีจักรกลวิทัศน 
จำนวน 1 ชุด 

5.1 ซอฟตแวรมาประยุกตใชเพื่อพัฒนาความสามารถ
ดานจักรกลวิทัศน (Machine Vision) ในงานอุตสาหกรรม 
จำนวน 1 License 

5.2 เปนซอฟตแวรท่ีรองรับหลายระบบปฏิบัติการ ไดแก 
Windows, Linux, และ macOS และสามารถใชงาน 
ไดผานภาษาการเขียนโปรแกรม เชน C, C++, Python, 
และภาษาของ .NET เชน C# หรือ VB.NET 

5.3 รองรบักลองอุตสาหกรรมและอุปกรณจับภาพ
หลากหลาย โดยใชมาตรฐานเชน GenICam, GigE Vision 
และ USB3 Vision 

5.4 รองรบัการตรวจสอบคุณลักษณะของภาพ  
ของภาพแบบ real-time 



ที่ รายการ รายละเอียด 
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5.5 การหาตำหนิวัตถุ BLOB ANALYSIS 
5.6 เคร่ืองมือชวยในการเตรยีมภาพ MORPHOLOGY 
5.7 การอาน BAR CODE และ DATA CODE 
5.8 การอาน OCR (Optical Character Recognition) 

เชน การอาน ตัวเลข หรือ ตัวอักษร 
5.9 การประมวลผลแบบ 3 มิติ (3D VISION) 
5.10 การจับคูวัตถ ุ3 มิตติามรูปทรง (3D Matching) 
5.11 การวัดขนาดวัตถุ (MEASURING) 
5.12 ซอฟตแวรสามารถประมวลผลชุดคำส่ัง 
5.13 การประมวลผลรูปราง (Contour Processing) 

เชน Measuring Lines and Arcs 
5.14 ฟงกชันการแยกขอบของภาพ Edge Extraction 

(Pixel-Precise) 
5.15 ฟงกชันการแยกขอบของภาพ Edge Extraction 

(Subpixel-Precise) 
5.16 รองรับการประมวลผลสี (Color Processing)  

การประมวลผลชองสญัญาณแตละชองของภาพสีแบบ RGB 
5.17 เปนลิขสิทธ์ิตลอดชีพไมตองตออายุการใชงาน 
5.18 อุปกรณยืนยันสิทธ์ิการใชงาน แบบ USB Dongle 
 

 
 
 
 
 
 
 
รายละเอียดที่ 2 ชุดฝกปฏิบตัิการขับเคล่ือนรถลำเลียง
สินคาอตัโนมัตดิวยระบบสมองกลฝงตัวและปญญาประดษิฐ 
รายละเอียดทั่วไป 
1. เปนชุดฝกสำหรับการปฏิบัติการขับเคล่ือนรถลำเลียง
สินคาอัตโนมัติดวยระบบสมองกลฝงตัวและปญญาประดษิฐ 
2. รับประกันสินคาอยางนอย 1 ป 
รายละเอียดทางเทคนิค 
1. ชุดปฏบัิติการรถลำเลยีงสินคาอัตโนมัตดิวย
ปญญาประดิษฐ จำนวน 1 ชดุ 

1.1 มีชดุประมวลผลทางดานเทคโนโลยีสมองกลฝงตัว 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

จำนวน 15 ชุด 
1.1.1 มหีนวยประมวลผลกลาง (CPU) ไมนอยกวา  

6 แกนหลัก (6 Cores) มีความเร็วสญัญาณนาิกาพ้ืนฐาน 
ไมนอยกวา 1.5 GHz 

1.1.2 มหีนวยสำหรับประมวลผลภาพไมนอยกวา 
1024 แกนหลัก (1024 CUDA Core) 

1.1.3 มหีนวยความจำขนาด 8 GB 128-bit 
LPDDR5 102.4 GB/s หรือดีกวา 

1.1.4 รองรับการ Encoder ขนาด @ 30 fps 
(H.264/H.265) Decoder ขนาด 4K @ 60 fps 
(H.264/H.265) หรือดีกวา  

1.1.5 มีพอรตเช่ือมตอแบบ HDMI หรือ Display 
Port จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 

1.1.6 มีพอรตเช่ือมตอแบบ USB 2.0 แบบ Type A 
หรือเวอรชันสูงกวา จำนวนไมนอยกวา 4 ชอง 

1.1.7 มีพอรตเช่ือมตอแบบ USB 2.0 แบบ Micro-B 
หรือ ชนิด USB-C จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 

1.1.8 มชีองเช่ือมตอ GPIO แบบ 40-Pin Header 
รองรับการเช่ือมตอแบบ UART, SPI, I2C หรือดีกวา 

1.1.9 มชีองเช่ือมตอ Camera แบบ 2 way CSI 
Interface ไมนอยกวา 2 ชอง 

1.1.10 มีชุดหุนยนตประกอบชุดฝก 
1.1.10.1 โครงหุนยนตวัสดุทำจากโลหะ 

หรือดีกวา 
1.1.10.2 มีลอแมคคานัม จำนวน 4 ลอ 
1.1.10.3 มีอุปกรณ LiDAR จำนวน 1 ตัว 
 
1.1.10.4 มีกลองแบบ 3D Camera  

หรือดีกวา จำนวน 1 ตัว 
1.1.10.5 มีหนาจอ LCD ขนาดไมนอยกวา  

7 น้ิว จำนวน 1 ชุด 
1.1.10.6 มีจอยแบบไรสาย (Wireless 

Joystick) จำนวน 1 ชุด 
1.1.11 มีคูมือและใบงาน ภาษาไทยหรือ

ภาษาอังกฤษ ท้ังไฟล  word,  pdf  พรอมรูปเลม จำนวน  
1 ชุด 

1.2 โตะปฏบัิติการ จำนวน 15 ตัว 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

1.2.1 ลักษณะโตะสามารถพับเก็บได 
1.2.2 มลีอเล่ือน 4 ลอ เคล่ือนยายได และสามารถ 

ล็อกใหคงท่ีได 
1.2.3 ขนาดไมนอยกวา (กวางxยาวxสงู) 

500x1500x700 มิลลิเมตร 
1.2.4 โครงสรางโตะทำจากโลหะ  
1.2.5 มแีผนบังตาดานหนาโตะ 
1.2.6 หนาท็อปผลิตจากไมปารติเกิลปดผิวเมลามีน 

หรือดีกวา 
1.3 เกาอี้ปฏิบตัิการ จำนวน 30 ตัว 

1.3.1 โครงขา 5 แฉก พรอมลอเลื่อน สามารถ
เคล่ือนท่ีได 

1.3.2 ขนาดโดยรวมไมนอยกวา (กวางxลึกxสูง) 
500x500x600 มิลลิเมตร 

1.3.3 มีพนักพิง บุหนังสีดำ หรือ กรุผาตาขายหลังเน็ต 
1.3.4 โชคแกสปรับระดับเบาะน่ัง สูง-ต่ำ ได 

2. ชุดปฏบัิติการหุนยนตเคล่ือนท่ีอัตโนมตัิสำหรบัลำเลียง
สินคาในงานอุตสาหกรรม จำนวน 1 ชุด 

2.1 ชุดปฏิบัติการหุนยนตเคล่ือนท่ีแบบไรคนขับสำหรับ
งานโลจิสติกส จำนวน 1 ชดุ 

2.1.1 มชุีดปฏิบัติการหุนยนตเคลื่อนที่แบบไรคนขับ 
จำนวน 1 ชุด 

2.1.2 หุนยนตสามารถยกวัตถุที่มีน้ำหนักไมนอยกวา 
60 kg ได 

2.1.3 หุนยนตมีขนาดไมนอยกวา 680 x 480 x 285 mm 
(ยาว x กวาง x สงู) 

2.1.4 หุนยนตมีขนาดของแผนยกของไมนอยกวา 
600 x 360 mm (ยาว x กวาง) 

2.1.5 มชีวงระยะหางระหวางฐานหุนยนตกับพ้ืน
ดานลาง (Ground Clearance) ไมนอยกวา 20 mm 

2.1.6 มีระยะในการยกวัตถุ (Lifting Stroke)  
ไมนอยกวา 400 mm 

2.1.7 มคีวามเร็วสูงสุดในการเคล่ือนท่ีขณะไมมีโหลด 
(Max Speed Unload) ไมนอยกวา 2.5 m/s 

2.1.8 มคีวามเร็วสูงสุดในการคล่ือนท่ีขณะมีโหลด 
(Max Speed Loaded) ไมนอยกวา 1.5 m/s 

2.1.9 มคีวามแมนยำเชิงมุม (Angular Accuracy) 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

ไมเกิน ±1 องศา หรือดีกวา 
2.1.10 มีความแมนยำของตำแหนงในการเคลื่อนท่ี 

(Position Accuracy) ไมเกิน ±10 mm หรือดีกวา 
2.1.11 มี LiDAR ติดตัง้อยูทางดานหนาของหุนยนต

จำนวน 1 ตัว สำหรับใชงานรวมกับระบบนำทาง SLAM 
และ Tag Navigation 

2.1.12 หุนยนตมีลอใชสำหรับเดินหนา ถอยหลัง 
และหมุนรอบตัวหุนยนตเองได 

2.1.13 แบตเตอร่ีของหุนยนตมีแรงดันไฟฟาไมนอยกวา 
48 V และมีขนาดความจุของแบตเตอร่ีไมนอยกวา 36 Ah 
หรือดีกวา 

2.1.14 มีระยะเวลาในการชารจหุนยนต 
สำหรับพรอมใชงานในสภาวะปกต ิ(Nominal Charge 
Duration) ไมเกิน 2 ช่ัวโมง 

2.1.15 หุนยนตมีระยะเวลาในการวิ่งทำงาน 
ภายหลังจากการชารจแบตเตอร่ีเต็มในสภาวะปกติท่ี 
(Nominal Operation Duration) ไมนอยกวา 6 ช่ัวโมง 

2.1.16 รองรับการควบคุมการทำงานโดยสื่อสาร 
ผาน Wi-Fi 802.11b/g/n/ac หรือดีกวา 

2.1.17 ผูเสนอราคาจะตองไดรับใบแตงตัง้ตัวแทน
จำหนายจากบริษัทผูผลิต หรือตัวแทนจำหนาย
ภายในประเทศ เพ่ือรับประกันเร่ืองการสนับสนุนการบริการ
หลังการขาย โดยใหยื่นเอกสารขณะเขาเสนอราคา 

2.2 มีชดุสถานีสำหรับชารจแบตเตอรี่หุนยนต จำนวน 1 ตวั 
2.3 มีสถานีจำลองสำหรับลำเลียงสินคาในงานอุตสาหกรรม  
 

3. ชุดปฏบัิติการทดลองระบบสมองกลฝงตัว 
สำหรับอุตสาหกรรมอัจฉริยะ จำนวน 15 ชุด 

3.1 มีไมโครคอนโทรลเลอรคณุสมบตัิไมนอยกวาดงัน้ี 
จำนวน 1 ชุด 

3.1.1 สามารถประมวลผลคำส่ังไดไมนอยกวา 
8MIPS ท่ีความถ่ี 8 MHz หรือดีกวา 

3.1.2 มีพอรตสำหรบั JTAG Interface และ ISP 
Programming 

3.1.3 มหีนวยความจำภายในขนาด (Flash 
Memory) ไมนอยกวา 128 Kbyte 

3.1.4 มีหนวยความจำชนดิ EEPROM ขนาดไมนอยกวา 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4 Kbyte 
3.1.5 มชีองสำหรับจายสัญญาณ PWM ไมนอยกวา 

8 ชอง 
3.1.6 มีชองสำหรับแปลงสัญญาณอนาล็อกเปนดิจิทัล 

(ADC) ไมนอยกวา 8 ชอง ความละเอียดไมนอยกวา 10 บิต 
3.1.7 รองรับการเช่ือมตอกับอุปกรณที่ใชโปรโตคอล I2C 
3.1.8 รองรับการสื่อสารแบบอนุกรมดวยโปรโตคอล UART 
3.1.9 มีโมดลูสำหรับใชงานรวมกับไมโครคอนโทรลเลอร 

ไมนอยกวาดังน้ี  
3.1.9.1 โมดลู 7-Segment แบบ 2 หลัก 

จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.2 โมดลู 7-Segment แบบ 4 หลัก 

จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.3 โมดลู LED ขนาดไมนอยกวา 8 ดวง 

จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.4 โมดูลจอแสดงผล LCD แบบ 16 ตัวอักษร 

2 บรรทดั จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.5 โมดลูจอแสดงผลแบบ LED  

หรือ OLED ขนาด 128 x 128 Dot จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.6 โมดลูขับสเตป็ปงมอเตอรและสเต็ปปง

มอเตอร จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.7 โมดลูขับมอเตอรและมอเตอร

กระแสตรง จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.8 โมดลูเซอรโวมอเตอร จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.9 โมดลูหนวยความจำ (Memory 

Module) จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.10 โมดูลทดลองเกี่ยวกับเร่ืองเสียง 

ประกอบไปดวย Mic และ Piezo จำนวน 1 โมดูล  
3.1.9.11 โมดูลสวติชแบบกดตดิปลอยดับ  

แบบ 4 สวิตช จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.12 โมดูลตัวตานทานปรับคาได แบบ 4 ตัว 

จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.13 โมดูลสวิตชแบบคียแพด จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.14 โมดูลนาิกาพรอมถาน จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.15 โมดูลวัดแรงดันและกระแส จำนวน  

1 โมดูล 
3.1.9.16 โมดูลเซนเซอร Infrared จำนวน 1 โมดูล 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

3.1.9.17 โมดูลเซนเซอรวัดระยะทาง จำนวน  
1 โมดูล 

3.1.9.18 โมดูลเซนเซอรวัดอุณหภูมิและความช้ืน 
จำนวน 1 โมดูล 

3.1.9.19 โมดูลเซนเซอรตรวจจับความเคล่ือนไหว 
จำนวน 1 โมดูล 

3.1.9.20 โมดูลรับและสง RFID จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.21 โมดูล Relay แบบ 4 Channel 

จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.22 โมดูลแหลงจายไฟกระแสตรงไมนอยกวา 

5 A จำนวน 1 โมดลู 
3.1.9.23 อุปกรณตอพวง จำนวนไมนอยกวา 

22 เสน 
3.2 มีชดุหุนยนตฝกทักษะการเขยีนโปรแกรม จำนวน 1 ชุด 

3.2.1 โครงสรางหุนยนตผลิตจากพลาสติก หรือดีกวา  
3.2.2 มีมอเตอรกระแสตรง จำนวน 4 ตัว 
3.2.3 มลีอแมคคานัม จำนวน 4 ลอ 
3.2.4 มแีบตเตอร่ีลิเทียมพอลิเมอร 7.4 V 3000 mA 

พรอมที่ชารจ หรือดีกวา 
3.2.5 รองรับการพัฒนาดวยภาษา Block Base 

Programming, Python และภาษา C หรือ C++  
เปนอยางนอย 

3.2.6 มีคูมือประกอบการสอนเปนไฟลวิดีโอ หรือรูปเลม 
3.2.7 มีใบงานการทดลองไมนอยกวา 5 ใบงาน 

4. ชุดปฏบัิติการควบคุมและขับเคลื่อนมอเตอร 
ในงานเมคคาทรอนิกส จำนวน 1 ชุด 

4.1 ชุดมอเตอรพรอมวงจรขับและวงจรสงสัญญาณ
ควบคุม จำนวน 1 ชุด 

4.1.1 มอเตอรไฟฟากระแสตรง จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.1.1 เปนมอเตอรกระแสตรงแบบใชแปรงถาน 
4.1.1.2 เปนมอเตอรมีพิกัดกำลังไมเกิน 30 วัตต 
4.1.1.3 มีขนาดเพลาขับเคลื่อนขนาดไมนอยกวา 

6 มิลลิเมตร 
4.1.1.4 สามารถใชกับแรงดันไฟฟา 24 โวลต 
4.1.1.5 มีความเร็วรอบไมนอยกวา 3000 รอบ

ตอนาท ี
4.1.1.6 ตัวมอเตอรจับยึดอยูบนอุปกรณ 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

ท่ีสามารถติดตั้งบนแผงทดลองและเคล่ือนยายได 
4.1.1.7 ชุดมอเตอรสามารถตดิตั้งบนแผง

ทดลองไดท้ังแนวแกน x และแกน y 
4.1.1.8 ชุดมอเตอรสามารถนำไปตดิตั้ง 

กับชุดจำลองได 
4.1.2 มอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบมีเกียรทดรอบ 

จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.2.1 เปนมอเตอรกระแสตรงแบบใชแปรงถาน 
4.1.2.2 มีชุดเกียรทดกำลงัเพ่ือเพ่ิมแรงบิด 
4.1.2.3 มีขนาดเพลาขับเคล่ือนขนาดไมนอยกวา 

6 มิลลิเมตร 
4.1.2.4 สามารถใชกับแรงดันไฟฟา 24 โวลต 
4.1.2.5 มีความเร็วรอบไมนอยกวา 100 รอบ

ตอนาท ี
4.1.2.6 ตัวมอเตอรจับยึดอยูบนอุปกรณ 

ท่ีสามารถติดตั้งบนแผงทดลองและเคล่ือนยายได 
4.1.2.7 ชุดมอเตอรสามารถตดิตั้งบนแผง

ทดลองไดท้ังแนวแกน x และแกน y 
4.1.2.8 ชุดมอเตอรสามารถนำไปตดิตั้งกับชุด

จำลองได 
4.1.3 มอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบไรแปรงถาน 

จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.3.1 เปนมอเตอรกระแสตรงแบบไรแปรงถาน 

3 สาย 
4.1.3.2 การทำงานของมอเตอรเปนแบบขดลวด

อยูกับที ่
4.1.3.3 มีชุดโรเตอรแบบแมเหล็กถาวร 
4.1.3.4 มีความเร็วรอบไมนอยกวา 500 Kv 

(รอบตอนาที/โวลต) 
4.1.3.5 มีขนาดเพลาขับเคลื่อนขนาดไมนอยกวา 

3 มิลลิเมตร 
4.1.3.6 สามารถใชกับแรงดันไฟฟา 12 โวลต 
4.1.3.7 ตัวมอเตอรจับยึดอยูบนอุปกรณ 

ท่ีสามารถติดตั้งบนแผงทดลองและเคล่ือนยายได 
4.1.3.8 ชุดมอเตอรสามารถตดิตั้งบนแผง

ทดลองไดท้ังแนวแกน x และแกน y 
4.1.3.9 ชุดมอเตอรสามารถนำไปตดิตั้ง 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

กับชุดจำลองได 
4.1.4 มอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบสเต็ป จำนวน 

ไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.4.1 มอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบสเต็ป 2 เฟส 
4.1.4.2 มีขนาดไมนอยกวา NEMA 23 
4.1.4.3 มีความละเอียดตอ 1 สเต็ป ไมนอยกวา 

1.8 องศา 
4.1.4.4 สามารถใชกับแรงดันไฟฟา 12 โวลต 
4.1.4.5 มีขนาดเพลาขับเคล่ือนขนาดไมนอยกวา 

6 มิลลิเมตร 
4.1.4.6 ตัวมอเตอรจับยึดอยูบนอุปกรณ 

ท่ีสามารถติดตั้งบนแผงทดลองและเคล่ือนยายได 
4.1.4.7 ชุดมอเตอรสามารถตดิตั้งบนแผง

ทดลองไดท้ังแนวแกน x และแกน y 
4.1.4.8 ชุดมอเตอรสามารถนำไปตดิตั้ง 

กับชุดจำลองได 
4.1.5 มอเตอรไฟฟากระแสตรงมีเกียรทดรอบ 

แบบเซอรโว จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.5.1 มีเอ็นโคดเดอรท่ีมีความละเอียด 

ไมนอยกวา 300 พัลสตอรอบติดตั้งท่ีแกนมอเตอร 
4.1.5.2 มีความเร็วรอบไมนอยกวา 250 รอบ

ตอนาท ี
4.1.5.3 สามารถใชกับแรงดันไฟฟา 24 โวลต 
4.1.5.4 ตัวมอเตอรจับยึดอยูบนอุปกรณ 

ท่ีสามารถติดตั้งบนแผงทดลองและเคล่ือนยายได 
4.1.5.5 ชุดมอเตอรสามารถตดิตั้งบนแผง

ทดลองไดท้ังแนวแกน x และแกน y 
4.1.5.6 ชุดมอเตอรสามารถนำไปตดิตั้งกับชุด

จำลองได 
4.1.6 มอเตอรไฟฟากระแสตรงมีเกียรทดรอบ 

แบบอาซีเซอรโว จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.6.1 เกียรทดรอบเปนโลหะแข็งแรง 
4.1.6.2 มีแรงบดิไมนอยกวา 9.4 kgf·cm 
4.1.6.3 สามารถควบคุมองศาการหมุนได 
4.1.6.4 ตัวมอเตอรจับยึดอยูบนอุปกรณ 

ท่ีสามารถติดตั้งบนแผงทดลองและเคล่ือนยายได 
4.1.6.5 ชุดมอเตอรสามารถตดิตั้งบนแผง



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

ทดลองไดท้ังแนวแกน x และแกน y 
4.1.6.6 ชุดมอเตอรสามารถนำไปตดิตั้งกับชุด

จำลองได 
4.1.7 วงจรขับมอเตอรแบบกระแสตรงแบบหนาคอนแทค 

จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.7.1 มีความสามารถทนกระแสขับมอเตอร 

ไมนอยกวา 3 แอมป 
4.1.7.2 สามารถควบคุมมอเตอรกลับทางหมุนได 
4.1.7.3 สามารถตอวงจรควบคุมจากภายนอกได 
4.1.7.4 ตดิตัง้อยูบนรางพลาสติกหรือดีกวา 
4.1.7.5 สามารถตดิยดึบนราง din rail ได 

4.1.8 วงจรขับมอเตอรแบบกระแสตรงแบบทรานซิสเตอร 
จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.8.1 มีความสามารถทนกระแสขับมอเตอร 
ไมนอยกวา 4 แอมป 

4.1.8.2 สามารถควบคุมมอเตอรกลับทางหมุนได 
4.1.8.3 สามารถตอวงจรควบคุมจากภายนอกได 
4.1.8.4 สามารถควบคุมความเร็วมอเตอรได

ตั้งแต 0-100 เปอรเซ็นต 
4.1.8.5 ตดิตัง้อยูบนรางพลาสติกหรือดีกวา 
4.1.8.6 สามารถตดิยดึบนราง din rail ได 

4.1.9 วงจรขับมอเตอรแบบกระแสตรงแบบไรแปรงถาน 
จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.9.1 มีความสามารถทนกระแสขับมอเตอร
ไมนอยกวา 5 แอมป 

4.1.9.2 สามารถควบคุมความเร็วมอเตอร 
แบบไรแปรงถานได 

4.1.9.3 สามารถตอวงจรควบคุมจากภายนอกได 
4.1.9.4 ตดิตัง้อยูบนรางพลาสติกหรือดีกวา 
4.1.9.5 สามารถตดิยดึบนราง din rail ได 

4.1.10 วงจรขับมอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบสเต็ป 
จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.10.1 มีความสามารถทนกระแสขับมอเตอร 
ไมนอยกวา 3 แอมป 

4.1.10.2 สามารถควบคุมการทำงาน 
ของมอเตอร ไดทัง้ความเร็ว ทิศทาง และ ตำแหนง 

4.1.10.3 สามารถตอวงจรควบคุมจากภายนอกได 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.1.10.4 ติดตั้งอยูบนรางพลาสติกหรือดีกวา 
4.1.10.5 สามารถติดยึดบนราง din rail ได 

4.1.11 วงจรขับมอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบเซอรโว 
จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.11.1 มีความสามารถทนกระแสขับมอเตอร 
ไมนอยกวา 3 แอมป 

4.1.11.2 สามารถควบคุมการทำงาน 
ของมอเตอร ไดทัง้ความเร็ว ทิศทางและตำแหนง 

4.1.11.3 สามารถตอวงจรควบคุมจากภายนอกได 
4.1.11.4 ติดตั้งอยูบนรางพลาสติก หรือดีกวา 
4.1.11.5 สามารถติดยึดบนราง din rail ได 

4.1.12 วงจรสงสญัญาณควบคุมมอเตอรกระแสตรง
แบบสวติชโยก จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.13 วงจรสงสญัญาณควบคุมมอเตอรกระแสตรง
แบบสรางความถี ่จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.14 วงจรสงสญัญาณควบคุมมอเตอรกระแสตรง
แบบไรแปรงถาน จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.15 วงจรสงสญัญาณควบคุมมอเตอรกระแสตรง
แบบสเต็ป จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.16 วงจรสงสญัญาณควบคุมมอเตอรกระแสตรง
เซอรโว จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.17 ชุดจำลองขับเคลื่อนมอเตอรแบบทดสอบ
แรงบิดและน้ำหนัก จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.17.1 มีลอถวงน้ำหนักและแรงบดิจำนวน
ไมนอยกวา 1 ช้ิน 

4.1.17.2 มีโหลดแบบสปริงวดัแรงดงึจำนวน
ไมนอยกวา 1 ตัว 

4.1.17.3 มีสายพานสงกำลงัไมนอยกวา 1 เสน 
4.1.17.4 มีชุดเกยีรทดรอบสำหรับทดลอง 

ไมนอยกวา 4 ชุด ดงัน้ี 
4.1.17.4.1 อัตราทด 1:1 จำนวน 1  ชุด 
4.1.17.4.2 อัตราทด 1:2 จำนวน 1 ชุด 
4.1.17.4.3 อัตราทด  1:3 จำนวน 1 ชุด 
4.1.17.4.4 อัตราทด 1:4 จำนวน 1 ชุด 

4.1.17.5 สามารถถอดเปล่ียนชดุเฟอง 
เพ่ือปรับเปลีย่นอัตราทดในการทดลองได 

4.1.17.6 สามารถนำมอเตอรสำหรับทดลอง



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

มาติดตัง้ไดทุกชนิดเพ่ือหาความเหมาะสมในการใชงาน 
4.1.17.7 สามารถเคล่ือนยายได 

4.1.18 ชุดจำลองขับเคลื่อนมอเตอรแบบทดสอบ
สรางแรงเคลื่อนอากาศ จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.18.1 มีชุดใบพดัสำหรบัสรางแรงเคลื่อน
อากาศไมนอยกวา 1 ชุด 

4.1.18.2 มีสายพานสงกำลงัไมนอยกวา 1 เสน 
4.1.18.3 สามารถนำมอเตอรสำหรับทดลอง

มาติดตัง้ไดทุกชนิดเพ่ือหาความเหมาะสมในการใชงาน 
4.1.18.4 สามารถเคล่ือนยายได 

4.1.19 ชุดจำลองขับเคลื่อนมอเตอรแบบทดสอบ
ตำแหนง จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.19.1 มีชุดนำเลื่อนบอกระยะทางแบบสกร ู
จำนวนไมนอยกวา 1 ชุด 

4.1.19.2 มีชุดแสดงตำแหนงองศา จำนวน 
ไมนอยกวา 1 ชุด 

4.1.19.3 สามารถนำมอเตอรสำหรับทดลอง
มาติดตัง้ไดทุกชนิดเพ่ือหาความเหมาะสมในการใชงาน 

4.1.19.4 สามารถเคลื่อนยายได 
4.1.20 แผงฐานสำหรบัยดึอุปกรณทำจากโลหะ

ปลอดสนิมแข็งแรงทนทาน จำนวนไมนอยกวา 6 แผง 
4.1.21 มีคูมือและใบงาน ภาษาไทยหรือ

ภาษาอังกฤษ ท้ังไฟล word, pdf พรอมรูปเลม  
จำนวน 1 ชุด 

4.2 โตะปฏบัิติการ จำนวน 6 ตวั 
4.2.1 ลักษณะโตะสามารถพับเก็บได 
4.2.2 มีลอเลื่อน 4 ลอ เคล่ือนยายได และสามารถล็อก 

ใหคงท่ีได 
4.2.3 ขนาดไมนอยกวา (กวางxยาวxสงู) 

500x1500x700 มิลลิเมตร 
4.2.4 โครงสรางทำจากเหล็ก มีแผนบังตาดานหนาโตะ 
4.2.5 หนาท็อปผลิตจากไม particle board  

ปดผิวเมลามีน หรือดีกวา 
4.3 เกาอี้ปฏิบตัิการ จำนวน 12 ตัว 

4.3.1 โครงขา 5 แฉก พรอมลอเล่ือน สามารถเคลื่อนที่ได 
4.3.2 ขนาดโดยรวมไมนอยกวา (กวางxลึกxสูง) 

500x500x600 มิลลิเมตร 
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4.3.3 มีพนักพิง บุหนังสีดำ หรือ กรุผาตาขายหลังเน็ต 
4.3.4 โชคแกสปรับระดับเบาะน่ัง สูง-ต่ำ ได 

4.4 ตูกระจกบานเล่ือน จำนวน 6 ตัว 
4.4.1 ขนาดไมนอยกวา (กวางxลึกxสูง)  

90x40x180 เซนติเมตร 
4.4.2 ตูผลิตจากเหล็กแผน 
4.4.3 ประตูเปนบานเล่ือน มือจับฝง 
4.4.4 ภายในมีแผนชั้นปรับระดับ 3 แผน แบงเปน 4 ช้ัน 
4.4.5 ใชกญุแจ Cyber Lock มาตรฐานสากล 
4.4.6 เหล็กท้ังหมดผานการทำความสะอาดผิวงาน 

ลางไขมันและเคลือบผิวปองกันสนิม 
4.5 เครื่องมัลติมิเดียโปรเจคเตอรพรอมฉากรับ จำนวน 1 ชุด 

4.5.1 เครื่องมัลติมิเดยีโปรเจคเตอร ระดบั XGA 
ขนาด 4000 ANSI Lumens จำนวน 1 เคร่ือง 

4.5.1.1 เปนเครื่องฉายชนิด 3LCD Projector 
มีขนาด LCD Panel ไมนอยกวา 0.59 นิ้ว ความละเอียด
ภาพระดับ True WXGA (1,280x800 จดุ) 

4.5.1.2 คาความสองสวางของแสงขาว (White 
Light Output) และแสงส ี(Color Light Output)  
ไมนอยกวา 4,000 lumen 

4.5.1.3 ใชหลอดภาพชนิด UHE อายุการใชงาน 
ไมนอยกวา 6,000 ช่ัวโมงในโหมดปกติ และไมนอยกวา 
15,000 ชั่วโมง ในโหมดประหยดัพลังงาน 

4.5.1.4 มีอัตราสวน Contrast Ratio ไมนอยกวา 
16,000:1 

4.5.1.5 มีชองตอสัญญาณอยางนอยดงัน้ี 
4.5.1.5.1 Computer port (D-Sub 

15 pin) ขาเขาไมนอยกวา 2 ชอง 
4.5.1.5.2 Composite (RCA) ขาเขา

ไมนอยกวา 1 ชอง 
4.5.1.5.3 HDMI ขาเขาไมนอยกวา 2 ชอง 
4.5.1.5.4 Audio ขาเขา แบบ RCA  

(สีขาว 1 ชอง และสีแดง 1 ชอง) ไมนอยกวา 1 ชุด 
4.5.1.5.5 USB Port Type A และ 

Type B อยางละไมนอยกวา 1 ชอง ใชสำหรับ Update 
โปรแกรมเทานั้น 

4.5.1.6 รับประกันตัวเครื่อง 2 ป  
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และรับประกันหลอดภาพ 1 ป หรือ 1,000 ชั่วโมง สิ้นสุด
ระยะเวลารับประกันเม่ือระยะอยางใดอยางหน่ึงถึงกอน 

4.5.1.7 ผูเสนอราคาตองไดรับการแตงตัง้ 
ใหเปนตัวแทนจำหนายจากผูผลิตหรือตัวแทนจำหนาย 
ในประเทศไทย 

4.5.2 ฉากรับภาพแบบแขวน จำนวน 1 ตัว 
4.5.2.1 เปนจอรับภาพแบบแขวนมือดึง 

ขนาดเสนผานศูนยกลางไมนอยกวา 120 นิ้ว สามารถตดิตัง้
กับผนังหรือเพดานได 

4.5.2.2 Video Format (16:10) 
4.5.2.3 เน้ือผาเปน MATT WHITE 
4.5.2.4 เน้ือจอสีขาวทำจากวัสดุชนิด FIBER 

ดานหลงัเคลือบสีดำ ทนตอการฉีกขาด ปองกันการตดิไฟ 
และสามารถทำความสะอาดได 

4.5.2.5 มีสวิตชเพื่อควบคุมการขึ้นลงและหยุด
ของจอภาพไดทุกตำแหนง 

4.5.2.6 มีระบบปองกันการ Overload  
การตัดไฟอัตโนมัติ เพื่อปองกันความเสียหายของมอเตอร 

4.5.2.7 สามารถใชกับไฟฟา 220 VAC, 50-60 Hz 
4.5.2.8 กระบอกจอออกแบบใหสามารถตดิตัง้

กับผนังหรือเพดานได 
4.6 ชุดเคร่ืองเสียงพรอมไมค จำนวน 1 ชุด 

4.6.1 ลำโพงชนิดฝงฝาเพดาน จำนวน 2 ตัว 
4.6.1.1 เปนลำโพงชนิดตดิเพดานแบบ 2 ทาง 

หรือดีกวา 
4.6.1.2 ดอกลำโพงเสียงต่ำขนาดไมนอยกวา  

8 น้ิวและดอกลำโพงเสียงสูงขนาดไมนอยกวา 1 นิ้ว 
4.6.1.3 มีขนาดเสนผานศูนยกลางไมนอยกวา 

27.3 ซม. 
4.6.1.4 สามารถตอลำโพงได 2 รูปแบบ 
4.6.1.5 สวนหนากากตะแกรงเปนโลหะ 
4.6.1.6 เปนลำโพงชนิดตดิเพดานแบบ 2 ทาง 
4.6.1.7 ลำโพงทนกำลงัเสียงไดไมนอยกวา  

30 วตัต และสูงสดุ 60 วัตต (Max Power) สามารถเลือก
ปรับไดเปน 1W, 3W, 10W และ 30W ท่ี 100V  
สามารถเลือกปรบัไดเปน 0.5W, 1.5W, 5W, 15W, 30W  
ท่ี 70W 
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4.6.1.8 สามารถตอลำโพงได 2 รูปแบบ 
100V, 70V LINE และ 8Ω 

4.6.1.9 มีคาความไวของลำโพงท่ี (sensitivity) 
ท่ี 1 วัตต/1เมตร ไมนอยกวา 92 dB 

4.6.1.10 มีคาความดงัสูงสุดของลำโพง 
ท่ี (SPL) ท่ี 1 เมตร ไมนอยกวา 105 dB 

4.6.1.11 มีคาความถ่ีตอบสนองไมนอยกวา 50 Hz 
ถึง 20,000 Hz หรือดีกวา 

4.6.1.12 สวนหนากากตะแกรงเปนโลหะ  
หรือดีกวา 

4.6.2 ลำโพงตดิผนัง จำนวน 2 ตัว 
4.6.2.1 ลำโพงมีกำลังขับ 60 วัตต 

และสามารถขับไดสงูสุด 100 วตัต 
4.6.2.2 เปนลำโพงตูแขวนติดผนังแบบมหีมอแปลง 

70v, 100v และ 8Ω 
4.6.2.3 สามารถตอบสนองความถ่ีไดไมนอยกวา 

70Hz – 20kHz 
4.6.2.4 ประกอบดวยดอกลำโพงเสียงทุม

ขนาด 8 น้ิว เสยีงแหลมขนาด 2.5 น้ิว 
4.6.2.5 มีคาความไวของลำโพงที่ (Sensitivity) 

ท่ี 1วตัต/1 เมตร ไมนอยกวา 91dB ±2dB 
4.6.2.6 มีคาความดังสงูสุดของลำโพงที ่(SPL) 

ท่ี 1 เมตร ไมนอยกวา 108dB ±2dB 
4.6.2.7 มีขาสำหรับยึดติดผนังในตัว 
4.6.2.8 ทำจากพลาสติก ABS พรอมฝาตระแกรง 

กันลำโพงแบบเหล็ก 
4.6.2.9 ผูเสนอราคาตองไดรับการแตงตัง้ 

ใหเปนตัวแทนจำหนายจากผูผลิตหรือตัวแทนจำหนาย 
ในประเทศไทย 

4.6.3 เครื่องขยายเสียง จำนวน 1 ตัว 
4.6.3.1 เปนเครื่องขยายเสียงและผสมสัญญาณ 

เสียงกำลังขยายไมนอยกวา 250 วัตต 
4.6.3.2 มีชองเชื่อมตอสัญญาณขาเขา แบบ MIC 

ไมนอยกวา 3 ชอง  
4.6.3.3 มีตำแหนงของชองเชื่อมตอสญัญาณ

ขาเขาแบบ MIC อยูท่ีดานหนาเคร่ือง 1 ชองเปนอยางนอย 
เพ่ือความสะดวกในการใชงานจากดานหนาเคร่ือง 
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4.6.3.4 มีชองเชื่อมตอสัญญาณขาเขาแบบ AUX 
ไดไมนอยกวา 2 ชอง 

4.6.3.5 มีชองเช่ือมตอสัญญาณขาออกสำหรับ
เคร่ืองบันทึกเสียงไดไมนอยกวา 1 ชอง (AUX OUT) 

4.6.3.6 มีคาความไวขาเขาท่ี MIC1,2,3  
ท่ี 600 โอหม นอยกวาหรือเทากับ 3mV, แบบ unbalanced 
หรือดีกวา    

4.6.3.7 มีคาความไวขาเขาท่ี AUX1,2  
ท่ี 10,000 โอหม นอยกวาหรือเทากับ 300mV,  
แบบ unbalanced หรือดีกวา    

4.6.3.8 สามารถเช่ือมตอกับลำโพงไดทัง้แบบ
100V,70V และแบบ P1 (4-16 โอหม) ได 

4.6.3.9 มีวอลุมปรับระดับเสียงอิสระแตละชอง 
4.6.3.10 มีวอลุมปรับเสียงทุมและเสยีงแหลม 
4.6.3.11 มวีอลุม Mute เพ่ือปรับระดับสัญญาณ 

เสียงขาเขาชองอื่นๆ สำหรับชอง MIC 1  
4.6.3.12 ตอบสนองความถี่ไมนอยกวา  

50-20,000 Hz +/-3dB 
4.6.3.13 มีคาความเพี้ยน (THD) ท่ี 1 kHz, 

1/3 rated power นอยกวา 0.5%    
4.6.3.14 มีไฟแสดงสถานการทำงาน 

แบบ Five-element LED อยูท่ีหนาเครื่อง เพ่ือแสดงระดับ
สัญญาณ 

4.6.3.15 มีระบบการปองกันแบบ AC fuse, 
DC voltage, overload, มีเสียงสัญญาณเตือนในกรณี 
short-circuit เปนอยางนอย 

4.6.3.16 ชองสัญญาณไมโครโฟนตัวแรก
สามารถพดูทับ (Override) สัญญาณเสียงจากชองสัญญาณ
เขาอ่ืนได 

4.6.3.17 มีพัดลมระบายความรอน โดยจะทำงาน
อัตโนมัติเม่ือมีอุณหภูมิสงู 

4.6.3.18 ผูเสนอราคาตองไดรับการแตงตั้ง 
ใหเปนตัวแทนจำหนายจากผูผลิตหรือตัวแทนจำหนาย 
ในประเทศไทย 

4.6.4 ไมโครโฟนไรสายคล่ืนความถี ่UHF จำนวน 1 ชุด 
4.6.4.1 เคร่ืองรับสัญญาณ 

4.6.4.1.1 เปนชุดไมโครโฟนไรสาย 



ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

ประกอบดวย เคร่ืองรับ 1 เคร่ือง และ ไมโครโฟนไรสาย
แบบมือถือ 2 ตัว 

4.6.4.1.2 เปนไมโครโฟนไรสาย 
ยานความถ่ี UHF 803.3-805.7 MHz ท่ีไดรับอนุญาต 
จาก สำนักงาน กสทช. 

4.6.4.1.3 เคร่ืองรบัสามารถรับสญัญาณ 
แบบ True Diversity และมีจอ OLED Screen แสดงสถานะ 

4.6.4.1.4 สามารถ Scan หาความถ่ี
อัตโนมัติได (Automatic Frequency Scanning)  
พรอมแสดงสถานะคลื่นท่ีมีการใชงานแลว 

4.6.4.1.5 สามารถเลือกชองความถี ่
ใชงานไดไมนอยกวา 49 ชอง 

4.6.4.1.6 มีชองสัญญาณแบบ Preset 
ใหใชงานไดไมตำ่กวา 22(11x2) ชอง 

4.6.4.1.7 ระยะการใชงานไมนอยกวา 
90 เมตร 

4.6.4.1.8 มีเสารับสัญญาณ 2 ตน 
ท่ีสามารถถอดเก็บได 

4.6.4.1.9 ตอบสนองความถ่ีไมนอยกวา 
45Hz-18kHz +/-1dB 

4.6.4.1.10 มีคา Total harmonic 
distortion นอยกวา 0.7% หรือดีกวา 

4.6.4.1.11 รองรับการ Sync  
คลื่นความถ่ีผาน IR ที่หนาเคร่ืองในระยะ 10 เซนติเมตร 

4.6.4.1.12 มีปุม เปด/ปด การใชงาน
และ MUTE เสียงที่ปลายดามจบัไมโครโฟน 

4.6.4.2 ไมโครโฟน 
4.6.4.2.1 เปนไมโครโฟนแบบไรสาย

จำนวน 2 ตัว 
4.6.4.2.2 ใชแบตเตอร่ีขนาด AA 2 กอน 
4.6.4.2.3 มีจอ OLED Screen 

แสดงผลสถานะแบตเตอร่ีไมโครโฟน 
4.6.4.2.4 เปนไมโครโฟนชนิดคาดิออย 

รวมงบประมาณท้ังสิ้น (สบิหาลานสี่แสนสี่หมืน่เจ็ดพันแปดรอยบาทถวน) 15,447,800.00 

 

 



 

แบบรายงานท่ี 5 แบบรายงานผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริต 

ชื่อกระบวนงาน/โครงการ  ชุดฝกบูรณาการทักษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสดวยเทคโนโลยีอัจฉริยะ  
เพ่ือสงเสริมการเปลี่ยนผานสูอุตสาหกรรมยุคใหม ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบุรี จังหวัดนนทบุรี 1 ชุด 

 

ผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริต ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
1 ชื่อความเสีย่งการทุจริต 

ความลาชาในการกอหน้ีผูกพันอาจเกิดการใหหรือรับ 
สินบน 

ระดับความเสี่ยง  2 x 5 สูงมาก 

 มาตรการควบคุมความเสีย่งการทุจริต ผลการดำเนินการ 
 เจาหนาที่พัสดุ ทำการตรวจสอบรายละเอียด 

คุณลักษณะเฉพาะของพัสดุ (ราง) TOR  
กอนนำเสนอผูมีอำนาจอนุมัต ิ
ใหเปนไปตามระยะเวลาที่กำหนด 

อยูระหวางดำเนินการ 
(ภายในเดือนมีนาคม 2568) 

   
2 ชื่อความเสีย่งการทุจริต 

คณะกรรมการไมตรวจรับพัสดุหรือครภัุณฑ 
อาจเกิดการฟองรองจากผูขาย หรืออาจเกิดการให
หรือรบั สินบน 

ระดับความเสี่ยง  2 x 5 สูงมาก 

 มาตรการควบคุมความเสีย่งการทุจริต ผลการดำเนินการ 
 คณะกรรมการตรวจรบัพสัดุ จะตองตรวจสอบ 

ชุดครุภัณฑกอนตรวจรับพัสดุใหเปนไปตาม 
รายละเอียดของครุภัณฑและสัญญาซื้อขาย 

อยูระหวางดำเนินการ 
(ภายในเดือนสิงหาคม 2568) 

 
 

 
 

ลายมือช่ือ .......................................................................... 
(รองศาสตราจารยประมุข อุณหเลขกะ) 

อธิการบดีมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
วันที ่31 เดือนมีนาคม พ.ศ. 2568 

 
ระบุ URL ที่อยูของไฟล บนเว็ปไซตที่ทำการเผยแพร https://plan.rmutsb.ac.th/content/102 
  



แบบรายงานท่ี 6 แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบรหิารจัดการความเสีย่งการทุจริต 
(สำหรับใชในหนวยงานในกำกับ ติดตามการบริหารจัดการความเสีย่งการทุจริตขององคกร) 

 
แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต ณ วันท่ี 25 มีนาคม 2568 
หนวยงานที่ประเมิน มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ ศูนยนนทบุร ี
ชื่อความเสีย่ง ความลาชาในการกอหน้ีผูกพันอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
โอกาส/ความเสี่ยง 2 x 5 สูงมาก 
สถานะ 
ของการดำเนินการ 
จัดการความเสี่ยง 

ยังไมไดดำเนินการ 
 เฝาระวัง และติดตามตอเนื่อง 
 เริ่มดำเนินการไปบาง แตยังไมครบถวน 
 ตองการปรบัปรุงแผนบริหารความเสี่ยงใหมใหเหมาะสม 
 เหตุผลอ่ืน (โปรดระบุ) 
..................................................................................................................................... 
..................................................................................................................................... 
 

ผลการดำเนินงาน อยูระหวางดำเนินการ 
(ภายในเดือนมีนาคม 2568) 

 
 
  



แบบรายงานท่ี 6 แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบรหิารจัดการความเสีย่งการทุจริต 
(สำหรับใชในหนวยงานในกำกับ ติดตามการบริหารจัดการความเสีย่งการทุจริตขององคกร) 

 
แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต ณ วันท่ี 25 มีนาคม 2568 
หนวยงานที่ประเมิน..มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ..................................................... 
ชื่อความเสีย่ง คณะกรรมการไมตรวจรับพัสดุหรือครภัุณฑ 

อาจเกิดการฟองรองจากผูขาย หรืออาจเกิดการใหหรือรบั สนิบน 
โอกาส/ความเสี่ยง 2 x 5 สูงมาก 
สถานะ 
ของการดำเนินการ 
จัดการความเสี่ยง 

ยังไมไดดำเนินการ 
 เฝาระวัง และติดตามตอเนื่อง 
เริ่มดำเนินการไปบาง แตยังไมครบถวน 
 ตองการปรบัปรุงแผนบริหารความเสี่ยงใหมใหเหมาะสม 
 เหตผุลอื่น (โปรดระบุ) 
หนวยงานอยูระหวางดำเนินการจัดทำรายละเอียดคุณลักษณะเฉพาะของพสัดุ 

ผลการดำเนินงาน อยูระหวางดำเนินการ  
(ภายในเดือนสิงหาคม 2568) 

 
 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 4 
การบริหารงานบุคคล 

  



แบบรายงานท่ี 1 แบบรายงานการกำหนดเกณฑการประเมินความเสี่ยงการทุจริต  
 

ชื่อความเสี่ยง (กระบวนงาน/โครงการ) การสรรหาบุคลากรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
ชื่อหนวยงาน มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ  
ศปท.กระทรวง การอุดมศึกษา วิทยาศาสตร วิจัยและนวัตกรรม 
ประเภทความเสี่ยงดานท่ี 4 การบรหิารงานบุคคล 
 

การกำหนดเกณฑการประเมินความเสี่ยงการทุจริต 
เกณฑ โอกาส (Likelihood) 

1 2 3 4 5 
ความหมาย โอกาสเกิด 

การกระทำทุจริต  
0-1 ครั้งตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
2 คร้ังตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
3 คร้ังตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตไมเกิน  
4 ครั้งตอป 

 

โอกาสเกิด 
การกระทำ 
ทุจริตมากกวา  
5 คร้ังตอป 

 
เกณฑ ผลกระทบ (Impact) 

1 2 3 4 5 
ความหมาย 0-1 ครั้ง 

หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ต้ังแต 
รอยละ 91 - 100 

2 คร้ัง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ตั้งแต 
รอยละ 81 - 90 

3 คร้ัง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ตั้งแต 
รอยละ 71 - 80 

4 ครั้ง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
ต้ังแต 
รอยละ 61 - 70 

มากกวา 5 คร้ัง 
หรือ 
ไดผลงานตาม
เปาหมาย 
นอยกวาหรือ
เทากับ 
รอยละ 60 

 
  



เกณฑการวัดระดับความเสี่ยงการทุจริต 
Risk Score 

โอกาส 
(Likelihood) 

ผลกระทบ (Impact) 
1 2 3 4 5 

5 สูง สูง สูงมาก สูงมาก สูงมาก 
4 ปานกลาง สูง สูง สูงมาก สูงมาก 
3 ต่ำ ปานกลาง สูง สูง สูงมาก 
2 ต่ำ ต่ำ ปานกลาง สูง สูงมาก 
1 ต่ำ ต่ำ ปานกลาง สูง สูง 

 
ระดับความรุนแรงของความเสี่ยงการทุจริต 
สีเขียว หมายถึง ความเสี่ยงระดับต่ำ  สีเหลือง หมายถึง ความเสี่ยงระดับปานกลาง 
สีสม หมายถึง ความเสี่ยงระดับสูง   สีแดง หมายถึง ความเสี่ยงระดับสูงมาก 
  



แบบรายงานที่ 2 แบบรายงานการระบุประเด็นความเสี่ยงการทุจริต  
ชื่อความเสี่ยงการทุจริต กระบวนงาน/โครงการ การสรรหาบุคลากรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
ท่ี ขั้นตอนการดำเนินงาน ประเด็น 

ความเสี่ยงการทุจริต 
Risk Score (L x I) 

Likelihood Impact Risk Score 
1 การดำเนินการสรรหาและ

เลือกสรรตามวิธีทีป่ระกาศ
รับสมัครกำหนด 
การสมัครเขาทำงาน 
ในมหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
ราชมงคลสุวรรณภูม ิ
มีจำนวนมาก บางตำแหนง
อาจเกดิการซื้อขายขอสอบ 

การใหหรือรับสินบน  
เพ่ือแลกกับการพิจารณา
เขารับตำแหนงงาน 
ในมหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
ราชมงคลสุวรรณภูม ิ
 

1 5 สูง 

  



แบบรายงานที่ 3 แบบรายงานแผนบริหารจัดการความเสีย่งการทุจริต 
 

ชื่อกระบวนงาน/โครงการ การสรรหาบุคลากรอาจเกิดการใหหรอืรบั สินบน 
แผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 

ท่ี มาตรการควบคุม 
ความเสี่ยงการทุจริต 

วิธีดำเนินการ ระยะเวลา
ดำเนินการ 

งบประมาณ ผูรับผิดชอบ 

1 ชื่อความเสีย่งการทุจริต  
การสรรหาบุคลากรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 

ระดับความเสี่ยง 1 x 5 สูง 

1. คณะกรรมการสรรหาและ
เลือกสรรดำเนินการตรวจสอบ
ตามประกาศรับสมัครกำหนด 
2. ตรวจสอบผลการสรรหาและ
เลือกสรรจากคณะกรรมการ 
ดวยบุคลากรของกองบริหาร 
งานบุคคล 
3. ดำเนินการจัดประชุม  
เม่ือพบสิง่ผิดปกติจากการสรรหา
และเลือกสรร หรอืพบขอรองเรียน 

1. กำหนดและประกาศนโยบาย
ตอตานการใหและรบัสินบนอยาง
เปนทางการ 
2. อบรมใหความรูเรื่องการ
ตอตานสินบนใหกับบุคลากรของ
มหาวิทยาลัย 
3. จัดทำคำสั่งแตงต้ัง
คณะกรรมการดำเนินการสรรหา
และเลือกสรร 
4. จัดทำคำสั่งแตงต้ัง
คณะกรรมการดำเนินการสอบ 
5. ประชุมคณะกรรมการ
ดำเนินการสรรหาและเลือกสรร/ 
คณะกรรมการดำเนินการสอบ 
เพ่ือสรุปประกาศรายชื่อผูผาน
การสรรหาและเลือกสรร  
และพิจารณาตรวจสอบ
คุณสมบัติของผูสมัคร 

เดือน
มกราคม 
2568  

ถึงเดือน
มีนาคม 
2568 

- กองบริหาร 
งานบุคคล 

 

 
 
 
 

ลายมือช่ือ .......................................................................... 
(รองศาสตราจารยประมุข อุณหเลขกะ) 

อธิการบดีมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
วันที ่31 เดือนมีนาคม พ.ศ. 2568 

 
ระบุ URL ที่อยูของไฟล บนเว็ปไซตที่ทำการเผยแพร https://plan.rmutsb.ac.th/content/102 
 

 
  



แบบรายงานท่ี 4 แบบรายงานประมาณการงบประมาณโครงการจัดซ้ือจัดจาง 
 

แบบแสดงรายละเอียดประมาณการงบประมาณโครงการจัดซ้ือจัดจาง ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ศูนยปฏิบัติการตอตานการทุจริต........-.......................................... 
หนวยงาน.......-.............................................................................. 
งบพัฒนาจังหวัด/กลุมจังหวัด (เฉพาะจังหวัด) จังหวัด......-........... 
สวนราชการท่ีดำเนินการจัดซ้ือจัดจาง......-.................................... 

 

โครงการจัดซ้ือจัดจางประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ชื่อโครงการ..ไมมีการจัดซื้อจัดจางในความเสี่ยงน้ี.............................................................................................. 
งบประมาณ..-.........................บาท วิธีจัดซ้ือจัดจาง..-........................ ระยะเวลาดำเนินการ..-........................ 

 เงินงบประมาณ   เงินนอกงบประมาณ 
สวนราชการที่ดำเนินการจัดซือ้จัดจาง..............................................(กรณีงบพฒันาจงัหวัด/กลุมจังหวัด) 

 เขารวมโครงการ IP   มีแผนเขารวมโครงการ IP 
 เขารวมโครงการ CoST   มีแผนเขารวมโครงการ Cost 
 

ที่ รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost Breakdown) 

รวมงบประมาณ 
(บาท) 

- - - - - 
     
     
     
     

รวมงบประมาณทั้งสิ้น - 
 
 

  



แบบรายงานท่ี 5 แบบรายงานผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริต 

ชื่อกระบวนงาน/โครงการ การสรรหาบุคลากรอาจเกิดการใหหรอืรบั สินบน 

ผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริต ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
1 ชื่อความเสีย่งการทุจริต  

การสรรหาบุคลากรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
ระดับความเสี่ยง 1 x 1 ต่ำ 

 มาตรการควบคุมความเสีย่งการทุจริต ผลการดำเนินการ 
 1. คณะกรรมการสรรหาและเลือกสรรดำเนินการ

ตรวจสอบตามประกาศรับสมัครกำหนด 
2. ตรวจสอบผลการสรรหาและเลือกสรร 
จากคณะกรรมการ ดวยบุคลากรของกองบรหิาร 
งานบุคคล 
3. ดำเนินการจัดประชุม เม่ือพบสิง่ผิดปกต ิ
จากการสรรหาและเลอืกสรร หรือพบขอรองเรียน 

ดำเนินการแลวเสร็จสิ้นสุด  
เม่ือวันที่ 17 มีนาคม 2568 
ไมพบการใหหรอืรบั สินบน 

 

 

 

 

 

ลายมือช่ือ .......................................................................... 
(รองศาสตราจารยประมุข อุณหเลขกะ) 

อธิการบดีมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
วันที ่31 เดือนมีนาคม พ.ศ. 2568 

 
ระบุ URL ที่อยูของไฟล บนเว็ปไซตที่ทำการเผยแพร https://plan.rmutsb.ac.th/content/102 
 
  



แบบรายงานท่ี 6 แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบรหิารจัดการความเสี่ยงการทุจริต 
(สำหรับใชในหนวยงานในกำกับ ติดตามการบริหารจัดการความเสีย่งการทุจริตขององคกร) 

 
แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต ณ วันท่ี 25 มีนาคม 2568 
หนวยงานที่ประเมิน..มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ..................................................... 
ชื่อความเสีย่ง การสรรหาบุคลากรอาจเกิดการใหหรือรับ สินบน 
โอกาส/ความเสี่ยง 1 x 1 ต่ำ 
สถานะ 
ของการดำเนินการ 
จัดการความเสี่ยง 

 ยังไมไดดำเนินการ 
 เฝาระวัง และติดตามตอเน่ือง 
 เริ่มดำเนินการไปบาง แตยังไมครบถวน 
 ตองการปรบัปรุงแผนบริหารความเสี่ยงใหมใหเหมาะสม 
 เหตุผลอ่ืน (โปรดระบุ) 
...................................................................................................................................... 

ผลการดำเนินงาน ดำเนินการแลวเสร็จสิ้นสุด เม่ือวันที่ 17 มีนาคม 2568 
ไมพบการใหหรอืรบั สินบน 

 



 
  

 

 
 
 
 
 
 

รายงานผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริต
ของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 

ประจำปีงบประมาณ พ.ศ. 2568 
รอบ 12 เดือน 

(1ตุลาคม 2567 – 30 กันยายน 2568) 
 

 

 

 

 

 

 

 



รายงานผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริตของหน่วยงาน ประจำปีงบประมาณ พ.ศ. 2568 รอบ 12 เดือน (1 ต.ค. 2567 – 30 ก.ย. 2568) 
ที ่ ความเสี่ยง/ปัจจัยเสี่ยง/

สาเหตุของความเสี่ยง 
ระดับความเสี่ยง การจัดการความเสี่ยง 

โครงการ/กิจกรรม 
ตัวช้ีวัด/ 

ค่าเป้าหมาย 
ผลการดำเนินงาน ผู้รับผิดชอบ 

  แผน ผล     
1 การอนุมัติ อนุญาต  

ตามพระราชบัญญัต ิ
การอำนวยความสะดวก 
ในการพิจารณาอนุญาต 
ของทางราชการ พ.ศ. 2558 

ไม่ม ี ไม่ม ี ไม่ม ี ไม่ม ี จากการพิจารณาภารกิจของมหาวทิยาลัย 
พบว่า ไม่มีความเสยีงการทุจรติในประเด็น 
การรับสินบนในกระบวนงานอนุมตัิ อนุญาต 
เนื่องจากมหาวิทยาลยัไม่มีภารกิจการอนุมัติ 
อนุญาตตามพระราชบัญญตัิการอำนวย 
ความสะดวกในการพิจารณาอนุญาต 
ของทางราชการ พ.ศ. 2558 

ไม่ม ี

2 การคัดเลือกนักศึกษาใหม่  
บางหลักสตูรที่มคีวามต้องการ  
ในการสมัครสูง  
และจำนวนห้องที่รองรับเตม็ 
ประเด็นความเสี่ยง 
การรับนักศึกษาใหม ่
ในบางหลักสูตรอาจเกดิ 
การให้หรือรับ สินบน 

สงู ตำ่ 1. จัดทำคำสั่งแต่งตั้ง
คณะกรรมการดำเนินการ
คัดเลือกบุคคลเข้าศึกษา 
เพื่อตรวจสอบคุณสมบัต ิ
ของนักศึกษา 
2. จัดทำปฏิทินการ
คัดเลือกบุคคลเข้าศึกษา 

ร้อยละของผลสำรวจ 
เรื่องการให้หรือรับ
สินบนของบุคลากร
ในการให้บริการ 
(EIT)  
ร้อยละ 0 

ผลการสำรวจ เรื่องการให้หรือรับสินบนของ
บุคลากรในการให้บริการ (EIT)  
พบว่า ไม่มีการใหห้รือรับสินบนของบุคลากร 
ในการให้บริการ (ร้อยละ 0) 

สำนักส่งเสรมิ
วิชาการ 

และ 
งานทะเบียน 

3 การทุจรติดา้นการจดัซื้อ 
จัดจา้งในมหาวิทยาลยัอาจเกิด 
การให้หรือรบั สนิบน ชุดฝึก
บูรณาการทักษะทาง
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
ด้วยเทคโนโลยีอัจฉริยะ  
เพื่อส่งเสริมการเปลีย่นผ่าน
สู่อุตสาหกรรมยุคใหม่  
ตำบลสวนใหญ่ อำเภอเมือง
นนทบุรี จังหวัดนนทบุรี  
1 ชุด 
 
 

สงูมาก ตำ่ 1. เจ้าหน้าที่พัสดุ      
จะตรวจสอบคณุสมบัต ิ
ของคณะกรรมการ 
2. เจ้าหน้าที่พัสดุให้ความรู้
กับคณะกรรมการฯ  
ในส่วนของระเบียบฯ  
เพื่อจะได้นำไปปฏิบัต ิ
ได้อย่างถูกต้อง 

ร้อยละของผลสำรวจ 
เรื่องการให้หรือรับ
สินบนของบุคลากร
ในการให้บริการ 
(EIT)  
ร้อยละ 0 

ผลการสำรวจ เรื่องการให้หรือรับสินบนของ
บุคลากรในการให้บริการ (EIT)  
พบว่า ไม่มีการใหห้รือรับสินบนของบุคลากร 
ในการให้บริการ (ร้อยละ 0) 

หน่วยพัสด ุ
กองบริหาร
ทรัพยากร
นนทบุรี 



ที ่ ความเสี่ยง/ปัจจัยเสี่ยง/
สาเหตุของความเสี่ยง 

ระดับความเสี่ยง การจัดการความเสี่ยง 
โครงการ/กิจกรรม 

ตัวช้ีวัด/ 
ค่าเป้าหมาย 

ผลการดำเนินงาน ผู้รับผิดชอบ 

  แผน ผล     
ประเด็นความเสี่ยง 
ความล่าช้าในการก่อหนี้
ผูกพันอาจเกิดการให ้
หรือรับ สินบน 

 ประเด็นความเสี่ยง 
คณะกรรมการไม่ตรวจรับ
พัสดุหรือครุภณัฑ ์
อาจเกิดการฟ้องร้องจากผู้ขาย  
หรืออาจเกิดการให้หรือรับ 
สินบน 

สงูมาก ตำ่ 1. เจ้าหน้าที่พัสดุจะช่วย
ตรวจสอบครุภณัฑ์และ
เอกสารสัญญาซื้อขายและ
แค็ตตาล็อกต่าง ๆ  
ว่าตรงตามสัญญาหรือไม ่
2. เจ้าหน้าที่พัสดุให้ความรู้
กับคณะกรรมการฯ  
ในส่วนของระเบียบฯ  
เพื่อจะได้นำไปปฏิบัตไิด้
อย่างถูกต้อง 

ร้อยละของผลสำรวจ 
เรื่องการให้หรือรับ
สินบนของบุคลากร
ในการให้บริการ 
(EIT)  
ร้อยละ 0 

ผลการสำรวจ เรื่องการให้หรือรับสินบนของ
บุคลากรในการให้บริการ (EIT)  
พบว่า ไม่มีการใหห้รือรับสินบนของบุคลากร 
ในการให้บริการ (ร้อยละ 0) 

หน่วยพัสด ุ
กองบริหาร
ทรัพยากร
นนทบุรี 

4 การสรรหาบุคลากรอาจเกิด
การให้หรือรับ สินบน 
ประเด็นความเสี่ยง 
การให้หรือรับสินบน  
เพื่อแลกกับการพิจารณา 
เข้ารับตำแหน่งงาน 
ในมหาวิทยาลัยเทคโนโลย ี
ราชมงคลสุวรรณภมู ิ
 

สงู ตำ่ 1. กำหนดและประกาศ
นโยบายต่อต้านการให้และ
รับสินบนอย่างเป็นทางการ 
2. อบรมให้ความรู้เรื่อง
การต่อต้านสินบนให้กับ
บุคลากรของมหาวิทยาลัย 
3. จัดทำคำสั่งแต่งตั้ง
คณะกรรมการดำเนินการ
สรรหาและเลือกสรร 

ร้อยละของผลสำรวจ 
เรื่องการให้หรือรับ
สินบนของบุคลากร
ในการให้บริการ 
(EIT)  
ร้อยละ 0 

ผลการสำรวจ เรื่องการให้หรือรับสินบนของ
บุคลากรในการให้บริการ (EIT)  
พบว่า ไม่มีการใหห้รือรับสินบนของบุคลากร 
ในการให้บริการ (ร้อยละ 0) 

กองบริหาร 
งานบุคคล 

 

 


	รายงานผลการบริหารความเสี่ยงการทุจริต ในมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ  ประจำปีงบประมาณ พ.ศ. 2568

