
แบบรายงานท่ี 1 แบบรายงานการกำหนดเกณฑŤการประเมินความเสี่ยงการทุจริต 
 

แผนบริหารความเส่ียงการทุจริต ประจำปŘงบประมาณ พ.ศ. 2568 

ชื่อความเสี่ยง (กระบวนงาน/โครงการ) ไมŠมีความเส่ียงการทุจริตในประเด็นการรับสินบนในกระบวนงานอนุมัติ 

อนุญาต เนื่องจากหนŠวยงานไมŠมีภารกิจการอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวก 

ในการพิจารณาอนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 

ชื่อหนŠวยงาน มหาวิทยาลัยเทคโนโลยรีาชมงคลสุวรรณภูม ิ 

ศปท.กระทรวง การอุดมศึกษา วิทยาศาสตรŤ วิจัยและนวัตกรรม 

ประเภทความเสี่ยงดšานท่ี 1 การอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวกในการพิจารณา

อนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 
 

การกำหนดเกณฑŤการประเมินความเส่ียงการทุจริต 

เกณฑŤ โอกาส (Likelihood) 

1 2 3 4 5 

ความหมาย โอกาสเกิด 

การกระทำทุจริต  

0-1 ครั้งตŠอปŘ 

 

โอกาสเกดิ 

การกระทำ 

ทุจริตไมŠเกิน  

2 ครั้งตŠอปŘ 

 

โอกาสเกิด 

การกระทำ 

ทุจริตไมŠเกิน  

3 ครั้งตŠอปŘ 

 

โอกาสเกิด 

การกระทำ 

ทุจริตไมŠเกิน  

4 ครั้งตŠอปŘ 

 

โอกาสเกิด 

การกระทำ 

ทุจริตมากกวŠา  

5 ครั้งตŠอปŘ 

 

เกณฑŤ ผลกระทบ (Impact) 

1 2 3 4 5 

ความหมาย ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

ตั้งแตŠ 

รšอยละ 91 - 100 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

ตั้งแตŠ 

รšอยละ 81 - 90 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

ตั้งแตŠ 

รšอยละ 71 - 80 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

ตั้งแตŠ 

รšอยละ 61 - 70 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

นšอยกวŠาหรือ

เทŠากับ 

รšอยละ 60 

 

  



ชื่อความเสี่ยง (กระบวนงาน/โครงการ) มีการดำเนินการที่ไมŠสอดคลšองเก่ียวกับขšอบังคับ ระเบียบ ประกาศ 

ชื่อหนŠวยงาน มหาวิทยาลัยเทคโนโลยรีาชมงคลสุวรรณภูม ิ 

ศปท.กระทรวง การอุดมศึกษา วิทยาศาสตรŤ วิจัยและนวัตกรรม 

ประเภทความเสี่ยงดšานท่ี 2 การใชšอำนาจตามกฎหมาย/การใหšบริการตามภารกิจ 
 

การกำหนดเกณฑŤการประเมินความเส่ียงการทุจริต 

เกณฑŤ โอกาส (Likelihood) 

1 2 3 4 5 

ความหมาย โอกาสเกิด 

การกระทำทุจริต  

0-1 ครั้งตŠอปŘ 

 

โอกาสเกดิ 

การกระทำ 

ทุจริตไมŠเกิน  

2 ครั้งตŠอปŘ 

 

โอกาสเกิด 

การกระทำ 

ทุจริตไมŠเกิน  

3 ครั้งตŠอปŘ 

 

โอกาสเกิด 

การกระทำ 

ทุจริตไมŠเกิน  

4 ครั้งตŠอปŘ 

 

โอกาสเกิด 

การกระทำ 

ทุจริตมากกวŠา  

5 ครั้งตŠอปŘ 

 

เกณฑŤ ผลกระทบ (Impact) 

1 2 3 4 5 

ความหมาย 0-1 ครั้ง 

หรือ 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

ตั้งแตŠ 

รšอยละ 91 - 100 

2 ครั้ง 

หรือ 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

ตั้งแตŠ 

รšอยละ 81 - 90 

3 ครั้ง 

หรือ 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

ตั้งแตŠ 

รšอยละ 71 - 80 

4 ครั้ง 

หรือ 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

ตั้งแตŠ 

รšอยละ 61 - 70 

มากกวŠา 5 ครั้ง 

หรือ 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

นšอยกวŠาหรือ

เทŠากับ 

รšอยละ 60 

 

  



ชื่อความเสี่ยง (กระบวนงาน/โครงการ) ชุดฝřกบูรณาการทักษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤดšวยเทคโนโลยี

อัจฉริยะ เพ่ือสŠงเสริมการเปลี่ยนผŠานสูŠอุตสาหกรรมยุคใหมŠ ตำบลสวนใหญŠ อำเภอเมืองนนทบุรี  

จังหวัดนนทบุรี 1 ชุด 

ชื่อหนŠวยงาน มหาวิทยาลัยเทคโนโลยรีาชมงคลสุวรรณภูม ิศูนยŤนนทบุรี 

ศปท.กระทรวง การอุดมศึกษา วิทยาศาสตรŤ วิจัยและนวัตกรรม 

ประเภทความเสี่ยงดšานท่ี 3 การจัดซื้อจัดจšาง 
 

การกำหนดเกณฑŤการประเมินความเส่ียงการทจุริต 

เกณฑŤ โอกาส (Likelihood) 

1 2 3 4 5 

ความหมาย โอกาสเกดิ 

การกระทำทุจริต  

0-1 ครั้งตŠอปŘ/ 

เหตุการณŤ 

ไมŠนŠามีโอกาส 

เกิดข้ึน  

(ไมŠเกิดขึ้นเลย) 

โอกาสเกดิ 

การกระทำ 

ทุจริตไมŠเกิน  

2 ครั้งตŠอปŘ/ 

เหตุการณŤ 

ที่อาจเกิดข้ึน 

นšอยมาก  
(นšอยกวŠารšอยละ 3) 

โอกาสเกิด 

การกระทำ 

ทุจริตไมŠเกิน  

3 ครั้งตŠอปŘ/ 

เหตุการณŤ 

ที่อาจเกิดขึ้น 

บางครั้ง  

(รšอยละ 5) 

โอกาสเกิด 

การกระทำ 

ทุจริตไมŠเกิน  

4 ครั้งตŠอปŘ/ 

เหตุการณŤ 

ท่ีอาจเกิดไดšสูง 

(รšอยละ 30) 

โอกาสเกิด 

การกระทำ 

ทุจริตมากกวŠา  

5 ครั้งตŠอปŘ/ 

เหตุการณŤ 

ที่อาจเกิด 

ไดšสูงมาก  
(รšอยละ 30 ขึ้นไป) 

 

เกณฑŤ ผลกระทบ (Impact) 

1 2 3 4 5 

ความหมาย ความเสียหาย 

100,000 บาท  

หรือนšอยกวŠา/ 

แทบจะไมŠม ี

ความเสียหาย 

ตั้งแตŠ  

100,001 บาท  

ถึง 1,000,000บาท/ 

- ปรากฏขŠาวลือ 

ที่อาจพาดพิง 

คนภายในหนŠวยงาน  

มีคนรšองเรียน  

แจšงเบาะแส 

- เริ่มมีความกังวล

และสอบถามขšอมูล 

ความเสียหาย 

ตั้งแตŠ  

1,000,001 บาท  

ถึง 1,500,000บาท/ 

- หนŠวยตรวสอบ 

ของหนŠวยงาน  

หรือหนŠวยตรวจสอบ 

จากภายนอก 

เขšาตรวจสอบ

ขšอเท็จจริง 

- มีการสŠงหนังสือ

รšองเรียน 

และตั้งคำถาม 

ตŠอการทำงาน 

โตยไมไดšรับคำตอบ 

ที่ชัดเจน 

ความเสียหาย 

ต้ังแตŠ  

1,500,001 บาท  

ถึง 2,000,000บาท/ 

- ภาพลักษณŤ 

ของหนŠวยงาน 

ติดลบเรื่องความโปรŠงใส 

สื่อมวลซน สื่อสังคม

ออนไลนŤลงขŠาว 

อยŠางตŠอเนื่อง  

และสังคม 

ใหšความสนใจ 

- รšองเรียน 

ตŠอสื่อมวลชน 

และมีการออกขŠาว 

ความเสียหายตั้งแตŠ  

2,000,001 บาท  

ขึ้นไป/ 

- เกิดความเสียหาย 

ตŠอรัฐเจšาหนšาที ่

ถูกลงโทษนี ้

มูลความผดิเขšาสูŠ

กระบวนการ 

ทางยุติธรรม 

- เกิดการฟŜองรšอง 

ตŠอศาล หรือหนŠวยงาน 

กำกับดแูล  

องคŤกรตรวจสอบ 

ทำการตรวจสอบ 

ความเสียหายที่เกิดขึ้น 

 

 



ชื่อความเสี่ยง (กระบวนงาน/โครงการ) การละเมิดผลงานวิชาการ 

ชื่อหนŠวยงาน มหาวิทยาลัยเทคโนโลยรีาชมงคลสุวรรณภูม ิ 

ศปท.กระทรวง การอุดมศึกษา วิทยาศาสตรŤ วิจัยและนวัตกรรม 

ประเภทความเสี่ยงดšานท่ี 4 การบริหารงานบุคคล 
 

การกำหนดเกณฑŤการประเมินความเส่ียงการทุจริต 

เกณฑŤ โอกาส (Likelihood) 

1 2 3 4 5 

ความหมาย โอกาสเกิด 

การกระทำทุจริต  

0-1 ครั้งตŠอปŘ 

 

โอกาสเกดิ 

การกระทำ 

ทุจริตไมŠเกิน  

2 ครั้งตŠอปŘ 

 

โอกาสเกิด 

การกระทำ 

ทุจริตไมŠเกิน  

3 ครั้งตŠอปŘ 

 

โอกาสเกิด 

การกระทำ 

ทุจริตไมŠเกิน  

4 ครั้งตŠอปŘ 

 

โอกาสเกิด 

การกระทำ 

ทุจริตมากกวŠา  

5 ครั้งตŠอปŘ 

 

เกณฑŤ ผลกระทบ (Impact) 

1 2 3 4 5 

ความหมาย 0-1 ครั้ง 

หรือ 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

ตั้งแตŠ 

รšอยละ 91 - 100 

2 ครั้ง 

หรือ 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

ตั้งแตŠ 

รšอยละ 81 - 90 

3 ครั้ง 

หรือ 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

ตั้งแตŠ 

รšอยละ 71 - 80 

4 ครั้ง 

หรือ 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

ตั้งแตŠ 

รšอยละ 61 - 70 

มากกวŠา 5 ครั้ง 

หรือ 

ไดšผลงานตาม

เปŜาหมาย 

นšอยกวŠาหรือ

เทŠากับ 

รšอยละ 60 

 

  



เกณฑŤการวัดระดับความเสี่ยงการทุจริต 

Risk Score 

โอกาส 

(Likelihood) 

ผลกระทบ (Impact) 

1 2 3 4 5 

5 สูง สูง สูงมาก สูงมาก สูงมาก 

4 ปานกลาง สูง สูง สูงมาก สูงมาก 

3 ต่ำ ปานกลาง สูง สูง สูงมาก 

2 ต่ำ ต่ำ ปานกลาง สูง สูงมาก 

1 ต่ำ ต่ำ ปานกลาง สูง สูง 

 

ระดับความรุนแรงของความเสี่ยงการทุจริต 

สีเขียว หมายถึง ความเสี่ยงระดับต่ำ  สีเหลือง หมายถึง ความเสี่ยงระดับปานกลาง 

สีสšม หมายถึง ความเส่ียงระดับสูง   สีแดง หมายถึง ความเส่ียงระดับสูง 

  



แบบรายงานที่ 2 แบบรายงานการระบปุระเด็นความเสี่ยงการทุจริต  
 

การประเมินความเสี่ยงการทุจริต ประจำปŘงบประมาณ พ.ศ. 2568 

ชื่อความเสี่ยงการทุจริต กระบวนงาน/โครงการ ไมŠมีความเสี่ยงการทุจริตในประเด็นการรับสินบนในกระบวนงาน

อนุมัติ อนุญาต เนื่องจากหนŠวยงานไมŠมีภารกิจการอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวก 

ในการพิจารณาอนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 

ท่ี ขั้นตอนการดำเนินงาน ประเด็น 

ความเส่ียงการทุจริต 

Risk Score (L x I) 

Likelihood Impact Risk Score 

- - ไมŠมี - - - 

 

ชื่อความเสี่ยงการทุจริต กระบวนงาน/โครงการ มีการดำเนินการท่ีไมŠสอดคลšองเก่ียวกับขšอบังคับ ระเบียบ 

ประกาศ 

ท่ี ขั้นตอนการดำเนินงาน ประเด็น 

ความเส่ียงการทุจริต 

Risk Score (L x I) 

Likelihood Impact Risk Score 

1 การดำเนินงาน 

ของหนŠวยงานเก่ียวกับ

ปŦญหาในทางกฎหมาย 

ในการปฏิบัติตามกฎ 

ระเบียบ ขšอบังคับ 

การดำเนินการ 

ที่ไมŠสอดคลšองเก่ียวกับ

ขšอบังคับ ระเบียบ 

ประกาศ 

5 3 สูงมาก 

 

ชื่อความเสี่ยงการทุจริต กระบวนงาน/โครงการ การละเมิดผลงานวิชาการ 

ท่ี ขั้นตอนการดำเนินงาน ประเด็น 

ความเส่ียงการทุจริต 

Risk Score (L x I) 

Likelihood Impact Risk Score 

1 การสŠงผลงานวิชาการ 

เพื่อขอตำแหนŠงทางวิชาการ  

อาจขาดความรูšความเขšาใจ 

ในการอšางอิงผลงาน 

ทางวิชาการ  

การละเมิดผลงานวิชาการ 5 3 สูงมาก 

  



แบบรายงานท่ี 2 แบบรายงานการระบุประเด็นความเส่ียงการทุจริต  
 

การประเมินความเส่ียงการทุจริต ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ช่ือความเส่ียงการทุจริต กระบวนงาน/โครงการ   ชุดฝกบูรณาการทักษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสดวย 
เทคโนโลยีอัจฉริยะ เพ่ือสงเสริมการเปลี่ยนผานสูอุตสาหกรรมยุคใหม ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบุรี 
จังหวัดนนทบุรี 1 ชุด 

ท่ี ข้ันตอนการดำเนินงาน ประเด็น 
ความเส่ียงการทุจริต 

Risk Score (L x I) 
Likelihood Impact Risk Score 

1 หนวยงานสงเรื่องขออนุมัติ
จัดซ้ือจัดจาง 

ไมมี - - - 

2 รับเรื่องขออนุมัติ ไมมี - - - 
3 เจาหนาท่ีพัสดุดำเนินการ

ตาม พรบ. การจัดซ้ือ 
จัดจางฯ และระเบียบ
กระทรวงการคลังวาดวย
การจัดซ้ือจัดจาง 
และการบริหารพัสดุ
ภาครัฐ พ.ศ.2560  
ดวยวิธีประกาศเชิญชวน
ท่ัวไป (e-bidding) 

ไมมี - - - 

4 เจาหนาท่ีพัสดุดำเนินการ
สืบราคาและแจงการเสนอ
ราคา  

ไมมี - - - 

5 เจาหนาท่ีพัสดุดำเนินการ
ตรวจสอบวงเงิน
งบประมาณมูลคา 
14,447,800.00 บาท 

ไมมี - - - 

6 เจาหนาท่ีพัสดุ ขออนุมัติ
จัดซ้ือจัดจางดวยวิธี
ประกาศเชิญชวนท่ัวไป  
(e-bidding)  
จะตองดำเนินการ
ตรวจสอบงบประมาณและ
ตรวจสอบเอกสาร
รายละเอียดท่ีจะขอซ้ือ 
ขอจาง 

ไมมี - - - 

7 - แผนการจัดซ้ือจัดจาง
และสรางโครงการ 
ในระบบ e-GP 
- รางขอบเขตของงาน
(TOR) 

ไมมี - - - 



ท่ี ข้ันตอนการดำเนินงาน ประเด็น 
ความเส่ียงการทุจริต 

Risk Score (L x I) 
Likelihood Impact Risk Score 

- รางประกาศประกวด
ราคาอิเล็กทรอนิกสและ
เอกสารประกวดราคาซ้ือ/
จาง ดวยวิธี e-bidding  
- จัดทำรายงานขอซ้ือ 
ขอจาง 
- คำสั่งแตงตั้ง
คณะกรรมการพิจารณาผล
การประกวดราคาและ
คณะกรรมการการตรวจ
รับพัสดุ  

8 เจาหนาท่ีพัสดุเสนอ 
ผูมีอำนาจอนุมัติ 
ในรายงานขอซ้ือขอจาง  

ไมมี - - - 

9 เผยแพรประกาศ TOR 
และรางเอกสารประกวด
ราคา (รับฟงความคิดเห็น
วิจารณไมนอยกวา 3 วัน
ทำการ)  

ไมมี - - - 

10 กรณีไมมีผูวิจารณ 
เจาหนาท่ีพัสดุจัดทำ
รายงานผลการพิจารณา
การปรับปรุงรางประกาศ
และรางเอกสารประกวด
ราคาอิเล็กทรอนิกส และ
จัดทำประกาศประกวด
ราคาอิเล็กทรอนิกส และ
เอกสารประกวดราคา
อิเล็กทรอนิกส 

ไมมี - - - 

11 เจาหนาท่ีพัสดุเสนอ 
ผูมีอำนาจลงนามอนุมัติ
รายงานผลการพิจารณา
ปรับปรุง และประกาศ
ประกวดราคาและเอกสาร
ประกวดราคา
อิเล็กทรอนิกส  

ไมมี - - - 



ท่ี ข้ันตอนการดำเนินงาน ประเด็น 
ความเส่ียงการทุจริต 

Risk Score (L x I) 
Likelihood Impact Risk Score 

12 เจาหนาท่ีพัสดุ เผยแพร
ประกาศและเอกสาร
ประกวดราคา
อิเล็กทรอนิกสทางเว็บไซต
กรมบัญชีกลาง ผานระบบ 
e-GP และเว็บไซต 
ของหนวยงาน  
และปดประกาศ 
โดยเปดเผย ณ ท่ีทำการ
ของสำนักงาน 

ไมมี - - - 

13 ผูเสนอราคาเขาเสนอราคา
ผานระบบ e-GP  
โดยเสนอราคาไดเพียง 
ครั้งเดียว 

ไมมี - - - 

14 คณะกรรมการพิจารณาผล
การประกวดราคา 
ดำเนินการพิจารณาผล
ตามระเบียบฯ ขอ 55  
(3-7 วันทำการ) 

อาจเกิดความลาชาในการ
กอหนี้ผูกพัน 
(มีผูเสนอราคา 2 ราย   
ผูเสนอราคารายท่ี 1  
มีรายละเอียดตรงตามท่ี
มหาวิทยาลัยกำหนด 
เสนอราคาสูงกวารายท่ี 2 
สวนรายท่ี 2 เสนอ
รายละเอียดไมตรงตามท่ี
มหาวิทยาลัยกำหนด  
แตราคาต่ำสุด   
คณะกรรมการฯ  
จึงพิจารณาใหไมผาน 
การพิจารณา  
ผูเสนอราคารายท่ี 2  
ไดยื่นแบบอุทธรณผล 
การจัดซ้ือจัดจาง (อธ 2)  
เจาหนาท่ีพัสดุ  
และคณะกรรมการฯ  
จึงตองจัดสงหนังสือและ
เอกสารประกอบ 
การพิจารณา 

2 5 สูงมาก 



ท่ี ข้ันตอนการดำเนินงาน ประเด็น 
ความเส่ียงการทุจริต 

Risk Score (L x I) 
Likelihood Impact Risk Score 

ไปยังคณะกรรมการ 
การอุทธรณ กรมบัญชีกลาง 
อาจสงผลใหการกอหนี้
ผูกพันเกิดความลาชา  
ไมเปนไปตามมติ
คณะรัฐมนตรี)  

15 เจาหนาท่ีพัสดุ/
คณะกรรมการพิจารณาผล
การประกวดราคา  
จัดทำรายงานผล 
การพิจารณา 
พรอมความเห็นฯเสนอตอ
หัวหนาสวนราชการ 
เพ่ือขอความเห็นชอบ  
ตามระเบียบฯ ขอ 55 (4) 

ไมมี - - - 

16 รายงานผลการพิจารณา
และความเห็นชอบของ
คณะกรรมการ 
พรอมเอกสาร  
และแบบแจงผล 
การประกวดราคาและ
ประกาศผูชนะการเสนอ
ราคา เสนอผูมีอำนาจ
อนุมัติ 

ไมมี - - - 

17 รออุทธรณผลการประกวด
ราคา 7 วันทำการ 

ไมมี - - - 

18 เจาหนาท่ีพัสดุ จัดทำ
หนังสือแจงทำสัญญา 
ซ้ือขาย  

ไมมี - - - 

19 เจาหนาท่ีพัสดุ ดำเนินการ
จัดทำสัญญาซ้ือขาย 

ไมมี - - - 

20 ผูขาย แจง การเขามา
ดำเนินการติดตั้งครุภัณฑ 

ไมมี - - - 

21 ผูขาย นัดตรวจรับครภุัณฑฯ  ไมมี 
 

- - - 



ท่ี ข้ันตอนการดำเนินงาน ประเด็น 
ความเส่ียงการทุจริต 

Risk Score (L x I) 
Likelihood Impact Risk Score 

22 คณะกรรมการตรวจรับ
พัสดุ  ตรวจรับครุภัณฑฯ 
 

อาจเกิดการฟองรอง 
จากผูขาย  
(คณะกรรมการตรวจรับ
พัสดุ ไมพิจารณาตรวจรับ
พัสดุ  โดยมีเหตุเกิดจาก
ครุภัณฑไมมีประสิทธิภาพ  
ซ่ึงผูขายไดสงมอบครุภัณฑ
ตรงตามรายละเอียดท่ีระบุ
ในสัญญา ผูขายอาจมี 
การฟองรอง เนื่องจาก
คณะกรรมการตรวจรบัพัสด ุ
ไมพิจารณาตรวจรับพัสดุ)  

2 5 สูงมาก 

23 เจาหนาท่ีพัสดุดำเนินการ
เขาระบบจัดซ้ือจัดจาง 
ระบบ e-GP เพ่ือไปบันทึก
ขอมูลการสงมอบ  
การตรวจรับ และเอกสาร
เบิกจายเงิน 

ไมมี - - - 

24 เจาหนาท่ีพัสดุ ดำเนินการ
บันทึกรายการสั่งซ้ือ 
GFMIS  

ไมมี - - - 

25 เจาหนาท่ีพัสดุดำเนินการ
รวบและตรวจสอบเอกสาร
สงเบิกจายและงานบัญชี 

ไมมี - - - 

 

  



แบบรายงานที่ 3 แบบรายงานแผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต 

 

ชื่อกระบวนงาน/โครงการ ไมŠมีความเสี่ยงการทุจริตในประเด็นการรับสินบนในกระบวนงานอนุมัติ อนุญาต 

เนื่องจากหนŠวยงานไมŠมีภารกิจการอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวกในการพิจารณา

อนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 

แผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต ประจำปŘงบประมาณ พ.ศ. 2568 

ที่ มาตรการควบคุม 

ความเสี่ยงการทุจริต 

วิธีดำเนินการ ระยะเวลา

ดำเนินการ 

งบประมาณ ผูšรับผิดชอบ 

- ชื่อความเสี่ยงการทุจริต  

- 

ระดับความเส่ียง -  

- - - - - 

 

ชื่อกระบวนงาน/โครงการ มีการดำเนินการที่ไมŠสอดคลšองเก่ียวกับขšอบังคับ ระเบียบ ประกาศ 

แผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต ประจำปŘงบประมาณ พ.ศ. 2568 

ที่ มาตรการควบคุม 

ความเสี่ยงการทุจริต 

วิธีดำเนินการ ระยะเวลา

ดำเนินการ 

งบประมาณ ผูšรับผิดชอบ 

1 ชื่อความเส่ียงการทุจริต  

มีการดำเนินการที่ไมŠสอดคลšองเก่ียวกับขšอบังคับ ระเบียบ ประกาศ 

ระดับความเส่ียง 5 x 3 สูงมาก 

กองบริหารงานบุคคลตรวจสอบ

การกระทำความผิดระเบียบ 

ขšอบังคับ 

1. นำปŦญหาที่เกิดจากการไมŠปฏิบัติ

ตามกฎหมาย ขšอบังคับ ระเบียบ 

ประกาศ ที่ตรวจพบจากการสอบสวน 

หรือสอบขšอเท็จจริง  

เสนอมหาวิทยาลัยแจšงเวียน 

ใหšหนŠวยงานภายในมหาวิทยาลัย

ทราบ เพ่ือกำชับและกำกับดูแล

เพื่อไมŠใหšเกิดปŦญหาเชŠนเดิมอีก 

2. การจัดอบรมพนักงาน

มหาวิทยาลัยใหมŠและเกŠา 

เก่ียวกับเรื่องขšอบังคบั ระเบียบ 

ประกาศ ที่มีการปรับปรุงใหมŠ 

ใหšพนักงานมหาวิทยาลัยรับทราบ 

3. การจัดทำคูŠมือพนักงาน

มหาวิทยาลัยเขšาใหมŠ 

เดือน

ตุลาคม 

2567  

ถึงเดือน

กันยายน 

2568 

- กองบริหารงาน

บุคคล 



ชื่อกระบวนงาน/โครงการ การละเมิดผลงานวิชาการ 

แผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต ประจำปŘงบประมาณ พ.ศ. 2568 

ที่ มาตรการควบคุม 

ความเสี่ยงการทุจริต 

วิธีดำเนินการ ระยะเวลา

ดำเนินการ 

งบประมาณ ผูšรับผิดชอบ 

1 ชื่อความเส่ียงการทุจริต  

การละเมิดผลงานวิชาการ 

ระดับความเส่ียง 5 x 3 สูงมาก 

กองบริหารงานบุคคล/ 

สถาบันวิจัยและพัฒนา 

จัดอบรมใหšความรูš 

เพ่ือใหšบุคลากรมีความรูš  

ความเขšาใจ ในการอšางอิงผลงาน

ทางวิชาการ 

1. เผยแพรŠประกาศ กฎระเบียบ

ขšอบังคับใหšแกŠผูšเก่ียวขšอง 

ผŠานทางเวบ็ไซตŤ 

2. ประชาสัมพันธŤและเนšนย้ำ 

ถึงจรรยาบรรณนักวิจัยผŠานคณะ

และชŠองทางสื่อออนไลนŤ 

3. มีกองบรรณาธิการวารสาร

งานวิจัยใหšคำปรึกษาเกี่ยวกับ

การตีพิมพŤบทความวารสาร 

ในระดับนานาชาติ  

4. กำหนดบทลงโทษใหšชัดเจน

และสื่อสารใหšบุคลากรทุกระดับ

ทราบจัดอบรมใหšความรูš 

เพื่อใหšบุคลากรมีความรูš ความเขšาใจ 

ในการอšางอิงผลงานทางวิชาการ 

เพื่อประกอบการจัดทำผลงาน

ทางวิชาการมากขึ้น   

5. โครงการอบรมสัมมนา 

เชิงปฏิบัติการเพ่ือพัฒนา 

งานวิชาการ เรื่อง “คลินิกวิชาการ  

เพื่อตำแหนŠงทางวชิาการ  

ครั้งที่ 1/2568” 

6. จัดทำมาตรการ Policy  

เพื่อปŜองกันพนักงาน

มหาวิทยาลัยเขšาใหมŠ เก่ียวกับ

การละเมิดผลงานวิชาการ 

เดือน

ตุลาคม 

2567  

ถึงเดือน

กันยายน 

2568 

- กองบริหารงาน

บุคคล/ 

สถาบันวจิัย 

และพัฒนา 

 



แบบรายงานที่ 3 แบบรายงานแผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต 

 

ชื ่อกระบวนงาน/โครงการ ชุดฝřกบูรณาการทักษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสŤดšวยเทคโนโลยีอัจฉริยะ           

เพื่อสŠงเสรมิการเปลี่ยนผŠานสูŠอุตสาหกรรมยุคใหญŠ ตำบลสวนใหญŠ อำเภอเมืองนนทบุรี จังหวัดนนทบุรี 1 ชุด  

แผนบริหารจดัการความเสี่ยงการทุจริต ประจำปŘงบประมาณ พ.ศ. 2568 

ท่ี มาตรการควบคุม 

ความเสี่ยงการทุจริต 

วิธีดำเนนิการ ระยะเวลา

ดำเนินการ 

งบประมาณ ผูšรับผิดชอบ 

1 ชื่อความเสี่ยงการทุจริต  

อาจเกิดความลŠาชšาในการกŠอหนี้ผูกพัน 

ระดับความเสี่ยง 2 x 5 สูงมาก 

 เจšาหนšาที่พัสดุ ทำการ

ตรวจสอบรายละเอียด

คุณลักษณะเฉพาะ 

ของพัสดุ (รŠาง) TOR 

กŠอนนำเสนอ 

ผูšมีอำนาจอนุมติั 

1. เจšาหนšาท่ีพัสดุ      

จะตรวจสอบคุณสมบตัิ 

ของคณะกรรมการ 

2. เจšาหนšาท่ีพัสดุใหšความรูš 

กับคณะกรรมการฯ ในสŠวนของ

ระเบียบฯ เพื่อจะไดšนำไปปฏิบัติ

ไดšอยŠางถูกตšอง 

ภายใน

เดอืน

มกราคม

2568 

- หนŠวยพัสดุ 

กองบรหิาร

ทรัพยากร

นนทบุร ี

2 ชื่อความเสี่ยงการทุจริต  

อาจเกิดการฟŜองรšองจากผูšขาย  
ระดับความเสี่ยง 2 x 5 สูงมาก 

คณะกรรมการตรวจรับ

พัสดุ จะตšองตรวจสอบ 

ชุดครุภัณฑŤกŠอนตรวจรับ

พัสดุใหšเปŨนไปตาม

รายละเอียดของครุภณัฑŤ

และสัญญาซื้อขาย 

1. เจšาหนšาท่ีพัสดุจะชŠวย

ตรวจสอบครุภณัฑŤและเอกสาร

สัญญาซื้อขายและแค็ตตาล็อก

ตŠาง ๆ วŠาตรงตามสัญญาหรือไมŠ 

2. เจšาหนšาท่ีพัสดุใหšความรูš 

กับคณะกรรมการฯ ในสŠวนของ

ระเบียบฯ เพื่อจะไดšนำไปปฏิบัติ

ไดšอยŠางถูกตšอง 

 

ภายใน

เดอืน

สิงหาคม 

2568 

- หนŠวยพัสดุ 

กองบรหิาร

ทรัพยากร

นนทบุร ี

 

 

 

 

 

 



แบบรายงานท่ี 4 แบบรายงานประมาณการงบประมาณโครงการจัดซ้ือจัดจาง 
 

แบบแสดงรายละเอียดประมาณการงบประมาณโครงการจัดซ้ือจัดจาง ประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ศูนยปฏิบัติการตอตานการทุจริต........-.......................................... 
หนวยงาน.......-.............................................................................. 
งบพัฒนาจังหวัด/กลุมจังหวัด (เฉพาะจังหวัด) จังหวัด......-........... 
สวนราชการท่ีดำเนินการจัดซ้ือจัดจาง......-.................................... 

 

โครงการจัดซ้ือจัดจางประจำปงบประมาณ พ.ศ. 2568 
ช่ือโครงการ ชุดฝกบูรณาการทักษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสดวยเทคโนโลยีอัจฉริยะ เพ่ือสงเสริมการเปลี่ยน
ผานสูอุตสาหกรรมยุคใหม ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบุรี จังหวัดนนทบุรี 1 ชุด 
งบประมาณ 15,447,800 บาท วิธีจัดซ้ือจดัจาง  ประกวดราคาอิเล็กทรอนิกส e-bidding  
ระยะเวลาดำเนินการ  150 วัน 

 เงินงบประมาณ   เงินนอกงบประมาณ 
สวนราชการท่ีดำเนินการจัดซ้ือจัดจาง มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ (กรณีงบพัฒนาจังหวัด/กลุม
จังหวัด) 

 เขารวมโครงการ IP   มีแผนเขารวมโครงการ IP 
 เขารวมโครงการ CoST   มีแผนเขารวมโครงการ Cost 
 

ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

1 ชุดฝกบูรณาการทักษะทาง
วิศวกรรมกรรมแมคคาทรอนิกส
ดวยเทคโนโลยีอัจฉริยะ 
เพื่อสงเสริมการเปลี่ยนผาน 
สูอุตสาหกรรมยุคใหม  
ตำบลสวนใหญ อำเภอเมือง
นนทบุรี จังหวัดนนทบุรี  

คุณลักษณะพ้ืนฐาน 
1. ชุดฝกบูรณาการทักษะทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ดวย
เทคโนโลยีอัจฉริยะเพื่อสงเสริมการเปลี่ยนผาน 
สูอุตสาหกรรมยุคใหม ตำบลสวนใหญ อำเภอเมืองนนทบุรี 
จังหวัดนนทบุรี จำนวน 1 ชุด ประกอบดวย  
 1. ชุดฝกปฏิบัติการควบคุมระบบหุนยนตอุตสาหกรรม
อัจฉริยะและเทคโนโลยีจักรกลวทิัศน จำนวน 1 ชุด 
 2. ชุดฝกปฏิบัติการขับเคลื่อนรถลำเลียงสนิคาอัตโนมัติ
ดวยระบบสมองกลฝงตัวและปญญาประดษิฐ จำนวน 1 ชุด 
 

รายละเอียดที่ 1 ชุดฝกปฏิบัตกิารควบคุมระบบหุนยนต
อุตสาหกรรมอัจฉริยะและเทคโนโลยีจักรกลวิทัศน 
รายละเอียดทั่วไป 
1. เปนชุดฝกสำหรับการปฏิบตักิารควบคุมระบบหุนยนต
อุตสาหกรรมอัจฉริยะและเทคโนโลยีจักรกลวิทัศน 
2. รับประกันสินคาอยางนอย 1 ป 
 
 
 

15,447,800.00 15,447,800.00 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

รายละเอียดทางเทคนิค 
1. ชุดปฏิบตัิการวัดและตรวจสอบดวยจักรกลวิทัศน จำนวน 
15 ชุด 

1.1 ชุดกลองจับภาพพรอมเลนส จำนวน 1 ตัว 
1.1.1 เปนกลองที่ใชในงานอุตสาหกรรม  

สามารถตรวจสอบแบงขาวดำและสไีด 
1.1.2 ความละเอียดของกลอง มีขนาดไมนอยกวา 

2,250 × 1,800 พิกเซล  
1.1.3 หนวยวัดการจัดเก็บภาพไมนอยกวา 13 FPS  
1.1.4 กลองสามารถตรวจสอบสไีด 
1.1.5 Lens Mount เปนแบบ C-mount  
1.1.6 การเชื่อมตอ : 1 opto-isolated input + 1 

opto-isolated output + 1 GPIO 
1.2 ชุดโครงฐานยึดกลองทำจากโลหะมีความแข็งแรง

ทนทานสามารถยึดติดกับอลูมิเนียมโปรไฟลได 
1.3 มี Power Supply 24VDC กระแสไมนอยกวา 3A 

จำนวน 1 ตัว 
1.4 โครงสรางโดยรวมทำจากโลหะปลอดสนิม 

มีความแข็งแรงทนทาน มีขนาดโดยรวม กวางxลึกxสูง  
ไมนอยกวา 150x250x500 มม. 

1.5 สามารถปรับระยะกลองไดทั้งแนวตั้ง และแนวนอน 
1.6 แผงควบคุมทำจากวสัดุที่เปนฉนวนทางไฟฟา 

พรอมพิมพสัญลักษณหรือกัดสัญลักษณลงบนผิว 
1.7 มี Safety Socket ขนาด 4 มม. เขากับตัวอุปกรณ 

ติดตั้งบนแผงควบคุม 
1.8 มีชองเชื่อมตอ Ethernet RJ45 จำนวน 1 ชอง 
1.9 มีชิ้นงานทดสอบตางรูปแบบ จำนวน ไมนอยกวา 4 ชิ้น 
1.10 มีถาดรองรับการทดสอบการตรวจจับชิน้งาน 

จำนวน 1 ถาด 
1.11 มีแหลงจายไฟฟาแบบสวติชชิ่ง DC 24V ที่มีระบบ

ปองกันการลัดวงจรหากเกิดการลัดวงจร แหลงจายไฟ 
จะตัดการทำงานทันที จำนวน 1 ตัว 

1.12 มีคูมือการใชงานเปนภาษาไทยหรือภาษาอังกฤษ  
ไมนอยกวา 1 ชุด 
2. ชุดปฏิบัติการจำลองระบบอัตโนมัติดวยเทคโนโลยีวีอาร
ในงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส จำนวน 1 ชุด 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

2.1 อุปกรณแสดงผลความเปนจริงเสมือน พรอมขาตั้ง
อุปกรณตรวจจับ จำนวน 5 ชดุ 

2.1.1 จอแสดงผลเปนแบบคูชนดิ LCD 
2.1.2 ความละเอียดจอแสดงผลขนาดไมนอยกวา 

2400x2400 Pixels ตอหนึ่งดวงตา ความละเอียดรวม 
ไมนอยกวา 4800 x 2400 Pixels 

2.1.3 อัตรารีเฟรชไมนอยกวา 60/120 Hz 
2.1.4 มุมมองแนวนอนไมนอยกวา 100 องศา 
2.1.5 มีไมโครโฟนในตัว 
2.1.6 รองรับการเชื่อมตอ Bluetooth หรือ USB-C 
2.1.7 อุปกรณตรวจจับแบบ G-Sensor, 

Gyroscope, Proximity, IPD Sensor, Steam VR 
Tracking 

2.1.8 สามารถใชงานไดไมนอยกวา 4 ชั่วโมง 
ตอการชารจเต็ม 

2.1.9 อุปกรณควบคุมแบบมือจับ ซายและขวา 
จำนวนขางละ 1 ตัว 

2.1.10 ขาตั้งอุปกรณตรวจจับ จำนวน 2 ตัว 
2.1.10.1 ขาตั้งยืดไดสูงสดุไมนอยกวา  

1.8 เมตร หดไดต่ำสุดไมนอยกวา 1 เมตร 
2.1.10.2 มีลักษณะเปนแบบกางขาตั้ง 

หรือแบบมีลอเลื่อน 
2.2 ชุดประมวลผลข้ันสงูพรอมชุดประมวลภาพอุปกรณ

แสดงผลความเปนจริงเสมือน จำนวน 5 เคร่ือง 
2.2.1 มีหนวยประมวลผลกลาง (CPU) ไมนอยกวา 

16 แกนหลัก (16 core) และ 24 แกนเสมือน (24 Thread) 
และมีเทคโนโลยีเพิ่มสัญญาณนาิกาไดในกรณีที่ตองใช
ความสามารถในการประมวลผลสูง (Turbo Boost หรือ 
Max Boost) โดยมีความเร็วสัญญาณนาิกาสูงสุด  
ไมนอยกวา 5.2 GHz จำนวน 1 หนวย 

2.2.2 หนวยประมวลผลกลาง (CPU)  
มีหนวยความจําแบบ Cache Memory รวมในระดับ 
(Level) เดียวกันขนาดไมนอยกวา 20 MB 

2.2.3 มีหนวยประมวลผลเพื่อแสดงภาพ โดยมี
คุณลักษณะอยางใดอยางหนึ่ง หรือดีกวา ดังนี้ 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

2.2.3.1 เปนแผงวงจรเพื่อแสดงภาพแยก 
จากแผงวงจรหลักที่มีหนวยความจําขนาดไมนอยกวา 6 GB 
เพื่อรองรับการตอแยกจอแสดงภาพ ไมนอยกวา 2 จอ 

2.2.4 มีหนวยความจําหลัก (RAM) ชนิด DDR4  
หรือดีกวา มีขนาดไมนอยกวา 16 GB 

2.2.5 มีหนวยจัดเก็บขอมูล ชนดิ SATA หรือดีกวา 
ขนาดความจไุมนอยกวา 2 TB หรือ ชนิด Solid State 
Drive ขนาดความจไุมนอยกวา 500 GB จำนวน 1 หนวย 

2.2.6 มีชองเชื่อมตอระบบเครือขาย (Network 
Interface) แบบ 10/100/1000 Base-T หรือดีกวา  
จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 

2.2.7 มีชองเชื่อมตอ (Interface) แบบ USB 2.0 
หรือดีกวา ไมนอยกวา 3 ชอง 

2.2.8 มีระบบปฏิบัติการ Windows 11 หรือดีกวา 
2.2.9 มีแปนพิมพและเมาส 
2.2.10 มีชุดประมวลภาพขนาดไมนอยกวา 23 นิ้ว 

จำนวน 1 หนวย 
2.2.10.1 ความละเอียดของจอภาพไมนอย

กวา 1920 × 1080 pixels 
2.2.10.2 อัตราการรีเฟรช ไมนอยกวา 120Hz 
2.2.10.3 แสดงสีบนจอภาพไดไมนอยกวา 

16 ลานส ี
2.3 โตะสำหรับวางชุดประมวลผลข้ันสงูพรอมรางปลั๊กไฟ 

จำนวน 5 ตัว 
2.3.1 แผน Top ปดดวยผิวเมลามีน 
2.3.2 ขนาดไมนอยกวา (กวางxลึกxสูง) 

800x600x750 มิลลิเมตร 
2.3.3 มีลอเลื่อนที่ขาทั้ง 4 จุด 
2.3.4 มีรางปลัก๊ไฟ 220 V ที่มีเตารับไมนอยกวา 4 ชอง 

3. ชุดปฏิบัติระบบควบคุมและแสดงผลการปฏิบัติการ
จัดการผลิต จำนวน 1 ชุด 

3.1 ชุดแสดงภาพการปฏิบัติการจัดการผลิต จำนวน 6 ตัว 
3.1.1 เปนจอรับสัญญาณภาพ TFT LCD หรือ LED 

หรือดีกวา 
3.1.2 ขนาดจอภาพไมนอยกวา 42 นิ้ว (วัดตามเสน

ทแยงมุม) 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

3.1.3 ความละเอียดของการแสดงผล (Resolution) 
ไมนอยกวา 3800 x 2100 จุด 

3.1.4 อัตราการรีเฟรช ไมนอยกวา 50Hz 
3.1.5 มีชองตอสัญญาณ HDMI อยางนอย 1 ชองสญัญาณ 
3.1.6 มีชองตอสญัญาณ USB อยางนอย 1 ชองสญัญาณ 
3.1.7 มีชองตอสญัญาณ LAN อยางนอย 1 ชองสญัญาณ 
3.1.8 รองรับการเชื่อมตอไรสาย Wi-Fi หรือ Bluetooth 
3.1.9 มี support สำหรับติดตั้งบนผนัง หรือติดตั้ง 

ใหเหมาะสมกับพื้นที ่
3.1.10 พรอมงานติดตั้งระบบไฟฟาและสายสัญญาณ 

3.2 ชุดประมวลผลข้ันสงูพรอมชุดประมวลภาพแสดงผล 
การปฏิบัติการ จำนวน 1 ตัว 

3.2.1 มีหนวยประมวลผลกลาง (CPU) ไมนอยกวา 
16 แกนหลัก (16 core) และ 24 แกนเสมือน (24 Thread) 
และมีเทคโนโลยีเพิ่มสัญญาณนาิกาไดในกรณีที่ตองใช
ความสามารถในการประมวลผลสูง (Turbo Boost หรือ 
Max Boost) โดยมีความเร็วสัญญาณนาิกาสูงสุด  
ไมนอยกวา 5.2 GHz จำนวน 1 หนวย 

3.2.2 หนวยประมวลผลกลาง (CPU)  
มีหนวยความจําแบบ Cache Memory รวมในระดับ 
(Level) เดียวกันขนาดไมนอยกวา 20 MB 

3.2.3 มีหนวยประมวลผลเพื่อแสดงภาพ  
โดยมีคุณลักษณะอยางใดอยางหนึ่ง หรือดีกวา ดังนี ้

3.2.3.1 เปนแผงวงจรเพื่อแสดงภาพแยก 
จากแผงวงจรหลักที่มีหนวยความจําขนาดไมนอยกวา 6 GB 
เพื่อรองรับการตอแยกจอแสดงภาพ ไมนอยกวา 2 จอ 

3.2.4 มีหนวยความจําหลัก (RAM) ชนิด DDR4  
หรือดีกวา มีขนาดไมนอยกวา 16 GB 

3.2.5 มีหนวยจัดเก็บขอมูล ชนดิ SATA หรือดีกวา 
ขนาดความจไุมนอยกวา 2 TB หรือ ชนิด Solid State 
Drive ขนาดความจไุมนอยกวา 500 GB จำนวน 1 หนวย 

3.2.6 มีชองเชื่อมตอระบบเครือขาย (Network 
Interface) แบบ 10/100/1000 Base-T หรือดีกวา  
จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 

3.2.7 มีชองเชื่อมตอ (Interface) แบบ USB 2.0 
หรือดีกวา ไมนอยกวา 3 ชอง 

3.2.8 มีระบบปฏิบัติการ Windows 11 หรือดีกวา 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

3.2.9 มีแปนพิมพและเมาส 
3.2.10 มีชุดประมวลภาพขนาดไมนอยกวา 23 นิ้ว 

จำนวน 1 หนวย 
3.2.10.1 ความละเอียดของจอภาพไมนอยกวา 

1920 × 1080 pixels 
3.2.10.2 อัตราการรีเฟรช ไมนอยกวา 120Hz 
3.2.10.3 แสดงสีบนจอภาพไดไมนอยกวา  

16 ลานส ี
3.3 โตะสำหรับวางชุดประมวลผลข้ันสงู 

พรอมชุดประมวลภาพ พรอมแหลงจายไฟ จำนวน 1 ตัว 
3.3.1 โตะมีขนาดไมนอยกวา 1500 x 600 x 750 

มิลลิเมตร 
3.3.2 โครงสรางโดยรวมมีความแข็งแรงทนทาน 
3.3.3 มีเตารับ ขนาด 220 โวลต 10 แอมป  

สามารถรองรับอุปกรณไดไมนอยกวา 6 ชุด 
3.3.4 มีเซอรกิตเบรกเกอร ปองกันการลัดวงจร 

ขนาดไมนอยกวา 10 แอมป 
3.4 โตะปฏิบัติการ จำนวน 7 ตวั 

3.4.1 ลักษณะโตะสามารถพับเก็บได 
3.4.2 มีลอเลื่อน 4 ลอ เคลื่อนยายได และสามารถ 

ล็อกใหคงที่ได 
3.4.3 ขนาดไมนอยกวา (กวางxยาวxสงู) 

500x1500x700 มิลลิเมตร 
3.4.4 โครงสรางทำจากเหล็ก  
3.4.5 มีแผนบังตาดานหนาโตะ 
3.4.6 หนาท็อปผลติจากไมปารติเกิลปดผิวเมลามนี 

หรือดีกวา 
3.5 เกาอ้ีปฏิบัติการ จำนวน 16 ตัว 

3.5.1 โครงขา 5 แฉก พรอมลอเลื่อน สามารถเคลื่อนที่ได 
3.5.2 ขนาดโดยรวมไมนอยกวา (กวางxลึกxสูง) 

500x500x600 มิลลิเมตร 
3.5.3 มีพนักพิง บุหนังสีดำ หรือ กรุผาตาขายหลังเน็ต 
3.5.4 โชคแกสปรับระดับเบาะนัง่ สูง-ต่ำ ได 

3.6 ชุดบันทึกวีดิโอปฏิบัติระบบควบคุม จำนวน 1 ชุด 
3.6.1 อุปกรณบันทึกวีดิโอ จำนวน 3 ตัว 

3.6.1.1 ระยะโฟกัสของกลองไมนอยกวา  
2.5 มิลลิเมตร 
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รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

3.6.1.2 รูรับแสงมีขนาดไมนอยกวา F1.3 
3.6.1.3 ระยะการบันทึกของกลอง ไมนอยกวา 

20 เมตร 
3.6.1.4 ความเร็วในการจัดเก็บขอมูลไมนอยกวา 

28 Kbps ถึง 6 Mbps 
3.6.1.5 ความละเอียดภาพสูงสดุไมนอยกวา 

1920x1080 pixels อัตราการรีเฟรช 50 Hz 25 fps 
3.6.1.6 ชองเชื่อมตอสัญญาณอินเตอรเน็ต 

RJ45 จำนวน 1 ชอง 
3.6.1.7 ไมโครโฟนในตัว 
3.6.1.8 มาตรฐานการปองกันฝุนและน้ำ 

ระดับการปองกันไมนอยกวา IP55 
3.6.1.9 รองรับการเชื่อมตอ Wi-Fi 

3.6.2 อุปกรณจัดเก็บวีดิโอ จำนวน 1 ตัว 
3.6.2.1 รองรับชองรับสัญญาณวีดิโอ ไมนอยกวา  

6 ชอง 
3.6.2.2 ความละเอียดในการแสดงผล HDMI/VGA 

1-ch 1920 x 1080/60Hz 
3.6.2.3 รองรับความละเอียดวีดิโอ ไมนอยกวา 4MP 
3.6.2.4 ชองเชื่อมตอสัญญาณอินเตอรเน็ต RJ45 
3.6.2.5 คลื่นความถ่ีการรับสงสญัญาณ 2.4 GHz 
3.6.3 พรอมงานติดตั้งระบบไฟฟาและสายสัญญาณ 

3.7 เคร่ืองพิมพเลเซอร หรือ LED สีชนดิ Network  
แบบที่ 2 จำนวน 1 เคร่ือง 

3.7.1 มีความละเอียดในการพิมพไมนอยกวา 
600x600 dpi 

3.7.2 ความเร็วในการพิมพขาวดำสำหรับกระดาษ A4 
ไมนอยกวา 27 หนาตอนาที (ppm) 

3.7.3 มีความเร็วในการพิมพสีสำหรับกระดาษ A4 
ไมนอยกวา 27 หนาตอนาที (ppm) 

3.7.4 สามารถพิมพเอกสารกลับหนาอัตโนมัติได 
3.7.5 มีหนวยความจำ (Memory) ขนาดไมนอยกวา 

512 MB 
3.7.6 มีชองเชื่อมตอ (Interface) แบบ USB 2.0 

หรือดีกวา จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 
 



- 8 - 
 

ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

3.7.7 มีชองเชื่อมตอระบบเครือขาย (Network 
Interface) แบบ 10/100/1000 Base-T หรือดีกวา  
จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง และสามารถใชงานผานเครือขาย
ไรสาย Wi-Fi (IEEE 802.11b, g, n) ได 

3.7.8 มีถาดใสกระดาษไดรวมกันไมนอยกวา 250 แผน 
3.7.9 สามารถใชไดกับ A4, Letter, Legal  

และสามารถกำหนดขนาดของกระดาษเองได 
3.7.10 สามารถใชไดกับระบบปฏิบัติการ windows 

8.1, Windows 10 และ Mac OS เปนอยางนอย 
3.8 เคร่ืองพิมพเลเซอร หรือ LED ขาวดำชนดิ Network 

แบบที่ 2  จำนวน 1 เคร่ือง 
3.8.1 มีความละเอียดในการพิมพไมนอยกวา 

1,200x1,200 dpi 
3.8.2 มีความเร็วในการพิมพสำหรับกระดาษ A4  

ไมนอยกวา 38 หนาตอนาที (ppm) 
3.8.3 สามารถพิมพเอกสารกลับหนาอัตโนมัติได 
3.8.4 มีหนวยความจำ (Memory) ขนาดไมนอยกวา 

256 MB 
3.8.5 มีชองเชื่อมตอ (Interface) แบบ USB 2.0 

หรือดีกวา จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 
3.8.6 มีชองเชื่อมตอระบบเครือขาย (Network 

Interface) แบบ 10/100/1000 Base-T หรือดีกวา  
จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง หรือสามารถใชงานผานเครือขาย
ไรสาย Wi-Fi (IEEE 802.11b, g, n) ได 

3.8.7 มีถาดใสกระดาษไดรวมกันไมนอยกวา 250 แผน 
3.8.8 สามารถใชไดกับ A4, Letter, Legal  

และสามารถกำหนดขนาดของกระดาษเองได 
3.8.9 สามารถใชไดกับระบบปฏิบัติการ windows 

8.1, Windows 10 และ Mac OS เปนอยางนอย 
3.8.10 วัสดุอุปกรณทุกชิ้นเปนของใหม สภาพสมบูรณ 

ยังไมผานการใชงาน 
3.8.11 ผลิตภัณฑผลติจากโรงงานใตมาตรฐาน 

ดานระบบบริหารงานคุณภาพ IS0 9001 หรือ มอก. 9001 
3.8.12 ผลิตภัณฑไดรับมาตรฐานความปลอดภัย  

เชน UL หรือ CE หรือ TUV หรือ ETL หรือ มอก. 1561 
เปนอยางนอย 



- 9 - 
 

ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

3.8.13 รับประกันพรอมบริการและอะไหลฟรี 1 ป 
นับตั้งแตวนัที่ทำการสงมอบ 

3.9 อุปกรณโปรแกรมแสดงผล สั่งงาน ระบบควบคุม 
และแสดงผลการปฏิบัติการ จำนวน 1 ตัว 

3.9.1 อุปกรณเชื่อมตอระบบขอมูลอุตสาหกรรม 
เขากับอินเทอรเน็ต จำนวน 1 ตวั 

3.9.1.1 หนวยประมวลผล Quad-Core 
3.9.1.2 หนวยความจำสำหรับเก็บขอมูล

ชั่วคราว RAM DDR4 8GB 
3.9.1.3 หนวยความจำหลัก M.2 SSD  

ไมนอยกวา 128GB 
3.9.1.4 รองรับระบบ Wi-Fi, Bluetooth,  

4G LTE 
3.9.1.5 พอรตเชื่อมตอ HDMI  

จำนวนไมนอยกวา 2 ชอง 
3.9.1.6 พอรตเชื่อมตอ Ethernet  

จำนวนไมนอยกวา 2 ชอง 
3.9.1.7 รองรับระบบ Automatic power-on, 

PXE booting 
3.9.1.8 พอรตเชื่อมตอ RS-232  

จำนวนไมนอยกวา 3 ชอง 
3.9.1.9 พอรตเชื่อมตอ RS-485  

จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 
3.9.1.10 พอรตเชื่อมตอ USB3.0  

จำนวนไมนอยกวา 5 ชอง 
3.9.1.11 พอรตเชื่อมตอ USB2.0  

จำนวนไมนอยกวา 3 ชอง 
3.9.1.12 สามารถใชกับแรงดนัไฟฟา 24VDC 
3.9.1.13 ระบบปฏิบัติการเปนแบบ Window 

10 IoT 
3.9.1.14 Built-in Programming Node Red 

3.9.2 โปรแกรมสามารถทำงานรวมกับ
ระบบปฏิบัติการ Windows ได 

3.9.3 โปรแกรมสามารถติดตั้งเขาสูอุปกรณ 
โดยไมตองตอคอมพิวเตอรจากภายนอก 

3.9.4 มีหนาตางโปรแกรม Auto Mode แสดงคา
สถานะดังนี ้
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3.9.4.1 หนาตาง Machine Information 
แสดงสถานะ มีรายละเอียดดังนี ้

3.9.4.1.1 สถานะ MO.START 
3.9.4.1.2 สถานะ MO.FINISH 
3.9.4.1.3 สถานะ MO.QTY 
3.9.4.1.4 สถานะ Cycle Time 

3.9.5 หนาตาง Machine Status แสดงสถานะ 
3.9.5.1 RUNNING 
3.9.5.2 STOP 
3.9.5.3 ALARM 

3.9.6 หนาตางแสดงประสิทธผิลโดยรวม Overall 
Equipment Efficiency (OEE) มีรายละเอียดดังนี ้

3.9.6.1 อัตราเดินเคร่ือง (Availability) 
3.9.6.2 ประสิทธิภาพการเดินเคร่ือง 

(Performance Efficiency) 
3.9.6.3 อัตราคุณภาพ (Quality Rate) 
3.9.6.4 ขอมูลการทำงาน (Auto Running) 

3.9.6.4.1 Plan จำนวนที่สั่งผลติ 
3.9.6.4.2 Actual จำนวนที่ผลิตไดจริง 
3.9.6.4.3 OK ผลิตภัณฑดี 
3.9.6.4.4 NG ผลิตภัณฑเสีย 
3.9.6.4.5 Cycle Time ระยะเวลา

การผลิตตอหนึ่งชิน้ 
3.9.7 มีหนาตางโปรแกรม Manual Mode แสดงคา

สถานะดังนี ้
3.9.7.1 มีกราฟฟกแสดงผล Input เซ็นเซอร

รูปแบบหลอดไฟแสดงผล หรือแบบ ON/OFF 
3.9.7.2 มีกราฟฟกปุมกดสั่งงาน Output 

อุปกรณทำงาน 
3.9.7.3 มีหนาตาง JOG MODE ที่มีแกนนำเลื่อน 

3.9.7.3.1 สามารถกด แกนนำเลื่อน 
เปนคา + หรือ – ใหเคลื่อนที่ตามแตละแกนได 

3.9.7.3.2 มีกราฟฟกปุมกดสั่งงาน 
Home Position เพื่อกลับสูตำแหนงเร่ิมตน 

3.9.8 มีหนาตางโปรแกรมแสดงผล Alarm 
3.9.9 พรอมงานติดตั้งระบบไฟฟาและสายสัญญาณ 

3.10 ชุดเคร่ืองเสียงพรอมไมค จำนวน 1 ชุด 
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3.10.1 ลำโพงชนิดฝงฝาเพดาน จำนวน 2 ตัว 
3.10.1.1 เปนลำโพงชนิดติดเพดานแบบ 2 ทาง 

หรือดีกวา 
3.10.1.2 ดอกลำโพงเสียงต่ำขนาดไมนอยกวา 

8 นิ้วและดอกลำโพงเสียงสูงขนาดไมนอยกวา 1 นิ้ว 
3.10.1.3 มีขนาดเสนผานศูนยกลางไมนอยกวา 

27.3 ซม. 
3.10.1.4 สามารถตอลำโพงได 2 รูปแบบ 
3.10.1.5 สวนหนากากตะแกรงเปนโลหะ 
3.10.1.6 เปนลำโพงชนิดติดเพดานแบบ 2 ทาง 
3.10.1.7 ลำโพงทนกำลังเสียงไดไมนอยกวา 

30 วัตต และสูงสดุ 60 วัตต (Max Power)  
สามารถเลือกปรับไดเปน 1W, 3W, 10W และ 30W  
ที่ 100V สามารถเลือกปรับไดเปน 0.5W, 1.5W, 5W, 
15W, 30W ที่ 70W 

3.10.1.8 สามารถตอลำโพงได 2 รูปแบบ 
100V, 70V LINE และ 8Ω 

3.10.1.9 มีคาความไวของลำโพงที่ (sensitivity) 
ที่ 1 วัตต/1เมตร ไมนอยกวา 92 dB 

3.10.1.10 มีคาความดังสูงสุดของลำโพงที่ (SPL) 
ที่ 1 เมตร ไมนอยกวา 105 dB 

3.10.1.11 มีคาความถ่ีตอบสนองไมนอยกวา 
50 Hz ถึง 20,000 Hz หรือดีกวา 

3.10.1.12 สวนหนากากตะแกรงเปนโลหะ 
หรือดีกวา 

3.10.2 ลำโพงตดิผนัง จำนวน 2 ตัว 
3.10.2.1 ลำโพงมีกำลังขับ 60 วัตต 

และสามารถขับไดสูงสุด 100 วตัต 
3.10.2.2 เปนลำโพงตูแขวนตดิผนัง 

แบบมีหมอแปลง 70v, 100v และ 8Ω 
3.10.2.3 สามารถตอบสนองความถ่ี 

ไดไมนอยกวา 70Hz – 20kHz 
3.10.2.4 ประกอบดวยดอกลำโพงเสียงทุม

ขนาด 8 นิ้ว เสียงแหลมขนาด 2.5 นิ้ว 
3.10.2.5 มีคาความไวของลำโพงที ่(Sensitivity) 

ที่ 1วัตต/1 เมตร ไมนอยกวา  91dB ±2dB 
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3.10.2.6 มีคาความดังสูงสุดของลำโพงที่ (SPL) 
ที่ 1 เมตร ไมนอยกวา  108dB ±2dB 

3.10.2.7 มีขาสำหรับยึดติดผนงัในตัว 
3.10.2.8 ทำจากพลาสติก ABS พรอมฝา 

ตระแกรงกันลำโพงแบบเหล็ก 
3.10.2.9 มีหนังสือการสำรองอะไหล

ระยะเวลาไมนอยกวา 5 ป ออกจากบริษัทผูผลิต  
หรือ ตัวแทนจำหนายในประเทศไทย เพื่อประโยชน 
ในการบริการหลังการขาย 

3.10.3 เคร่ืองขยายเสียง จำนวน 1 ตัว 
3.10.3.1 เปนเคร่ืองขยายเสียงและผสมสัญญาณ 

เสียงกำลังขยายไมนอยกวา 250 วัตต 
3.10.3.2 มีชองเชื่อมตอสัญญาณขาเขา แบบ MIC 

ไมนอยกวา 3 ชอง  
3.10.3.3 มีตำแหนงของชองเชื่อมตอสัญญาณ 

ขาเขาแบบ MIC อยูที่ดานหนาเคร่ือง 1 ชองเปนอยางนอย 
เพื่อความสะดวกในการใชงานจากดานหนาเคร่ือง 

3.10.3.4 มีชองเชื่อมตอสัญญาณขาเขาแบบ AUX 
ไดไมนอยกวา 2 ชอง 

3.10.3.5 มีชองเชื่อมตอสัญญาณขาออก
สำหรับเคร่ืองบันทึกเสียงไดไมนอยกวา 1 ชอง (AUX OUT) 

3.10.3.6 มีคาความไวขาเขาที่ MIC1,2,3  
ที่ 600 โอหม นอยกวาหรือเทากับ 3mV, แบบ unbalanced 
หรือดีกวา    

3.10.3.7 มีคาความไวขาเขาที่ AUX1,2  
ที่ 10,000 โอหม นอยกวาหรือเทากับ 300mV,  
แบบ unbalanced หรือดีกวา    

3.10.3.8 สามารถเชื่อมตอกับลำโพงได 
ทั้งแบบ 100V, 70V และแบบ P1 ( 4-16 โอหม) ได 

3.10.3.9 มีวอลุมปรับระดับเสียงอิสระแตละชอง 
3.10.3.10 มีวอลุมปรับเสียงทุมและเสียงแหลม 
3.10.3.11 มีวอลุม Mute เพื่อปรับระดับ

สัญญาณเสียงขาเขาชองอ่ืนๆ สำหรับชอง MIC 1  
3.10.3.12 ตอบสนองความถ่ีไมนอยกวา  

50-20,000 Hz +/-3dB 
3.10.3.13 มีคาความเพี้ยน (THD) ที่ 1 kHz, 

1/3 rated power นอยกวา 0.5%    
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3.10.3.14 มีไฟแสดงสถานการทำงาน 
แบบ Five-element LED อยูทีห่นาเคร่ือง เพื่อแสดงระดับ
สัญญาณ 

3.10.3.15 มีระบบการปองกันแบบ AC 
fuse, DC voltage, overload, มีเสียงสัญญาณเตือน 
ในกรณี short-circuit เปนอยางนอย 

3.10.3.16 ชองสัญญาณไมโครโฟนตวัแรก
สามารถพูดทบั (Override) สัญญาณเสียงจากชองสัญญาณ
เขาอ่ืนได 

3.10.3.17 มีพัดลมระบายความรอน  
โดยจะทำงานอัตโนมัติเมื่อมีอุณหภูมิสูง 

3.10.3.18 ผูเสนอราคาตองไดรับการแตงตั้ง
ใหเปนตัวแทนจำหนายจากผูผลติหรือตัวแทนจำหนาย 
ในประเทศไทย 

3.10.4 ไมโครโฟนไรสายคลืน่ความถ่ี UHF จำนวน 1 ชดุ 
3.10.4.1 เคร่ืองรับสัญญาณ 

3.10.4.1.1 เปนชุดไมโครโฟนไรสาย 
ประกอบดวย เคร่ืองรับ 1 เคร่ือง และไมโครโฟนไรสาย 
แบบมือถือ 2 ตัว 

3.10.4.1.2 เปนไมโครโฟนไรสาย
ยานความถ่ี UHF 803.3-805.7 MHz ที่ไดรับอนญุาต 
จาก สำนักงาน กสทช. 

3.10.4.1.3 เคร่ืองรับสามารถ 
รับสัญญาณแบบ True Diversity และมีจอ OLED Screen 
แสดงสถานะเคร่ือง 

3.10.4.1.4 สามารถ Scan  
หาความถ่ีอัตโนมัตไิด (Automatic Frequency Scanning) 
พรอมแสดงสถานะคลื่นที่มีการใชงานแลว 

3.10.4.1.5 สามารถเลือกชองความถ่ี 
ใชงานไดไมนอยกวา 49 ชอง 

3.10.4.1.6 มีชองสัญญาณแบบ Preset 
ใหใชงานไดไมต่ำกวา 22(11x2) ชอง 

3.10.4.1.7 ระยะการใชงานไมนอยกวา 
90 เมตร 

3.10.4.1.8 มีเสารับสัญญาณ 2 ตน
ที่สามารถถอดเก็บได 
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3.10.4.1.9 ตอบสนองความถ่ี 
ไมนอยกวา 45Hz-18kHz +/-1dB 

3.10.4.1.10 มีคา Total 
harmonic distortion นอยกวา 0.7% หรือดีกวา 

3.10.4.1.11 รองรับการ Sync 
คลื่นความถ่ีผาน IR ที่หนาเคร่ืองในระยะ 10 เซนติเมตร 

3.10.4.1.12 มปีุม เปด/ปด การใชงาน 
และ MUTE เสียงทีป่ลายดามจบัไมโครโฟน 

3.10.4.2 ไมโครโฟน 
3.10.4.2.1 เปนไมโครโฟนแบบไรสาย 

จำนวน 2 ตัว 
3.10.4.2.2 ใชแบตเตอร่ีขนาด AA 

2 กอน 
3.10.4.2.3 มีจอ OLED Screen 

แสดงผลสถานะแบตเตอร่ีไมโครโฟน 
3.10.4.2.4 เปนไมโครโฟนชนิดคาดอิอย 

3.10.5 พรอมติดตั้งและเดินระบบไฟใหพรอมใชงาน 
3.11 เคร่ืองปรับอากาศแบบแยกสวน ขนาด 20,000 บีทียู 

จำนวน 1 ตัว 
3.11.1 ผูขายจะตองจัดหาและติดตั้ง

เคร่ืองปรับอากาศชุดใหม โดยตองเปนของใหมไมเคยผาน
การใชงานมากอน 

3.11.2 เคร่ืองปรับอากาศชนิดแยกสวน  
เปนเคร่ืองปรับอากาศที่ประกอบสำเร็จรูปทัง้ชุด  
หนวยสงความเยน็ และหนวยระบายความรอน  
เปนผลิตภัณฑภายใตเคร่ืองหมายการคาเดียวกัน หรือดีกวา 

3.11.3 เคร่ืองปรับอากาศเปนแบบตั้ง หรือ แขวน 
ขนาดไมตำ่กวา 20,000 บีทียูตอชั่วโมง หรือดีกวา 

3.11.4 ตองไดรับสลากประหยดัเบอร 5  
จากการไฟฟาฝายผลิตแหงประเทศไทย (กฟผ.) หรือดีกวา 

3.11.5 รับประกันสินคาอยางนอย 1 ป 
4. ชุดปฏิบัติการบูรณาการระบบหุนยนตอุตสาหกรรมดวย
เทคโนโลยจีักรกลวิทัศน จำนวน 1 ชุด 
รายละเอียดทั่วไป 

ชุดปฏิบตัิการนี้สามารถใหนักศึกษาไดศึกษาเรียนรู
เก่ียวกับระบบการทำงานทีส่ามารถควบคุมดวยโปรแกรม 
เมเบิลลอจิกคอนโทรลและสั่งงานดวยหนาจอทัชสกริน 
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เพื่อควบคุมตัวแกนกลหุนยนตทีม่ีอุปกรณดูดชิ้นงาน 
(Suction) สามารถสือ่สารดวยคอมพิวเตอรไดโดยผานซอฟตแวร 
ของตัวแขนกล สามารถเรียนรูและประยุกตใชงาน 
ดานหุนยนตอุตสาหกรรมดวยเทคโนโลยีจักรกลวิทัศน 
เหมาะสำหรับผูเรียนในทุกกลุมวิชาชีพที่เก่ียวของ 
กับเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

4.1 ชุดการเรียนรูระบบคัดแยกสินคาบนสายพานลำเลียง
ดวยเทคโนโลยีจักรกลวทิัศนโดยใชแขนกลแบบ 6 แกน 
จำนวน 1 ชุด  

4.1.1 แขนหุนยนตเปนชนิด Collaborative 
สามารถทำงานรวมกับมนษุยไดอยางปลอดภัย 

4.1.2 มีแกนในการเคลื่อนที่ของแขนกล 6 แกน  
โดยแตละแกน มีรายละเอียดดังตอไปนี ้

4.1.2.1 แกนที่ 1 สามารถเคลื่อนที่เชิงมุม 
ไมนอยกวา -360 ถึง 360 องศา และมีความเร็ว 
ของการเคลื่อนที่ของแกน 180 องศาตอวินาทีเปนอยางนอย 

4.1.2.2 แกนที่ 2 สามารถเคลื่อนที่เชิงมุม 
ไมนอยกวา -360 ถึง 360 องศา และมีความเร็ว 
ของการเคลื่อนที่ของแกน 180 องศาตอวินาทีเปนอยางนอย 

4.1.2.3 แกนที่ 3 สามารถเคลื่อนที่เชิงมุม 
ไมนอยกวา -155 ถึง 155 องศา และมีความเร็ว 
ของการเคลื่อนที่ของแกน 223 องศาตอวินาทีเปนอยางนอย 

4.1.2.4 แกนที่ 4 สามารถเคลื่อนที่เชิงมุม 
ไมนอยกวา -360 ถึง 360 องศา และมีความเร็ว 
ของการเคลื่อนที่ของแกน 223 องศาตอวินาทีเปนอยางนอย 

4.1.2.5 แกนที่ 5 สามารถเคลื่อนที่เชิงมุม 
ไมนอยกวา -360 ถึง 360 องศา และมีความเร็ว 
ของการเคลื่อนที่ของแกน 223 องศาตอวินาทีเปนอยางนอย 

4.1.2.6 แกนที่ 6 สามารถเคลื่อนที่เชิงมุม 
ไมนอยกวา -360 ถึง 360 องศา และมีความเร็ว 
ของการเคลื่อนที่ของแกน 223 องศาตอวินาทีเปนอยางนอย 

4.1.3 รองรับการยกน้ำหนักได (Payload) 3 กิโลกรัม 
หรือมากกวา 

4.1.4 มีระยะเอ้ือมของแขนกล (Reach) อยางนอย 
620 มิลลิเมตร 

4.1.5 ความแมนยำของการเคลื่อนที่ 
(Repeatability) ±0.02 มิลลิเมตรหรือดีกวา  
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4.1.6 มีชองทางการสื่อสาร (Communication 
Interface) แบบ TCP/IP, Modbus TCP เปนอยางนอย 

4.1.7 มีชองสัญญาณดิจิตอลอินพุต (Digital Input) 
อยางนอย จำนวน 24 ชองสัญญาณ 

4.1.8 มีชองสัญญาณดิจิตอลเอาตพุต (Digital 
Output) อยางนอย จำนวน 24 ชองสัญญาณ 

4.1.9 มีจุดเชื่อมตออินพุตแบบดจิิตอลจากอุปกรณ 
End Effectors จำนวนอยางนอย 2 ชอง 

4.1.10 มีจุดเชื่อมตอเอาตพุตแบบดิจิตอลจากอุปกรณ 
End Effectors จำนวนอยางนอย 2 ชอง 

4.1.11 มีจุดเชื่อมตอแบบ RS-485 จำนวนอยางนอย 
1 ชอง 

4.1.12 ตัวแขนกลมีพิกัดการปองกัน IP54 หรือดีกวา 
4.1.13 ใชแหลงจายแรงดนัไฟฟากระแสตรง 48 VDC  
4.1.14 มีสวิตชหยุดฉุกเฉินการทำงานแขนกลอยางนอย 

จำนวน 1 ตัว 
4.1.15 มีความสามารถในการหยุดการทำงาน 

ของแขนกล ในขณะที่แขนกลนัน้ไปชนกับสิ่งกีดขวาง 
4.1.16 วัสดุโครงสรางของแขนกลทำจากอะลูมิเนียม 

อัลลอยและพลาสติก ABS 
4.1.17 ชุดสายพานลำเลียงชิ้นงาน จำนวน 1 ชุด  

4.1.17.1 สามารถรับน้ำหนักชิน้งาน 
(Payload) ไดอยางนอย 200 กรัม 

4.1.17.2 มีระยะทางในการลำเลียงชิ้นงาน 
ไมนอยกวา 400 มิลลิเมตร 

4.1.17.3 ใชมอเตอรในการขับสายพาย
ลำเลียง จำนวนอยางนอย 1 ตัว 

4.1.17.4 มีตัวเขารหัสแบบแกนหมุน 
(Encoder) จำนวนอยางนอย 1 ตัว   

4.1.17.5 มีชิ้นงานทรงสี่เหลี่ยมอยางนอย  
2 ชิ้นจำนวนอยางนอย 2 ส ี

4.1.17.6 มีชิ้นงานทรงกระบอกอยางนอย  
2 ชิ้นจำนวนอยางนอย 2 ส ี

4.1.18 ชุดประมาณผลภาพ จำนวน 1 ชุด  
4.1.18.1 มีคาความละเอียดไมนอยกวา 5 ลาน

พิกเซล 
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4.1.18.2 สามารถบันทึกภาพของภาพ 
การเคลื่อนไหวจำนวน 31 ภาพตอวินาทีเปนอยางนอย 

4.1.18.3 มีความละเอียดในการแสดงผล 
ของภาพขนาดไมนอยกวา 2,592x1,944 พิกเซล 

4.1.18.4 สามารถติดตั้งเปนแบบ C-Mount 
4.1.18.5 สามารถรับสงขอมูลผาน USB3.0 

หรือดีกวา 
4.1.18.6 มีระยะโฟกัสไมมากกวา 12 มิลลิเมตร 
4.1.18.7 มีแหลงกำเนิดแสงเปน LED 

4.1.19 ชุดโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร 
(PLC) จำนวน 1 ชุด  

4.1.19.1 มีชองสำหรับเชื่อมตอสัญญาณ
อินพุตและเอาตพุตรวมกัน ไมนอยกวา 24 ชองสัญญาณ 

4.1.19.2 มีชองเชื่อมตอสัญญาณอินพุต
ดิจิตอล (Digital Input) ไมนอยกวา 14 ชองสัญญาณ 

4.1.19.3 มีชองเชื่อมตอสัญญาณอินพุต
ดิจิตอลที่รับสัญญาณไฮสปดเคาทติ้ง (HSC) ไมนอยกวา  
6 ชองสัญญาณ 

4.1.19.4 มีชองเชื่อมตอสัญญาณเอาตพุต
ดิจิตอล (Digital Output) ไมนอยกวา 10 ชองสัญญาณ 

4.1.19.5 มีชองเชื่อมตอสัญญาณเอาตพุต
ดิจิตอลที่จายสัญญาณไฮสปดพลัส (PTO) ไมนอยกวา  
4 ชองสัญญาณ 

4.1.19.6 มีชองเชื่อมตอสัญญาณอินพุต
อนาล็อก (Analog Input) 0-10 VDC ไมนอยกวา  
2 ชองสัญญาณ 

4.1.19.7 รองรับการใชงานในการสื่อสาร 
ผานพอรท ETHERNET 

4.1.19.8 รองรับการเชื่อมตอชนิด Profinet 
4.1.20 ชุดควบคุมหนาจอแบบสัมผัส (HMI) จำนวน 

1 ชุด  
4.1.20.1 มีหนาจอแบบสัมผัสทีใ่ชสำหรับ

สื่อสารกับอุปกรณภายนอก ชนดิ TFT ขนาดไมนอยกวา  
7 นิ้ว  

4.1.20.2 จำนวนสีที่แสดงได (Number of 
colors) ไมนอยกวา 65,536 สี  
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การงบประมาณ 
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Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.1.20.3 ความละเอียดของหนาจอสัมผัส 
(Resolution) ไมนอยกวา 800 x 480 pixels  

4.1.20.4 มีหนวยความจำในการใชงาน 
(Memory) ขนาดไมนอยกวา 10 Mbyte  

4.1.20.5 มีหนวยความจำแบบ Flash 
4.1.20.6 มีเอาตพุตชนิด Buzzer 

4.1.21 มีชุดปมลมไฟฟา จำนวน 1 ชุด  
4.1.21.1 มีขนาดไมนอยกวา 160x140x50 

มิลลิเมตร 
4.1.21.2 ใชแรงดันไฟฟา 24 VDC 
4.1.21.3 มีความดันลมใชไมนอยกวา -70  

ถึง 110 kPa 
4.1.21.4 ควบคุมการทำงานแบบดิจิตอล

อินพุต (I/O) 
4.1.21.5 ใชกับทอลมขนาด 4 มิลลิเมตร 

เปนอยางนอย 
4.1.21.6 น้ำหนักไมเกิน 900 กรัม 
4.1.21.7 มีระดับเสียงไมเกิน 70 dB 

4.1.22 ชุดโครงสราง จำนวน 1 ชุด  
4.1.22.1 ชุดโครงสรางขนาดไมนอยกวา 

600x900 มิลลิเมตร 
4.1.22.2 มีหลอดไฟแสดงสถานะ จำนวน

อยางนอย 1 หลอด 
4.1.22.3 มีสวิตช จำนวนอยางนอยกวา 3 ตัว 
4.1.22.4 มีสวิตช กดหยุดฉุกเฉิน จำนวน

อยางนอย 1 ตัว 
4.1.23 ซอฟตแวรสำหรับควบคุมการทำงานแขนกล

อุตสาหกรรม (Industrial Robotics) แบบ 6 แกน  
4.1.23.1 มีฟงกชัน Script ใชสำหรับ 

ในการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมแขนกลแบบภาษา Script 
4.1.23.2 มีฟงกชัน Blockly ใชสำหรับ 

ในการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมแขนกลแบบภาษาบล็อก  
4.1.23.3 มีฟงกชัน Jog ใชสำหรับควบคุม

แขนกลแบบ Manual และแสดงตำแหนงของแขนกล  
4.1.23.4 มีฟงกชัน System ใชสำหรับ 

เซ็ตพารามิเตอรตาง ๆ ของตัวแขนกล  
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(ประเภท จำนวน 
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รวม
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4.1.23.5 ซอฟตแวรสามารถตั้งคาการหยุด
การทำงานของแขนกล (Collision Detection) ในขณะที ่
แขนกลนั้นไปชนกับสิ่งกีดขวางหรือมนุษย เพื่อปองกัน 
การไดรับบาดเจบ็ ไดอยางนอย 5 ระดับ 

4.2 เคร่ืองมลัติมิเดียโปรเจคเตอรพรอมฉากรับ จำนวน 1 ชดุ 
4.2.1 เคร่ืองมัลติมิเดียโปรเจคเตอร ระดับ XGA 

ขนาด 4000 ANSI Lumens จำนวน 1 เคร่ือง 
4.2.1.1 เปนเคร่ืองฉายชนิด 3LCD Projector 

มีขนาด LCD Panel ไมนอยกวา 0.59 นิ้ว ความละเอียด
ภาพระดบั True WXGA (1,280x800 จุด) 

4.2.1.2 คาความสองสวางของแสงขาว (White 
Light Output) และแสงสี (Color Light Output)  
ไมนอยกวา 4,000 lumen 

4.2.1.3 ใชหลอดภาพชนิด UHE อายุการใชงาน 
ไมนอยกวา 6,000 ชั่วโมงในโหมดปกติ และไมนอยกวา 
15,000 ชั่วโมง ในโหมดประหยัดพลังงาน 

4.2.1.4 มีอัตราสวน Contrast Ratio  
ไมนอยกวา 16,000:1 

4.2.1.5 มีชองตอสัญญาณอยางนอยดังนี ้
4.2.1.5.1 Computer port (D-Sub 

15 pin) ขาเขาไมนอยกวา 2 ชอง 
4.2.1.5.2 Composite (RCA) ขาเขา

ไมนอยกวา 1 ชอง 
4.2.1.5.3 HDMI ขาเขาไมนอยกวา  

2 ชอง 
4.2.1.5.4 Audio ขาเขา แบบ RCA  

(สีขาว 1 ชอง และสีแดง 1 ชอง) ไมนอยกวา 1 ชุด 
4.2.1.5.5 USB Port Type A  

และ Type B อยางละไมนอยกวา 1 ชอง ใชสำหรับ Update 
โปรแกรมเทานั้น 

4.2.1.6 รับประกันตัวเคร่ือง 2 ป  
และรับประกันหลอดภาพ 1 ป หรือ 1,000 ชั่วโมง  
สิ้นสุดระยะเวลารับประกันเมื่อระยะอยางใดอยางหนึ่งถึงกอน 

4.2.1.7 ผูเสนอราคาตองไดรับการแตงตั้ง 
ใหเปนตัวแทนจำหนายจากผูผลติหรือตัวแทนจำหนาย 
ในประเทศไทย 

4.2.2 ฉากรับภาพแบบแขวน จำนวน 1 ตัว 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 
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รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.2.2.1 เปนจอรับภาพแบบแขวนมือดึงขนาด
เสนผานศูนยกลางไมนอยกวา 120 นิ้ว สามารถติดตัง้ 
กับผนังหรือเพดานได 

4.2.2.2 Video Format (16:10) 
4.2.2.3 เนื้อผาเปน MATT WHITE 
4.2.2.4 เนื้อจอสีขาวทำจากวัสดุชนิด FIBER 

ดานหลังเคลือบสีดำ ทนตอการฉีกขาด ปองกันการติดไฟ 
และสามารถทำความสะอาดได 

4.2.2.5 มีสวิตชเพื่อควบคุมการข้ึนลงและหยุด
ของจอภาพไดทุกตำแหนง 

4.2.2.6 มีระบบปองกันการ Overload การตัดไฟ 
อัตโนมัติ เพื่อปองกันความเสียหายของมอเตอร 

4.2.2.7 สามารถใชกับไฟฟา 220 VAC, 50-60 Hz 
4.2.2.8 กระบอกจอออกแบบใหสามารถติดตั้ง

กับผนังหรือเพดานได 
4.3 ชุดเคร่ืองเสียงพรอมไมค จำนวน 1 ชุด 

4.3.1 ลำโพงชนิดฝงฝาเพดาน จำนวน 2 ตัว 
4.3.1.1 เปนลำโพงชนดิติดเพดานแบบ 2 ทาง 

หรือดีกวา 
4.3.1.2 ดอกลำโพงเสียงต่ำขนาดไมนอยกวา  

8 นิ้วและดอกลำโพงเสียงสูงขนาดไมนอยกวา 1 นิ้ว 
4.3.1.3 มีขนาดเสนผานศูนยกลางไมนอยกวา 

27.3 ซม. 
4.3.1.4 สามารถตอลำโพงได 2 รูปแบบ 
4.3.1.5 สวนหนากากตะแกรงเปนโลหะ 
4.3.1.6 เปนลำโพงชนดิติดเพดานแบบ 2 ทาง 
4.3.1.7 ลำโพงทนกำลังเสยีงไดไมนอยกวา  

30 วัตต และสูงสุด 60 วัตต (Max Power) สามารถเลอืกปรับ
ไดเปน 1W, 3W, 10W และ 30W ที่ 100V สามารถเลือกปรับ
ไดเปน 0.5W, 1.5W, 5W, 15W, 30W ที่ 70W 

4.3.1.8 สามารถตอลำโพงได 2 รูปแบบ 
100V, 70V LINE และ 8Ω 

4.3.1.9 มีคาความไวของลำโพงที่ (sensitivity) 
ที่ 1 วัตต/1เมตร ไมนอยกวา 92 dB 

4.3.1.10 มีคาความดังสูงสุดของลำโพงที่ 
(SPL) ที่ 1 เมตร ไมนอยกวา 105 dB 
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4.3.1.11 มีคาความถ่ีตอบสนองไมนอยกวา 
50 Hz ถึง 20,000 Hz หรือดีกวา 

4.3.1.12 สวนหนากากตะแกรงเปนโลหะ  
หรือดีกวา 

4.3.2 ลำโพงตดิผนงั จำนวน 2 ตัว 
4.3.2.1 ลำโพงมีกำลงัขับ 60 วตัต 

และสามารถขับไดสูงสุด 100 วตัต 
4.3.2.2 เปนลำโพงตูแขวนติดผนังแบบมีหมอแปลง 

70v, 100v และ 8Ω 
4.3.2.3 สามารถตอบสนองความถ่ีไดไมนอยกวา 

70Hz – 20kHz หรือดีกวา 
4.3.2.4 ประกอบดวยดอกลำโพงเสยีงทุม

ขนาด 8 นิ้ว เสียงแหลมขนาด 2.5 นิ้ว 
4.3.2.5 มีคาความไวของลำโพงที่ (Sensitivity) 

ที่ 1วัตต/1 เมตร ไมนอยกวา  91dB ±2dB 
4.3.2.6 มีคาความดังสูงสดุของลำโพงที่ (SPL) 

ที่ 1 เมตร ไมนอยกวา  108dB ±2dB 
4.3.2.7 มีขาสำหรับยึดติดผนังในตัว 
4.3.2.8 ทำจากพลาสตกิ ABS พรอมฝาตระแกรง 

กันลำโพงแบบเหล็ก 
4.3.2.9 มีหนังสอืการสำรองอะไหลระยะเวลา

ไมนอยกวา 5 ป ออกจากบริษัทผูผลิต หรือ ตัวแทน
จำหนายในประเทศไทย เพือ่ประโยชนในการบริการ 
หลังการขาย 

4.3.3 เคร่ืองขยายเสียง จำนวน 1 ตัว 
4.3.3.1 เปนเคร่ืองขยายเสียงและผสมสัญญาณ 

เสียงกำลังขยายไมนอยกวา 250 วัตต 
4.3.3.2 มีชองเชื่อมตอสัญญาณขาเขา แบบ MIC 

ไมนอยกวา 3 ชอง  
4.3.3.3 มีตำแหนงของชองเชื่อมตอสัญญาณ

ขาเขาแบบ MIC อยูที่ดานหนาเคร่ือง 1 ชองเปนอยางนอย 
เพื่อความสะดวกในการใชงานจากดานหนาเคร่ือง 

4.3.3.4 มีชองเชื่อมตอสัญญาณขาเขาแบบ AUX 
ไดไมนอยกวา 2 ชอง 

4.3.3.5 มีชองเชื่อมตอสัญญาณขาออกสำหรับ
เคร่ืองบันทึกเสียงไดไมนอยกวา 1 ชอง (AUX OUT) 
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4.3.3.6 มีคาความไวขาเขาที่ MIC1, 2, 3  
ที่ 600 โอหม นอยกวาหรือเทากับ 3mV, แบบ unbalanced 
หรือดีกวา    

4.3.3.7 มีคาความไวขาเขาที่ AUX1, 2  
ที่ 10,000 โอหม นอยกวาหรือเทากับ 300mV,  
แบบ unbalanced หรือดีกวา    

4.3.3.8 สามารถเชื่อมตอกับลำโพงไดทั้งแบบ 
100V, 70V และแบบ P1 ( 4-16 โอหม) ได 

4.3.3.9 มีวอลุมปรับระดับเสียงอิสระแตละชอง 
4.3.3.10 มีวอลุมปรับเสียงทุมและเสียงแหลม 
4.3.3.11 มีวอลุม Mute เพื่อปรับระดับ

สัญญาณเสียงขาเขาชองอ่ืนๆ สำหรับชอง MIC 1  
4.3.3.12 ตอบสนองความถ่ีไมนอยกวา  

50-20,000 Hz +/-3dB 
4.3.3.13 มีคาความเพี้ยน (THD) ที่ 1 kHz, 

1/3 rated power  นอยกวา 0.5%    
4.3.3.14 มีไฟแสดงสถานการทำงาน 

แบบ Five-element LED อยูทีห่นาเคร่ือง เพื่อแสดงระดับ
สัญญาณ 

4.3.3.15 มีระบบการปองกันแบบ AC fuse, 
DC voltage, overload, มีเสียงสัญญาณเตือนในกรณี 
short-circuit เปนอยางนอย 

4.3.3.16 ชองสัญญาณไมโครโฟนตัวแรก
สามารถพูดทบั (Override) สัญญาณเสียงจากชองสัญญาณ
เขาอ่ืนได 

4.3.3.17 มีพัดลมระบายความรอน  
โดยจะทำงานอัตโนมัติเมื่อมีอุณหภูมิสูง 

4.3.3.18 ผูเสนอราคาตองไดรับการแตงตั้ง 
ใหเปนตัวแทนจำหนายจากผูผลติหรือตัวแทนจำหนาย 
ในประเทศไทย 

4.3.4 ไมโครโฟนไรสายคลื่นความถ่ี UHF จำนวน 1 ชุด 
4.3.4.1 เคร่ืองรับสัญญาณ 

4.3.4.1.1 เปนชุดไมโครโฟนไรสาย 
ประกอบดวย เคร่ืองรับ 1 เคร่ือง และ ไมโครโฟนไรสาย
แบบมือถือ 2 ตัว 
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4.3.4.1.2 เปนไมโครโฟนไรสาย 
ยานความถ่ี UHF 803.3-805.7 MHz ที่ไดรับอนญุาต 
จาก สำนักงาน กสทช. 

4.3.4.1.3 เคร่ืองรับสามารถรับ
สัญญาณแบบ True Diversity และมีจอ OLED Screen 
แสดงสถานะ 

4.3.4.1.4 สามารถ Scan หาความถ่ี
อัตโนมัติได (Automatic Frequency Scanning)  
พรอมแสดงสถานะคลื่นที่มีการใชงานแลว 

4.3.4.1.5 สามารถเลือกชองความถ่ี 
ใชงานไดไมนอยกวา 49 ชอง 

4.3.4.1.6 มีชองสัญญาณแบบ Preset 
ใหใชงานไดไมต่ำกวา 22(11x2) ชอง 

4.3.4.1.7 ระยะการใชงานไมนอยกวา 
90 เมตร 

4.3.4.1.8 มีเสารับสัญญาณ 2 ตน 
ที่สามารถถอดเก็บได 

4.3.4.1.9 ตอบสนองความถ่ีไมนอยกวา 
45Hz-18kHz +/-1dB 

4.3.4.1.10 มีคา Total harmonic 
distortion นอยกวา 0.7% หรือดีกวา 

4.3.4.1.11 รองรับการ Sync  
คลื่นความถ่ีผาน IR ที่หนาเคร่ืองในระยะ 10 เซนติเมตร 

4.3.4.1.12 มีปุม เปด/ปด การใชงาน
และ MUTE เสียงทีป่ลายดามจบัไมโครโฟน 

4.3.4.2 ไมโครโฟน 
4.3.4.2.1 เปนไมโครโฟนแบบไรสายจำนวน 2 ตัว 
4.3.4.2.2 ใชแบตเตอร่ีขนาด AA 2 กอน 
4.3.4.2.3 มีจอ OLED Screen แสดงผล

สถานะแบตเตอร่ีไมโครโฟน 
4.3.4.2.4 เปนไมโครโฟนชนิดคาดิออย 

5. ชุดโปรแกรมประมวลผลภาพสำหรับเทคโนโลยีจักรกลวทิัศน 
จำนวน 1 ชุด 

5.1 ซอฟตแวรมาประยุกตใชเพือ่พัฒนาความสามารถ
ดานจักรกลวิทัศน (Machine Vision) ในงานอุตสาหกรรม 
จำนวน 1 License 
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คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 
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รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

5.2 เปนซอฟตแวรที่รองรับหลายระบบปฏิบัติการ ไดแก 
Windows, Linux, และ macOS และสามารถใชงาน 
ไดผานภาษาการเขียนโปรแกรม เชน C, C++, Python, 
และภาษาของ .NET เชน C# หรือ VB.NET 

5.3 รองรับกลองอุตสาหกรรมและอุปกรณจับภาพ
หลากหลาย โดยใชมาตรฐานเชน GenICam, GigE Vision 
และ USB3 Vision 

5.4 รองรับการตรวจสอบคุณลักษณะของภาพ  
ของภาพแบบ real-time 

5.5 การหาตำหนิวัตถุ BLOB ANALYSIS 
5.6 เคร่ืองมือชวยในการเตรียมภาพ MORPHOLOGY 
5.7 การอาน BAR CODE และ DATA CODE 
5.8 การอาน OCR (Optical Character Recognition) 

เชน การอาน ตัวเลข หรือ ตัวอักษร 
5.9 การประมวลผลแบบ 3 มิติ (3D VISION) 
5.10 การจับคูวัตถุ 3 มิติตามรูปทรง (3D Matching) 
5.11 การวัดขนาดวัตถุ (MEASURING) 
5.12 ซอฟตแวรสามารถประมวลผลชุดคำสัง่ 
5.13 การประมวลผลรูปราง (Contour Processing) 

เชน Measuring Lines and Arcs 
5.14 ฟงกชันการแยกขอบของภาพ Edge Extraction 

(Pixel-Precise) 
5.15 ฟงกชันการแยกขอบของภาพ Edge Extraction 

(Subpixel-Precise) 
5.16 รองรับการประมวลผลสี (Color Processing)  

การประมวลผลชองสัญญาณแตละชองของภาพสีแบบ RGB 
5.17 เปนลิขสิทธิ์ตลอดชีพไมตองตออายุการใชงาน 
5.18 อุปกรณยืนยันสิทธิ์การใชงาน แบบ USB Dongle 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

รายละเอียดที่ 2 ชุดฝกปฏิบัตกิารขับเคลื่อนรถลำเลียง
สินคาอัตโนมัติดวยระบบสมองกลฝงตัวและปญญาประดิษฐ 
รายละเอียดทั่วไป 
1. เปนชุดฝกสำหรับการปฏิบตักิารขับเคลื่อนรถลำเลียง
สินคาอัตโนมัติดวยระบบสมองกลฝงตัวและปญญาประดิษฐ 
2. รับประกันสินคาอยางนอย 1 ป 
รายละเอียดทางเทคนิค 
1. ชุดปฏิบัติการรถลำเลยีงสนิคาอัตโนมัติดวย
ปญญาประดิษฐ จำนวน 1 ชุด 

1.1 มีชุดประมวลผลทางดานเทคโนโลยีสมองกลฝงตัว 
จำนวน 15 ชุด 

1.1.1 มีหนวยประมวลผลกลาง (CPU) ไมนอยกวา  
6 แกนหลัก (6 Cores) มีความเร็วสัญญาณนาิกาพื้นฐาน 
ไมนอยกวา 1.5 GHz 

1.1.2 มีหนวยสำหรับประมวลผลภาพไมนอยกวา 
1024 แกนหลัก (1024 CUDA Core) 

1.1.3 มีหนวยความจำขนาด 8 GB 128-bit 
LPDDR5 102.4 GB/s หรือดีกวา 

1.1.4 รองรับการ Encoder ขนาด @ 30 fps 
(H.264/H.265) Decoder ขนาด 4K @ 60 fps 
(H.264/H.265) หรือดีกวา  

1.1.5 มีพอรตเชื่อมตอแบบ HDMI หรือ Display 
Port จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 

1.1.6 มีพอรตเชื่อมตอแบบ USB 2.0 แบบ Type A 
หรือเวอรชันสูงกวา จำนวนไมนอยกวา 4 ชอง 

1.1.7 มีพอรตเชื่อมตอแบบ USB 2.0 แบบ Micro-B 
หรือ ชนิด USB-C จำนวนไมนอยกวา 1 ชอง 

1.1.8 มีชองเชื่อมตอ GPIO แบบ 40-Pin Header 
รองรับการเชื่อมตอแบบ UART, SPI, I2C หรือดีกวา 

1.1.9 มีชองเชื่อมตอ Camera แบบ 2 way CSI 
Interface ไมนอยกวา 2 ชอง 

1.1.10 มีชุดหุนยนตประกอบชดุฝก 
1.1.10.1 โครงหุนยนตวัสดุทำจากโลหะ 

หรือดีกวา 
1.1.10.2 มีลอแมคคานัม จำนวน 4 ลอ 
1.1.10.3 มีอุปกรณ LiDAR จำนวน 1 ตัว 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

1.1.10.4 มีกลองแบบ 3D Camera  
หรือดีกวา จำนวน 1 ตัว 

1.1.10.5 มีหนาจอ LCD ขนาดไมนอยกวา  
7 นิ้ว จำนวน 1 ชุด 

1.1.10.6 มีจอยแบบไรสาย (Wireless 
Joystick) จำนวน 1 ชุด 

1.1.11 มีคูมือและใบงาน ภาษาไทยหรือ
ภาษาอังกฤษ ทั้งไฟล  word,  pdf  พรอมรูปเลม จำนวน  
1 ชุด 

1.2 โตะปฏิบัติการ จำนวน 15 ตัว 
1.2.1 ลักษณะโตะสามารถพับเก็บได 
1.2.2 มีลอเลื่อน 4 ลอ เคลื่อนยายได และสามารถ 

ล็อกใหคงที่ได 
1.2.3 ขนาดไมนอยกวา (กวางxยาวxสงู) 

500x1500x700 มิลลิเมตร 
1.2.4 โครงสรางโตะทำจากโลหะ  
1.2.5 มีแผนบังตาดานหนาโตะ 
1.2.6 หนาท็อปผลติจากไมปารตเิกิลปดผิวเมลามนี 

หรือดีกวา 
1.3 เกาอ้ีปฏิบัติการ จำนวน 30 ตัว 

1.3.1 โครงขา 5 แฉก พรอมลอเลื่อน สามารถ
เคลื่อนที่ได 

1.3.2 ขนาดโดยรวมไมนอยกวา (กวางxลึกxสูง) 
500x500x600 มิลลิเมตร 

1.3.3 มีพนักพิง บุหนังสีดำ หรือ กรุผาตาขายหลังเน็ต 
1.3.4 โชคแกสปรับระดับเบาะนัง่ สูง-ต่ำ ได 

2. ชุดปฏิบัติการหุนยนตเคลื่อนที่อัตโนมัติสำหรับลำเลียง
สินคาในงานอุตสาหกรรม จำนวน 1 ชุด 

2.1 ชุดปฏิบัติการหุนยนตเคลื่อนที่แบบไรคนขับสำหรับ
งานโลจิสติกส จำนวน 1 ชุด 

2.1.1 มีชุดปฏิบัติการหุนยนตเคลื่อนที่แบบไรคนขับ 
จำนวน 1 ชุด 

2.1.2 หุนยนตสามารถยกวัตถุทีม่ีน้ำหนักไมนอยกวา 
60 kg ได 

2.1.3 หุนยนตมีขนาดไมนอยกวา 680 x 480 x 285 mm 
(ยาว x กวาง x สงู) 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

2.1.4 หุนยนตมีขนาดของแผนยกของไมนอยกวา 
600 x 360 mm (ยาว x กวาง) 

2.1.5 มีชวงระยะหางระหวางฐานหุนยนตกับพืน้
ดานลาง (Ground Clearance) ไมนอยกวา 20 mm 

2.1.6 มีระยะในการยกวัตถุ (Lifting Stroke)  
ไมนอยกวา 400 mm 

2.1.7 มีความเร็วสูงสุดในการเคลื่อนที่ขณะไมมโีหลด 
(Max Speed Unload) ไมนอยกวา 2.5 m/s 

2.1.8 มีความเร็วสูงสุดในการคลื่อนที่ขณะมีโหลด 
(Max Speed Loaded) ไมนอยกวา 1.5 m/s 

2.1.9 มีความแมนยำเชิงมุม (Angular Accuracy) 
ไมเกิน ±1 องศา หรือดีกวา 

2.1.10 มีความแมนยำของตำแหนงในการเคลื่อนที่ 
(Position Accuracy) ไมเกิน ±10 mm หรือดีกวา 

2.1.11 มี LiDAR ติดตั้งอยูทางดานหนาของหุนยนต
จำนวน 1 ตัว สำหรับใชงานรวมกับระบบนำทาง SLAM 
และ Tag Navigation 

2.1.12 หุนยนตมีลอใชสำหรับเดินหนา ถอยหลัง 
และหมุนรอบตัวหุนยนตเองได 

2.1.13 แบตเตอร่ีของหุนยนตมีแรงดนัไฟฟาไมนอยกวา 
48 V และมีขนาดความจุของแบตเตอร่ีไมนอยกวา 36 Ah 
หรือดีกวา 

2.1.14 มีระยะเวลาในการชารจหุนยนต 
สำหรับพรอมใชงานในสภาวะปกติ (Nominal Charge 
Duration) ไมเกิน 2 ชั่วโมง 

2.1.15 หุนยนตมีระยะเวลาในการวิ่งทำงาน 
ภายหลังจากการชารจแบตเตอร่ีเต็มในสภาวะปกตทิี่ 
(Nominal Operation Duration) ไมนอยกวา 6 ชั่วโมง 

2.1.16 รองรับการควบคุมการทำงานโดยสื่อสาร 
ผาน Wi-Fi 802.11b/g/n/ac หรือดีกวา 

2.1.17 ผูเสนอราคาจะตองไดรับใบแตงตั้งตวัแทน
จำหนายจากบริษัทผูผลิต หรือตัวแทนจำหนาย
ภายในประเทศ เพื่อรับประกันเร่ืองการสนับสนุนการบริการ
หลังการขาย โดยใหยื่นเอกสารขณะเขาเสนอราคา 

2.2 มีชุดสถานีสำหรับชารจแบตเตอร่ีหุนยนต จำนวน 1 ตัว 
2.3 มีสถานีจำลองสำหรับลำเลียงสินคาในงานอุตสาหกรรม  
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3. ชุดปฏิบัติการทดลองระบบสมองกลฝงตัว 
สำหรับอุตสาหกรรมอัจฉริยะ จำนวน 15 ชุด 

3.1 มีไมโครคอนโทรลเลอรคุณสมบัติไมนอยกวาดังนี้ 
จำนวน 1 ชุด 

3.1.1 สามารถประมวลผลคำสั่งไดไมนอยกวา 
8MIPS ที่ความถ่ี 8 MHz หรือดีกวา 

3.1.2 มีพอรตสำหรับ JTAG Interface และ ISP 
Programming 

3.1.3 มีหนวยความจำภายในขนาด (Flash 
Memory) ไมนอยกวา 128 Kbyte 

3.1.4 มีหนวยความจำชนิด EEPROM ขนาดไมนอยกวา 
4 Kbyte 

3.1.5 มีชองสำหรับจายสัญญาณ PWM ไมนอยกวา 
8 ชอง 

3.1.6 มีชองสำหรับแปลงสัญญาณอนาล็อกเปนดิจิทัล 
(ADC) ไมนอยกวา 8 ชอง ความละเอียดไมนอยกวา 10 บิต 

3.1.7 รองรับการเชื่อมตอกับอุปกรณที่ใชโปรโตคอล I2C 
3.1.8 รองรับการสื่อสารแบบอนุกรมดวยโปรโตคอล UART 
3.1.9 มีโมดูลสำหรับใชงานรวมกับไมโครคอนโทรลเลอร 

ไมนอยกวาดังนี้  
3.1.9.1 โมดูล 7-Segment แบบ 2 หลัก 

จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.2 โมดูล 7-Segment แบบ 4 หลัก 

จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.3 โมดูล LED ขนาดไมนอยกวา 8 ดวง 

จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.4 โมดลูจอแสดงผล LCD แบบ 16 ตัวอักษร 

2 บรรทัด จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.5 โมดูลจอแสดงผลแบบ LED  

หรือ OLED ขนาด 128 x 128 Dot จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.6 โมดูลขับสเต็ปปงมอเตอรและสเต็ปปง

มอเตอร จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.7 โมดูลขับมอเตอรและมอเตอร

กระแสตรง จำนวน 1 โมดลู 
3.1.9.8 โมดูลเซอรโวมอเตอร จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.9 โมดูลหนวยความจำ (Memory 

Module) จำนวน 1 โมดลู 
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3.1.9.10 โมดูลทดลองเก่ียวกับเร่ืองเสียง 
ประกอบไปดวย Mic และ Piezo จำนวน 1 โมดลู  

3.1.9.11 โมดูลสวิตชแบบกดตดิปลอยดับ  
แบบ 4 สวิตช จำนวน 1 โมดูล 

3.1.9.12 โมดูลตวัตานทานปรับคาได แบบ 4 ตัว 
จำนวน 1 โมดูล 

3.1.9.13 โมดลูสวิตชแบบคียแพด จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.14 โมดลูนาิกาพรอมถาน จำนวน 1 โมดลู 
3.1.9.15 โมดูลวดัแรงดันและกระแส จำนวน  

1 โมดูล 
3.1.9.16 โมดลูเซนเซอร Infrared จำนวน 1 โมดลู 
3.1.9.17 โมดูลเซนเซอรวัดระยะทาง จำนวน  

1 โมดูล 
3.1.9.18 โมดูลเซนเซอรวัดอุณหภูมิและความชื้น 

จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.19 โมดูลเซนเซอรตรวจจับความเคลื่อนไหว 

จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.20 โมดูลรับและสง RFID จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.21 โมดูล Relay แบบ 4 Channel 

จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.22 โมดลูแหลงจายไฟกระแสตรงไมนอยกวา 

5 A จำนวน 1 โมดูล 
3.1.9.23 อุปกรณตอพวง จำนวนไมนอยกวา 

22 เสน 
3.2 มีชุดหุนยนตฝกทักษะการเขียนโปรแกรม จำนวน 1 ชุด 

3.2.1 โครงสรางหุนยนตผลติจากพลาสติก หรือดีกวา  
3.2.2 มีมอเตอรกระแสตรง จำนวน 4 ตัว 
3.2.3 มีลอแมคคานัม จำนวน 4 ลอ 
3.2.4 มีแบตเตอร่ีลิเทียมพอลิเมอร 7.4 V 3000 mA 

พรอมที่ชารจ หรือดีกวา 
3.2.5 รองรับการพัฒนาดวยภาษา Block Base 

Programming, Python และภาษา C หรือ C++  
เปนอยางนอย 

3.2.6 มีคูมือประกอบการสอนเปนไฟลวิดีโอ หรือรูปเลม 
3.2.7 มีใบงานการทดลองไมนอยกวา 5 ใบงาน 

4. ชุดปฏิบัติการควบคุมและขับเคลื่อนมอเตอร 
ในงานเมคคาทรอนิกส จำนวน 1 ชุด 
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(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.1 ชุดมอเตอรพรอมวงจรขับและวงจรสงสัญญาณ
ควบคุม จำนวน 1 ชุด 

4.1.1 มอเตอรไฟฟากระแสตรง จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.1.1 เปนมอเตอรกระแสตรงแบบใชแปรงถาน 
4.1.1.2 เปนมอเตอรมีพิกัดกำลังไมเกิน 30 วัตต 
4.1.1.3 มีขนาดเพลาขับเคลื่อนขนาดไมนอยกวา 

6 มิลลิเมตร 
4.1.1.4 สามารถใชกับแรงดนัไฟฟา 24 โวลต 
4.1.1.5 มีความเร็วรอบไมนอยกวา 3000 รอบ

ตอนาท ี
4.1.1.6 ตัวมอเตอรจับยึดอยูบนอุปกรณ 

ที่สามารถติดตั้งบนแผงทดลองและเคลื่อนยายได 
4.1.1.7 ชุดมอเตอรสามารถติดตั้งบนแผง

ทดลองไดทัง้แนวแกน x และแกน y 
4.1.1.8 ชุดมอเตอรสามารถนำไปติดตั้ง 

กับชุดจำลองได 
4.1.2 มอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบมีเกียรทดรอบ 

จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.2.1 เปนมอเตอรกระแสตรงแบบใชแปรงถาน 
4.1.2.2 มีชุดเกียรทดกำลังเพื่อเพิ่มแรงบิด 
4.1.2.3 มีขนาดเพลาขับเคลื่อนขนาดไมนอยกวา 

6 มิลลิเมตร 
4.1.2.4 สามารถใชกับแรงดนัไฟฟา 24 โวลต 
4.1.2.5 มีความเร็วรอบไมนอยกวา 100 รอบ

ตอนาท ี
4.1.2.6 ตัวมอเตอรจับยึดอยูบนอุปกรณ 

ที่สามารถติดตั้งบนแผงทดลองและเคลื่อนยายได 
4.1.2.7 ชุดมอเตอรสามารถติดตั้งบนแผง

ทดลองไดทัง้แนวแกน x และแกน y 
4.1.2.8 ชุดมอเตอรสามารถนำไปติดตั้งกับชุด

จำลองได 
4.1.3 มอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบไรแปรงถาน 

จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.3.1 เปนมอเตอรกระแสตรงแบบไรแปรงถาน 

3 สาย 
4.1.3.2 การทำงานของมอเตอรเปนแบบขดลวด

อยูกับที่ 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.1.3.3 มีชุดโรเตอรแบบแมเหล็กถาวร 
4.1.3.4 มีความเร็วรอบไมนอยกวา 500 Kv 

(รอบตอนาที/โวลต) 
4.1.3.5 มีขนาดเพลาขับเคลื่อนขนาดไมนอยกวา 

3 มิลลิเมตร 
4.1.3.6 สามารถใชกับแรงดนัไฟฟา 12 โวลต 
4.1.3.7 ตัวมอเตอรจับยึดอยูบนอุปกรณ 

ที่สามารถติดตั้งบนแผงทดลองและเคลื่อนยายได 
4.1.3.8 ชุดมอเตอรสามารถติดตั้งบนแผง

ทดลองไดทัง้แนวแกน x และแกน y 
4.1.3.9 ชุดมอเตอรสามารถนำไปติดตั้ง 

กับชุดจำลองได 
4.1.4 มอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบสเต็ป จำนวน 

ไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.4.1 มอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบสเต็ป 2 เฟส 
4.1.4.2 มีขนาดไมนอยกวา NEMA 23 
4.1.4.3 มีความละเอียดตอ 1 สเต็ป ไมนอยกวา 

1.8 องศา 
4.1.4.4 สามารถใชกับแรงดนัไฟฟา 12 โวลต 
4.1.4.5 มีขนาดเพลาขับเคลื่อนขนาดไมนอยกวา 

6 มิลลิเมตร 
4.1.4.6 ตัวมอเตอรจับยึดอยูบนอุปกรณ 

ที่สามารถติดตั้งบนแผงทดลองและเคลื่อนยายได 
4.1.4.7 ชุดมอเตอรสามารถติดตั้งบนแผง

ทดลองไดทัง้แนวแกน x และแกน y 
4.1.4.8 ชุดมอเตอรสามารถนำไปติดตั้ง 

กับชุดจำลองได 
4.1.5 มอเตอรไฟฟากระแสตรงมีเกียรทดรอบ 

แบบเซอรโว จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.5.1 มีเอ็นโคดเดอรที่มีความละเอียด 

ไมนอยกวา 300 พัลสตอรอบตดิตั้งที่แกนมอเตอร 
4.1.5.2 มีความเร็วรอบไมนอยกวา 250 รอบ

ตอนาท ี
4.1.5.3 สามารถใชกับแรงดนัไฟฟา 24 โวลต 
4.1.5.4 ตัวมอเตอรจับยึดอยูบนอุปกรณ 

ที่สามารถติดตั้งบนแผงทดลองและเคลื่อนยายได 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.1.5.5 ชุดมอเตอรสามารถติดตั้งบนแผง
ทดลองไดทัง้แนวแกน x และแกน y 

4.1.5.6 ชุดมอเตอรสามารถนำไปติดตั้งกับชุด
จำลองได 

4.1.6 มอเตอรไฟฟากระแสตรงมีเกียรทดรอบ 
แบบอาซีเซอรโว จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.6.1 เกียรทดรอบเปนโลหะแข็งแรง 
4.1.6.2 มีแรงบิดไมนอยกวา 9.4 kgf·cm 
4.1.6.3 สามารถควบคุมองศาการหมุนได 
4.1.6.4 ตัวมอเตอรจับยึดอยูบนอุปกรณ 

ที่สามารถติดตั้งบนแผงทดลองและเคลื่อนยายได 
4.1.6.5 ชุดมอเตอรสามารถติดตั้งบนแผง

ทดลองไดทัง้แนวแกน x และแกน y 
4.1.6.6 ชุดมอเตอรสามารถนำไปติดตั้งกับชุด

จำลองได 
4.1.7 วงจรขับมอเตอรแบบกระแสตรงแบบหนาคอนแทค 

จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.7.1 มีความสามารถทนกระแสขับมอเตอร 

ไมนอยกวา 3 แอมป 
4.1.7.2 สามารถควบคุมมอเตอรกลบัทางหมุนได 
4.1.7.3 สามารถตอวงจรควบคุมจากภายนอกได 
4.1.7.4 ติดตั้งอยูบนรางพลาสตกิหรือดีกวา 
4.1.7.5 สามารถติดยึดบนราง din rail ได 

4.1.8 วงจรขับมอเตอรแบบกระแสตรงแบบทรานซิสเตอร 
จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.8.1 มีความสามารถทนกระแสขับมอเตอร 
ไมนอยกวา 4 แอมป 

4.1.8.2 สามารถควบคุมมอเตอรกลบัทางหมุนได 
4.1.8.3 สามารถตอวงจรควบคุมจากภายนอกได 
4.1.8.4 สามารถควบคุมความเร็วมอเตอรได

ตั้งแต 0-100 เปอรเซ็นต 
4.1.8.5 ติดตั้งอยูบนรางพลาสตกิหรือดีกวา 
4.1.8.6 สามารถติดยึดบนราง din rail ได 

4.1.9 วงจรขับมอเตอรแบบกระแสตรงแบบไรแปรงถาน 
จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.9.1 มีความสามารถทนกระแสขับมอเตอร
ไมนอยกวา 5 แอมป 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.1.9.2 สามารถควบคุมความเร็วมอเตอร 
แบบไรแปรงถานได 

4.1.9.3 สามารถตอวงจรควบคุมจากภายนอกได 
4.1.9.4 ติดตั้งอยูบนรางพลาสตกิหรือดีกวา 
4.1.9.5 สามารถติดยึดบนราง din rail ได 

4.1.10 วงจรขับมอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบสเตป็ 
จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.10.1 มีความสามารถทนกระแสขับมอเตอร 
ไมนอยกวา 3 แอมป 

4.1.10.2 สามารถควบคุมการทำงาน 
ของมอเตอร ไดทั้งความเร็ว ทิศทาง และ ตำแหนง 

4.1.10.3 สามารถตอวงจรควบคุมจากภายนอกได 
4.1.10.4 ติดตั้งอยูบนรางพลาสติกหรือดีกวา 
4.1.10.5 สามารถติดยึดบนราง din rail ได 

4.1.11 วงจรขับมอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบเซอรโว 
จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.11.1 มีความสามารถทนกระแสขับมอเตอร 
ไมนอยกวา 3 แอมป 

4.1.11.2 สามารถควบคุมการทำงาน 
ของมอเตอร ไดทั้งความเร็ว ทิศทางและตำแหนง 

4.1.11.3 สามารถตอวงจรควบคุมจากภายนอกได 
4.1.11.4 ติดตั้งอยูบนรางพลาสติก หรือดีกวา 
4.1.11.5 สามารถติดยึดบนราง din rail ได 

4.1.12 วงจรสงสัญญาณควบคุมมอเตอรกระแสตรง
แบบสวิตชโยก จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.13 วงจรสงสัญญาณควบคุมมอเตอรกระแสตรง
แบบสรางความถ่ี จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.14 วงจรสงสัญญาณควบคุมมอเตอรกระแสตรง
แบบไรแปรงถาน จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.15 วงจรสงสัญญาณควบคุมมอเตอรกระแสตรง
แบบสเต็ป จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.16 วงจรสงสัญญาณควบคุมมอเตอรกระแสตรง
เซอรโว จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.17 ชุดจำลองขับเคลื่อนมอเตอรแบบทดสอบ
แรงบิดและน้ำหนัก จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.17.1 มีลอถวงน้ำหนักและแรงบิดจำนวน
ไมนอยกวา 1 ชิน้ 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.1.17.2 มีโหลดแบบสปริงวัดแรงดึงจำนวน
ไมนอยกวา 1 ตัว 

4.1.17.3 มีสายพานสงกำลังไมนอยกวา 1 เสน 
4.1.17.4 มีชุดเกียรทดรอบสำหรับทดลอง 

ไมนอยกวา 4 ชุด ดังนี ้
4.1.17.4.1 อัตราทด 1:1 จำนวน 1  ชุด 
4.1.17.4.2 อัตราทด 1:2 จำนวน 1 ชุด 
4.1.17.4.3 อัตราทด 1:3 จำนวน 1 ชุด 
4.1.17.4.4 อัตราทด 1:4 จำนวน 1 ชุด 

4.1.17.5 สามารถถอดเปลี่ยนชดุเฟอง 
เพื่อปรับเปลี่ยนอัตราทดในการทดลองได 

4.1.17.6 สามารถนำมอเตอรสำหรับทดลอง
มาติดตั้งไดทุกชนิดเพื่อหาความเหมาะสมในการใชงาน 

4.1.17.7 สามารถเคลื่อนยายได 
4.1.18 ชุดจำลองขับเคลื่อนมอเตอรแบบทดสอบ

สรางแรงเคลื่อนอากาศ จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 
4.1.18.1 มีชุดใบพัดสำหรับสรางแรงเคลื่อน

อากาศไมนอยกวา 1 ชุด 
4.1.18.2 มีสายพานสงกำลังไมนอยกวา 1 เสน 
4.1.18.3 สามารถนำมอเตอรสำหรับทดลอง

มาติดตั้งไดทุกชนิดเพื่อหาความเหมาะสมในการใชงาน 
4.1.18.4 สามารถเคลื่อนยายได 

4.1.19 ชุดจำลองขับเคลื่อนมอเตอรแบบทดสอบ
ตำแหนง จำนวนไมนอยกวา 6 ตัว 

4.1.19.1 มีชุดนำเลื่อนบอกระยะทางแบบสกรู 
จำนวนไมนอยกวา 1 ชุด 

4.1.19.2 มีชุดแสดงตำแหนงองศา จำนวน 
ไมนอยกวา 1 ชุด 

4.1.19.3 สามารถนำมอเตอรสำหรับทดลอง
มาติดตั้งไดทุกชนิดเพื่อหาความเหมาะสมในการใชงาน 

4.1.19.4 สามารถเคลื่อนยายได 
4.1.20 แผงฐานสำหรับยึดอุปกรณทำจากโลหะ

ปลอดสนิมแข็งแรงทนทาน จำนวนไมนอยกวา 6 แผง 
4.1.21 มีคูมือและใบงาน ภาษาไทยหรือ

ภาษาอังกฤษ ทั้งไฟล word, pdf พรอมรูปเลม  
จำนวน 1 ชุด 

4.2 โตะปฏิบัติการ จำนวน 6 ตวั 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.2.1 ลักษณะโตะสามารถพับเก็บได 
4.2.2 มีลอเลื่อน 4 ลอ เคลื่อนยายได และสามารถล็อก 

ใหคงที่ได 
4.2.3 ขนาดไมนอยกวา (กวางxยาวxสงู) 

500x1500x700 มิลลิเมตร 
4.2.4 โครงสรางทำจากเหล็ก มีแผนบังตาดานหนาโตะ 
4.2.5 หนาท็อปผลติจากไม particle board  

ปดผิวเมลามีน หรือดีกวา 
4.3 เกาอ้ีปฏิบัติการ จำนวน 12 ตัว 

4.3.1 โครงขา 5 แฉก พรอมลอเลื่อน สามารถเคลื่อนที่ได 
4.3.2 ขนาดโดยรวมไมนอยกวา (กวางxลึกxสูง) 

500x500x600 มิลลิเมตร 
4.3.3 มีพนักพิง บุหนังสีดำ หรือ กรุผาตาขายหลังเน็ต 
4.3.4 โชคแกสปรับระดับเบาะนัง่ สูง-ต่ำ ได 

4.4 ตูกระจกบานเลื่อน จำนวน 6 ตัว 
4.4.1 ขนาดไมนอยกวา (กวางxลึกxสูง)  

90x40x180 เซนติเมตร 
4.4.2 ตูผลิตจากเหล็กแผน 
4.4.3 ประตูเปนบานเลื่อน มือจับฝง 
4.4.4 ภายในมีแผนชัน้ปรับระดบั 3 แผน แบงเปน 4 ชัน้ 
4.4.5 ใชกุญแจ Cyber Lock มาตรฐานสากล 
4.4.6 เหล็กทั้งหมดผานการทำความสะอาดผิวงาน 

ลางไขมนัและเคลือบผิวปองกันสนิม 
4.5 เคร่ืองมลัติมิเดียโปรเจคเตอรพรอมฉากรับ จำนวน 1 ชดุ 

4.5.1 เคร่ืองมัลติมิเดียโปรเจคเตอร ระดับ XGA 
ขนาด 4000 ANSI Lumens จำนวน 1 เคร่ือง 

4.5.1.1 เปนเคร่ืองฉายชนิด 3LCD Projector 
มีขนาด LCD Panel ไมนอยกวา 0.59 นิ้ว ความละเอียด
ภาพระดบั True WXGA (1,280x800 จุด) 

4.5.1.2 คาความสองสวางของแสงขาว (White 
Light Output) และแสงสี (Color Light Output)  
ไมนอยกวา 4,000 lumen 

4.5.1.3 ใชหลอดภาพชนิด UHE อายุการใชงาน 
ไมนอยกวา 6,000 ชั่วโมงในโหมดปกติ และไมนอยกวา 
15,000 ชั่วโมง ในโหมดประหยัดพลังงาน 

4.5.1.4 มีอัตราสวน Contrast Ratio ไมนอยกวา 
16,000:1 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.5.1.5 มีชองตอสัญญาณอยางนอยดังนี ้
4.5.1.5.1 Computer port (D-Sub 

15 pin) ขาเขาไมนอยกวา 2 ชอง 
4.5.1.5.2 Composite (RCA) ขาเขา

ไมนอยกวา 1 ชอง 
4.5.1.5.3 HDMI ขาเขาไมนอยกวา 2 ชอง 
4.5.1.5.4 Audio ขาเขา แบบ RCA  

(สีขาว 1 ชอง และสีแดง 1 ชอง) ไมนอยกวา 1 ชุด 
4.5.1.5.5 USB Port Type A และ 

Type B อยางละไมนอยกวา 1 ชอง ใชสำหรับ Update 
โปรแกรมเทานั้น 

4.5.1.6 รับประกันตัวเคร่ือง 2 ป  
และรับประกันหลอดภาพ 1 ป หรือ 1,000 ชั่วโมง สิ้นสุด
ระยะเวลารับประกันเมื่อระยะอยางใดอยางหนึง่ถึงกอน 

4.5.1.7 ผูเสนอราคาตองไดรับการแตงตั้ง 
ใหเปนตัวแทนจำหนายจากผูผลติหรือตัวแทนจำหนาย 
ในประเทศไทย 

4.5.2 ฉากรับภาพแบบแขวน จำนวน 1 ตัว 
4.5.2.1 เปนจอรับภาพแบบแขวนมือดึง 

ขนาดเสนผานศูนยกลางไมนอยกวา 120 นิ้ว สามารถติดตั้ง
กับผนังหรือเพดานได 

4.5.2.2 Video Format (16:10) 
4.5.2.3 เนื้อผาเปน MATT WHITE 
4.5.2.4 เนื้อจอสีขาวทำจากวัสดุชนิด FIBER 

ดานหลังเคลือบสีดำ ทนตอการฉีกขาด ปองกันการติดไฟ 
และสามารถทำความสะอาดได 

4.5.2.5 มีสวิตชเพื่อควบคุมการข้ึนลงและหยุด
ของจอภาพไดทุกตำแหนง 

4.5.2.6 มีระบบปองกันการ Overload  
การตัดไฟอัตโนมตัิ เพื่อปองกันความเสียหายของมอเตอร 

4.5.2.7 สามารถใชกับไฟฟา 220 VAC, 50-60 Hz 
4.5.2.8 กระบอกจอออกแบบใหสามารถติดตั้ง

กับผนังหรือเพดานได 
4.6 ชุดเคร่ืองเสียงพรอมไมค จำนวน 1 ชุด 

4.6.1 ลำโพงชนิดฝงฝาเพดาน จำนวน 2 ตัว 
4.6.1.1 เปนลำโพงชนดิติดเพดานแบบ 2 ทาง 

หรือดีกวา 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.6.1.2 ดอกลำโพงเสียงต่ำขนาดไมนอยกวา  
8 นิ้วและดอกลำโพงเสียงสูงขนาดไมนอยกวา 1 นิ้ว 

4.6.1.3 มีขนาดเสนผานศูนยกลางไมนอยกวา 
27.3 ซม. 

4.6.1.4 สามารถตอลำโพงได 2 รูปแบบ 
4.6.1.5 สวนหนากากตะแกรงเปนโลหะ 
4.6.1.6 เปนลำโพงชนดิติดเพดานแบบ 2 ทาง 
4.6.1.7 ลำโพงทนกำลังเสยีงไดไมนอยกวา  

30 วัตต และสูงสดุ 60 วัตต (Max Power) สามารถเลือก
ปรับไดเปน 1W, 3W, 10W และ 30W ที่ 100V  
สามารถเลือกปรับไดเปน 0.5W, 1.5W, 5W, 15W, 30W  
ที่ 70W 

4.6.1.8 สามารถตอลำโพงได 2 รูปแบบ 
100V, 70V LINE และ 8Ω 

4.6.1.9 มีคาความไวของลำโพงที่ (sensitivity) 
ที่ 1 วัตต/1เมตร ไมนอยกวา 92 dB 

4.6.1.10 มีคาความดังสูงสุดของลำโพง 
ที่ (SPL) ที่ 1 เมตร ไมนอยกวา 105 dB 

4.6.1.11 มีคาความถ่ีตอบสนองไมนอยกวา 50 Hz 
ถึง 20,000 Hz หรือดีกวา 

4.6.1.12 สวนหนากากตะแกรงเปนโลหะ  
หรือดีกวา 

4.6.2 ลำโพงตดิผนงั จำนวน 2 ตัว 
4.6.2.1 ลำโพงมีกำลงัขับ 60 วตัต 

และสามารถขับไดสูงสุด 100 วตัต 
4.6.2.2 เปนลำโพงตูแขวนติดผนงัแบบมีหมอแปลง 

70v, 100v และ 8Ω 
4.6.2.3 สามารถตอบสนองความถ่ีไดไมนอยกวา 

70Hz – 20kHz 
4.6.2.4 ประกอบดวยดอกลำโพงเสยีงทุม

ขนาด 8 นิ้ว เสียงแหลมขนาด 2.5 นิ้ว 
4.6.2.5 มีคาความไวของลำโพงที่ (Sensitivity) 

ที่ 1วัตต/1 เมตร ไมนอยกวา 91dB ±2dB 
4.6.2.6 มีคาความดังสูงสดุของลำโพงที่ (SPL) 

ที่ 1 เมตร ไมนอยกวา 108dB ±2dB 
4.6.2.7 มีขาสำหรับยึดติดผนังในตัว 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.6.2.8 ทำจากพลาสตกิ ABS พรอมฝาตระแกรง 
กันลำโพงแบบเหล็ก 

4.6.2.9 ผูเสนอราคาตองไดรับการแตงตั้ง 
ใหเปนตัวแทนจำหนายจากผูผลติหรือตัวแทนจำหนาย 
ในประเทศไทย 

4.6.3 เคร่ืองขยายเสียง จำนวน 1 ตัว 
4.6.3.1 เปนเคร่ืองขยายเสียงและผสมสัญญาณ 

เสียงกำลังขยายไมนอยกวา 250 วัตต 
4.6.3.2 มีชองเชื่อมตอสัญญาณขาเขา แบบ MIC 

ไมนอยกวา 3 ชอง  
4.6.3.3 มีตำแหนงของชองเชื่อมตอสัญญาณ

ขาเขาแบบ MIC อยูที่ดานหนาเคร่ือง 1 ชองเปนอยางนอย 
เพื่อความสะดวกในการใชงานจากดานหนาเคร่ือง 

4.6.3.4 มีชองเชื่อมตอสัญญาณขาเขาแบบ AUX 
ไดไมนอยกวา 2 ชอง 

4.6.3.5 มีชองเชื่อมตอสัญญาณขาออกสำหรับ
เคร่ืองบันทึกเสียงไดไมนอยกวา 1 ชอง (AUX OUT) 

4.6.3.6 มีคาความไวขาเขาที่ MIC1,2,3  
ที่ 600 โอหม นอยกวาหรือเทากับ 3mV, แบบ unbalanced 
หรือดีกวา    

4.6.3.7 มีคาความไวขาเขาที่ AUX1,2  
ที่ 10,000 โอหม นอยกวาหรือเทากับ 300mV,  
แบบ unbalanced หรือดีกวา    

4.6.3.8 สามารถเชื่อมตอกับลำโพงไดทั้งแบบ
100V,70V และแบบ P1 (4-16 โอหม) ได 

4.6.3.9 มีวอลุมปรับระดับเสียงอิสระแตละชอง 
4.6.3.10 มีวอลุมปรับเสียงทุมและเสียงแหลม 
4.6.3.11 มีวอลุม Mute เพื่อปรับระดับสัญญาณ 

เสียงขาเขาชองอ่ืนๆ สำหรับชอง MIC 1  
4.6.3.12 ตอบสนองความถ่ีไมนอยกวา  

50-20,000 Hz +/-3dB 
4.6.3.13 มีคาความเพี้ยน (THD) ที่ 1 kHz, 

1/3 rated power นอยกวา 0.5%    
4.6.3.14 มีไฟแสดงสถานการทำงาน 

แบบ Five-element LED อยูทีห่นาเคร่ือง เพื่อแสดงระดับ
สัญญาณ 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 

(Cost 
Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.6.3.15 มีระบบการปองกันแบบ AC fuse, 
DC voltage, overload, มีเสียงสัญญาณเตือนในกรณี 
short-circuit เปนอยางนอย 

4.6.3.16 ชองสญัญาณไมโครโฟนตัวแรก
สามารถพูดทบั (Override) สัญญาณเสียงจากชองสัญญาณ
เขาอ่ืนได 

4.6.3.17 มีพดัลมระบายความรอน โดยจะทำงาน
อัตโนมัติเมื่อมีอุณหภูมิสูง 

4.6.3.18 ผูเสนอราคาตองไดรับการแตงตั้ง 
ใหเปนตัวแทนจำหนายจากผูผลติหรือตัวแทนจำหนาย 
ในประเทศไทย 

4.6.4 ไมโครโฟนไรสายคลื่นความถ่ี UHF จำนวน 1 ชุด 
4.6.4.1 เคร่ืองรับสัญญาณ 

4.6.4.1.1 เปนชุดไมโครโฟนไรสาย 
ประกอบดวย เคร่ืองรับ 1 เคร่ือง และ ไมโครโฟนไรสาย
แบบมือถือ 2 ตัว 

4.6.4.1.2 เปนไมโครโฟนไรสาย 
ยานความถ่ี UHF 803.3-805.7 MHz ที่ไดรับอนญุาต 
จาก สำนักงาน กสทช. 

4.6.4.1.3 เคร่ืองรับสามารถรับสัญญาณ 
แบบ True Diversity และมีจอ OLED Screen แสดงสถานะ 

4.6.4.1.4 สามารถ Scan หาความถ่ี
อัตโนมัติได (Automatic Frequency Scanning)  
พรอมแสดงสถานะคลื่นที่มีการใชงานแลว 

4.6.4.1.5 สามารถเลือกชองความถ่ี 
ใชงานไดไมนอยกวา 49 ชอง 

4.6.4.1.6 มีชองสัญญาณแบบ Preset 
ใหใชงานไดไมต่ำกวา 22(11x2) ชอง 

4.6.4.1.7 ระยะการใชงานไมนอยกวา 
90 เมตร 

4.6.4.1.8 มีเสารับสัญญาณ 2 ตน 
ที่สามารถถอดเก็บได 

4.6.4.1.9 ตอบสนองความถ่ีไมนอยกวา 
45Hz-18kHz +/-1dB 

4.6.4.1.10 มีคา Total harmonic 
distortion นอยกวา 0.7% หรือดีกวา 
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ท่ี รายการ รายละเอียด 
(ประเภท จำนวน 

คุณลักษณะ (Spec) อ่ืนๆ) 

ประมาณ 
การงบประมาณ 
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Breakdown) 

รวม
งบประมาณ 

(บาท) 

4.6.4.1.11 รองรับการ Sync  
คลื่นความถ่ีผาน IR ที่หนาเคร่ืองในระยะ 10 เซนติเมตร 

4.6.4.1.12 มีปุม เปด/ปด การใชงาน
และ MUTE เสียงทีป่ลายดามจบัไมโครโฟน 

4.6.4.2 ไมโครโฟน 
4.6.4.2.1 เปนไมโครโฟนแบบไรสาย

จำนวน 2 ตัว 
4.6.4.2.2 ใชแบตเตอร่ีขนาด AA 2 กอน 
4.6.4.2.3 มีจอ OLED Screen 

แสดงผลสถานะแบตเตอร่ีไมโครโฟน 
4.6.4.2.4 เปนไมโครโฟนชนิดคาดิออย 

รวมงบประมาณท้ังส้ิน (สิบหาลานส่ีแสนส่ีหม่ืนเจ็ดพันแปดรอยบาทถวน) 15,447,800.00 

 

 

 

 

 



แบบรายงานท่ี 5 แบบรายงานผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริต 

ชื่อกระบวนงาน/โครงการ ไมŠมีความเสี่ยงการทุจริตในประเด็นการรับสินบนในกระบวนงานอนุมัติ อนุญาต 

เนื่องจากหนŠวยงานไมŠมีภารกิจการอนุมัติ อนุญาต ตามพระราชบัญญัติการอำนวยความสะดวกในการพิจารณา

อนุญาตของทางราชการ พ.ศ. 2558 

ผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริต ประจำปŘงบประมาณ พ.ศ. 2568 

- ชื่อความเสี่ยงการทุจริต  

- 

ระดับความเสี่ยง - 

 มาตรการควบคุมความเสี่ยงการทุจริต ผลการดำเนินการ 

 - - 

 

ชื่อกระบวนงาน/โครงการ มีการดำเนินการที่ไมŠสอดคลšองเก่ียวกับขšอบังคับ ระเบียบ ประกาศ 

ผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริต ประจำปŘงบประมาณ พ.ศ. 2568 

1 ชื่อความเสี่ยงการทุจริต  

มีการดำเนินการท่ีไมŠสอดคลšองเก่ียวกับขšอบังคับ 

ระเบียบ ประกาศ 

ระดับความเสี่ยง 5 x 3 สูงมาก 

 มาตรการควบคุมความเสี่ยงการทุจริต ผลการดำเนินการ 

 กองบริหารงานบุคคลตรวจสอบการกระทำความผิด

ระเบียบ ขšอบังคับ 

อยูŠระหวŠางดำเนินการ 

 

ชื่อกระบวนงาน/โครงการ การละเมิดผลงานวิชาการ 

ผลการดำเนินการตามแผนบริหารความเสี่ยงการทุจริต ประจำปŘงบประมาณ พ.ศ. 2568 

1 ชื่อความเสี่ยงการทุจริต  

การละเมิดผลงานวิชาการ 

ระดับความเสี่ยง 5 x 3 สูงมาก 

 มาตรการควบคุมความเสี่ยงการทุจริต ผลการดำเนินการ 

 กองบริหารงานบุคคล/สถาบันวิจัยและพัฒนา 

จัดอบรมใหšความรูšเพ่ือใหšบุคลากรมีความรูš  

ความเขšาใจ ในการอšางอิงผลงานทางวิชาการ 

อยูŠระหวŠางการดำเนินการ  

 

  



แบบรายงานท่ี 5 แบบรายงานผลการดำเนนิการตามแผนบริหารความเส่ียงการทจุริต 

ช่ือกระบวนงาน/โครงการ  ชุดฝřกบูรณาการทักษะทางวศิวกรรมเมคคาทรอนิกสŤดšวยเทคโนโลยอีัจฉริยะ  

เพื่อสŠงเสรมิการเปลี่ยนผŠานสูŠอุตสาหกรรมยุคใหมŠ ตำบลสวนใหญŠ อำเภอเมืองนนทบุรี จังหวัดนนทบรุ ี1 ชุด 
 

ผลการดำเนินการตามแผนบรหิารความเส่ียงการทุจริต ประจำปŘงบประมาณ พ.ศ. 2568 

1 ชื่อความเสี่ยงการทุจริต 

อาจเกิดความลŠาชšาในการกŠอหนี้ผูกพัน 

ระดับความเส่ียง  2 x 5 สูงมาก 

 มาตรการควบคุมความเสี่ยงการทุจริต ผลการดำเนินการ 

 เจšาหนšาท่ีพัสดุ ทำการตรวจสอบรายละเอียด 

คุณลักษณะเฉพาะของพัสดุ (รŠาง) TOR  

กŠอนนำเสนอผูšมีอำนาจอนุมัติ 

อยูŠระหวŠางดำเนินการ 

(ภายในเดือนมกราคม 2568) 

   

2 ชื่อความเสี่ยงการทุจริต 

อาจเกิดการฟŜองรšองจากผูšขาย 

ระดับความเส่ียง  2 x 5 สูงมาก 

 มาตรการควบคุมความเสี่ยงการทุจริต ผลการดำเนินการ 

 คณะกรรมการตรวจรับพัสดุ จะตšองตรวจสอบ 

ชุดครุภัณฑŤกŠอนตรวจรับพัสดุใหšเปŨนไปตาม 

รายละเอียดของครุภณัฑŤและสัญญาซื้อขาย 

อยูŠระหวŠางดำเนินการ 

(ภายในเดือนสิงหาคม 2568) 

 

 

  



แบบรายงานที่ 6 แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต 

(สำหรับใชšในหนŠวยงานในกำกับ ติดตามการบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริตขององคŤกร) 

 

แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบริหารจัดการความเส่ียงการทุจริต ณ วันท่ี 25 มีนาคม 2568 

หนŠวยงานที่ประเมิน..มหาวิทยาลัยเทคโนโลยรีาชมงคลสุวรรณภูมิ..................................................... 

ชื่อความเสี่ยง มีการดำเนินการที่ไมŠสอดคลšองเก่ียวกับขšอบังคับ ระเบียบ ประกาศ 

โอกาส/ความเส่ียง 5 x 3 สูงมาก 

สถานะ 

ของการดำเนินการ 

จัดการความเสี่ยง 

 ยังไมŠไดšดำเนินการ 

 เฝŜาระวัง และติดตามตŠอเนื่อง 

 เริ่มดำเนินการไปบšาง แตŠยังไมŠครบถšวน 

 ตšองการปรับปรุงแผนบริหารความเส่ียงใหมŠใหšเหมาะสม 

 เหตุผลอื่น (โปรดระบุ) 

...................................................................................................................................... 

ผลการดำเนินงาน อยูŠระหวŠางดำเนินการ 

 

  



แบบรายงานที่ 6 แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต 

(สำหรับใชšในหนŠวยงานในกำกับ ติดตามการบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริตขององคŤกร) 

 

แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบริหารจัดการความเส่ียงการทุจริต ณ วันท่ี 25 มีนาคม 2568 

หนŠวยงานที่ประเมิน มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ ศูนยŤนนทบุรี 

ชื่อความเสี่ยง อาจเกิดความลŠาชšาในการกŠอหนี้ผูกพัน 

โอกาส/ความเส่ียง 2 x 5 สูงมาก 

สถานะ 

ของการดำเนินการ 

จัดการความเสี่ยง 

ยังไมŠไดšดำเนินการ 

 เฝŜาระวัง และติดตามตŠอเน่ือง 

 เริ่มดำเนินการไปบšาง แตŠยังไมŠครบถšวน 

 ตšองการปรับปรุงแผนบริหารความเส่ียงใหมŠใหšเหมาะสม 

 เหตุผลอื่น (โปรดระบุ) 

..................................................................................................................................... 

..................................................................................................................................... 

 

ผลการดำเนินงาน อยูŠระหวŠางดำเนินการ 

(ภายในเดือนมีนาคม 2568) 

 

 

 

  



แบบรายงานที่ 6 แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต 

(สำหรับใชšในหนŠวยงานในกำกับ ติดตามการบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริตขององคŤกร) 

 

แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบริหารจัดการความเส่ียงการทุจริต ณ วันท่ี 25 มีนาคม 2568 

หนŠวยงานที่ประเมิน..มหาวิทยาลัยเทคโนโลยรีาชมงคลสุวรรณภูมิ..................................................... 

ชื่อความเสี่ยง อาจเกิดการฟŜองรšองจากผูšขาย 

โอกาส/ความเส่ียง 2 x 5 สูงมาก 

สถานะ 

ของการดำเนินการ 

จัดการความเสี่ยง 

ยังไมŠไดšดำเนินการ 

 เฝŜาระวัง และติดตามตŠอเน่ือง 

เร่ิมดำเนินการไปบšาง แตŠยังไมŠครบถšวน 

 ตšองการปรับปรุงแผนบริหารความเส่ียงใหมŠใหšเหมาะสม 

 เหตุผลอื่น (โปรดระบุ) 

หนŠวยงานอยูŠระหวŠางดำเนินการจัดทำรายละเอียดคุณลักษณะเฉพาะของพัสดุ 

ผลการดำเนินงาน อยูŠระหวŠางดำเนินการ  

(ภายในเดือนสิงหาคม 2568) 

 

  



แบบรายงานที่ 6 แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริต 

(สำหรับใชšในหนŠวยงานในกำกับ ติดตามการบริหารจัดการความเสี่ยงการทุจริตขององคŤกร) 

 

แบบรายงานการติดตามสถานะแผนบริหารจัดการความเส่ียงการทุจริต ณ วันท่ี 25 มีนาคม 2568 

หนŠวยงานที่ประเมิน..มหาวิทยาลัยเทคโนโลยรีาชมงคลสุวรรณภูมิ..................................................... 

ชื่อความเสี่ยง การละเมิดผลงานวชิาการ 

โอกาส/ความเส่ียง 5 x 3 สูงมาก 

สถานะ 

ของการดำเนินการ 

จัดการความเสี่ยง 

 ยังไมŠไดšดำเนินการ 

 เฝŜาระวัง และติดตามตŠอเนื่อง 

 เริ่มดำเนินการไปบšาง แตŠยังไมŠครบถšวน 

 ตšองการปรับปรุงแผนบริหารความเส่ียงใหมŠใหšเหมาะสม 

 เหตุผลอื่น (โปรดระบุ) 

...................................................................................................................................... 

ผลการดำเนินงาน อยูŠระหวŠางการดำเนินการ  

 

 


